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(mm)

T
o A|B| C| D E| F| G| H J K
HELIX VE2... |[PN16| 100| 212| 180| 162| 160| 50 |D32| 75| 2xM10 |4x @ 13
HELIX VE4... [PN16| 100| 212| 180| 162| 160| 50 |D32| 75| 2xM10 |4x @ 13
HELIX VE6... |PN16| 100 | 212| 180| 162| 160| 50 |D32| 75| 2xM10 [4x@® 13
HELIX VE10..| PN16| 130 251| 215| 181| 200| 80 |D50[ 100| 2xM12 |4x P 13
HELIX VE16..|PN16| 130 | 251| 215| 181| 200| 90 | D50| 100/ 2xM12 |4 x @ 13

(mm)

T

oL A| B| C| D E| F| G| H J K
PN16

HELIX VE2... |[PN25| 100| 212| 180| 172| 250| 75 |D25| 85 |4xM12 |4x @ 13
PN30
PN16

HELIX VE4... |[PN25| 100| 212| 180| 172| 250| 75 |D25| 85| 4xM12 |4x @ 13
PN30
PN16

HELIX VE6... [PN25| 100| 212| 180| 172| 250| 75 |D32|100| 4xM16 |4 x @ 13
PN30
PN16

HELIX VE10..| PN25| 130 | 252| 215| 187| 280 | 80 |D40| 110| 4xM16 |4 x ¢ 13
PN30
PN16

HELIX VE16..| PN25| 130| 252| 215| 187 | 300| 90 | D50| 125| 4xM16 |4 x @ 13
PN30
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1. Aligemeines

11

Uber dieses Dokument

Die Sprache der Originalbetriebsanleitung ist
Englisch. Alle weiteren Sprachen dieser Anleitung
sind eine Ubersetzung der Originalbetriebs-
anleitung.

Die Einbau- und Betriebsanleitung ist Bestandteil
des Produktes. Sie ist jederzeit in Produktndhe
bereitzustellen. Das genaue Beachten die-
ser Anweisung ist Voraussetzung fiir den bes-
timmungsgemdfRen Gebrauch und die richtige
Bedienung des Produktes.

Die Einbau- und Betriebsanleitung entspricht
der Ausfiihrung des Produktes und dem Stand
der zugrunde gelegten sicherheitstechnischen
Normen bei Drucklegung.
EG-Konformitatserkldrung:

Eine Kopie der EG-Konformitdtserkldrung ist
Bestandteil dieser Betriebsanleitung.

Bei einer mit uns nicht abgestimmten technischen
Anderung der dort genannten Bauarten verliert
diese Erkldrung ihre Giiltigkeit.

2. Sicherheit

2.1

Diese Betriebsanleitung enthalt grundlegende
Hinweise, die bei Montage, Betrieb und Wartung zu
beachten sind. Daher ist diese Betriebsanleitung
unbedingt vor Montage und Inbetriebnahme vom
Monteur sowie dem zustdndigen Fachpersonal/
Betreiber zu lesen.

Es sind nicht nur die unter diesem Hauptpunkt
Sicherheit aufgefiihrten allgemeinen Sicherheits-
hinweise zu beachten, sondern auch die unter den
folgenden Hauptpunkten mit Gefahrensymbolen
eingefiigten, speziellen Sicherheitshinweise.

Kennzeichnung von Hinweisen in der
Betriebsanleitung

Symbole

Allgemeines Gefahrensymbol
Gefahr durch elektrische Spannung
Hinweis

Signalworter:

GEFAHR! Akut gefdhrliche Situation. Nicht-
beachtung fiihrt zu Tod oder schwersten
Verletzungen.

WARNUNG! Der Benutzer kann (schwere)
Verletzungen erleiden. Warnung beinhaltet, dass
(schwere) Personenschiden wahrscheinlich sind,
wenn der Hinweis missachtet wird.

VORSICHT! Es besteht die Gefahr, das Produkt/die
Anlage zu beschidigen. Vorsicht bezieht sich auf
mogliche Produktschaden durch Missachten des
Hinweises.

2.2

2.3

2.4

2.5

HINWEIS: Ein niitzlicher Hinweis zur Handhabung
des Produktes. Er macht auch auf mdgliche
Schwierigkeiten aufmerksam.

Direkt am Produkt angebrachte Hinweise wie z.B.
Dreh-/FlieRrichtungspfeil

Kennzeichen fiir Anschlisse,

Typenschild

Warnaufkleber

missen unbedingt beachtet und in vollstandig
lesbarem Zustand gehalten werden.

Personalqualifikationen

Das Personal fiir die Montage, Bedienung und
Wartung muss die entsprechende Qualifikation
fir diese Arbeiten aufweisen. Verantwortungs-
bereich, Zustindigkeit und Uberwachung des
Personals sind durch den Betreiber sicherzus-
tellen. Liegen dem Personal nicht die notwendi-
gen Kenntnisse vor, so ist dieses zu schulen und
zu unterweisen. Falls erforderlich kann dies im
Auftrag des Betreibers durch den Hersteller des
Produktes erfolgen.

Gefahren bei Nichtbeachtung der
Sicherheitshinweise

Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise kann
eine Gefdhrdung fiir Personen, die Umwelt und
Produkt/Anlage zur Folge haben. Die Nichtbeach-
tung der Sicherheitshinweise kann zum Verlust
jeglicher Schadenersatzanspriiche fiihren.

Im Einzelnen kann Nichtbeachtung beispielsweise
folgende Gefdhrdungen nach sich ziehen:
Gefdhrdungen von Personen durch elektrische,
mechanische und bakteriologische Einwirkungen
Gefdhrdung der Umwelt durch Leckage von
gefdhrlichen Stoffen

Sachschdden

Versagen wichtiger Funktionen des Produktes/
der Anlage

Versagen vorgeschriebener Wartungs- und
Reparaturverfahren

Sicherheitsbewusstes Arbeiten

Die in dieser Betriebsanleitung aufgefiihrten
Sicherheitshinweise, die bestehenden nationalen
Vorschriften zur Unfallverhiitung sowie even-
tuelle interne Arbeits-, Betriebs- und Sicher-
heitsvorschriften des Betreibers sind zu beachten.

Sicherheitshinweise fiir den Betreiber

Dieses Gerdt ist nicht dafiir bestimmt, durch
Personen (einschlieRlich Kinder) mit einge-
schrankten physischen, sensorischen oder geis-
tigen Fahigkeiten oder mangels Erfahrung und/
oder mangels Wissen benutzt zu werden, es sei
denn, sie werden durch eine fiir ihre Sicherheit
zustandige Person beaufsichtigt oder erhielten
von ihr Anweisungen, wie das Gerdt zu benut-
zen ist. Kinder miissen beaufsichtigt werden,
um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat
spielen.

Fuhren heiflle oder kalte Komponenten am
Produkt/der Anlage zu Gefahren, miissen diese
bauseitig gegen Beriihrung gesichert sein.

WILO SE 03/2019



2.6

2.7

2.8

Beriihrungsschutz fiir sich bewegende Kom-
ponenten (z.B. Kupplung) darf bei sich im Betrieb
befindlichem Produkt nicht entfernt werden.
Leckagen (z.B. Wellendichtung) gefihrlicher
Férdermedien (z.B. explosiv, giftig, heif) miissen
so abgefiihrt werden, dass keine Gefdhrdung fiir
Personen und die Umwelt entsteht. Nationale
gesetzliche Bestimmungen sind einzuhalten.
Leicht entziindliche Materialien sind grundsatz-
lich vom Produkt fernzuhalten.

Gefdhrdungen durch elektrische Energie sind
auszuschlieBen. Weisungen lokaler oder gene-
reller Vorschriften [z.B. IEC, VDE usw.] und der
ortlichen Energieversorgungsunternehmen sind
zu beachten.

Sicherheitshinweise fiir Montage- und
Wartungsarbeiten

Der Betreiber hat dafiir zu sorgen, dass alle
Inspektions- und Montagearbeiten von auto-
risiertem und qualifiziertem Fachpersonal aus-
gefiihrt werden, das sich durch eingehendes
Studium der Betriebsanleitung ausreichend infor-
miert hat.

Die Arbeiten an dem Produkt/der Anlage diir-
fen nur im Stillstand durchgefiihrt werden. Die in
der Einbau- und Betriebsanleitung beschriebene
Vorgehensweise zum Stillsetzen des Produktes/der
Anlage muss unbedingt eingehalten werden.
Unmittelbar nach Abschluss der Arbeiten miissen
alle Sicherheits- und Schutzeinrichtungen wieder
angebracht bzw. in Funktion gesetzt werden.

Eigenmdchtiger Umbau und
Ersatzteilherstellung

Eigenmdchtiger Umbau und Ersatzteilherstellung
gefahrden die Sicherheit des Produktes/Personals
und setzen die vom Hersteller abgegebenen
Erklarungen zur Sicherheit auller Kraft.
Verdnderungen des Produktes sind nur
nach Absprache mit dem Hersteller zuldssig.
Originalersatzteile und vom Hersteller auto-
risiertes Zubehor dienen der Sicherheit. Die
Verwendung anderer Teile hebt die Haftung fiir
die daraus entstehenden Folgen auf.

Unzuldssige Betriebsweisen

Die Betriebssicherheit des gelieferten Produktes
ist nur bei bestimmungsgemaler Verwendung
entsprechend Abschnitt 4 der Betriebsanleitung
gewihrleistet. Die im Katalog/Datenblatt ange-
gebenen Grenzwerte dirfen auf keinen Fall
unter- bzw. Uiberschritten werden.

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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3. Transport und Zwischenlagerung

Nach Eingang des Materials muss gepriift werden,
dass keine Schdaden wahrend des Transports auf-
getreten sind. Falls Transportschdden aufgetre-
ten sind, missen alle erforderlichen Schritte bei
der Spedition innerhalb der entsprechenden Frist
eingeleitet werden.

VORSICHT!  Gefahr durch dufere Einflisse.
Falls das gelieferte Material zu einem spdte-
ren Zeitpunkt installiert werden soll, ist es an
einem trockenen Ort zu lagern und vor duBeren
Einwirkungen und Beeintrdchtigen zu schiitzen
(Feuchtigkeit, Frost usw.).

Das Produkt muss vor der Zwischenlagerung
sorgféltig gereinigt werden. Das Produkt kann
mindestens ein Jahr lang gelagert werden.

Zur Vermeidung von Schdden vor dem Einbau die
Pumpe mit stets mit Vorsicht behandeln..

4. Verwendungszweck

Diese Pumpe ist dazu ausgelegt, heies oder kal-
tes Wasser, Wasser-Glykol-Gemische oder ande-
re niedrigviskose Fliissigkeiten, die kein Mineraldl,
feste oder abrasive bzw. langfaserige Stoffe ent-
halten, zu pumpen. Fiir das Pumpen von korro-
dierenden Chemikalien ist die Genehmigung des
Herstellers erforderlich.

VORSICHT! Explosionsgefahr!
Diese Pumpe darf nicht zur Férderung brennbarer
oder explosiver Medien verwendet werden.

4.1 Anwendungsbereiche

- Wasserverteilung und Druckerhdhung,
- industrielle Umwalzsysteme,

- Prozessfordermedien,

- Kiihlwasserkreisldufe,

- Feuerlosch- und Waschanlagen,

- Bewdsserungssysteme usw.

Deutsch

11



Deutsch

5. Produktinformation

5.1 Typenschliissel

Beispiel: Helix VE1605-1/16/E/KS/xxxx

Helix V - ) . . .

Helix FIRST V Hocheffiziente mehrstufige Inline-Pumpe in vertikaler Bauart
E Mit Frequenzumrichter

16 Nennférderstrom in m3/h

13 Anzahl der Stufen

1 = Pumpengehduse aus Edelstahl 304 + Hydraulik aus Edelstahl 304
-1 2 = Pumpengehduse aus Edelstahl 316L + Hydraulik aus Edelstahl 316L
3 = Pumpengehduse aus Gusseisen GJL-250 + Hydraulik aus Edelstahl 304

25 = PN 25-Flansch
25 16 = PN 16-Flansch
P = Victaulic-Anschliisse

E = EPDM-0-Ringe (WRAS/KTW)

/e V = VITON-O-Ringe
/K K = Kartuschen-Gleitringdichtung
/2G Frequenzumrichter der 2. Generation

12 WILO SE 03/2019



5.2 Technische Daten

Maximaler Betriebsdruck

Pumpengehduse

16, 25 oder 30 bar, je nach Ausfiihrung

Maximale Saughdhe

Temperaturbereich

Fliissigkeitstemperaturen

10 bar

Hinweis: Wirklicher Zulaufdruck (Pzulauf) + Druck bei Nullférderstrom

der Pumpe muss unter maximalem Betriebsdruck der Pumpe liegen. Bei
Uberschreitung des maximalen Betriebsdrucks kénnen das Kugellager und
die Gleitringdichtung beschadigt werden und die Lebensdauer kann sich
verkirzen.

Pzulauf + P bei Nullférderstrom < Pmax Pumpe

Der maximale Betriebsdruck ist dem Typenschild der Pumpe zu en-
tnehmen: Pmax

-30°C bis +120°C
-15 °C bis +90 °C (mit FKM-Dichtung)
-20 °C bis +120 °C (mit Gussgehiuse)

Umgebungstemperatur

Elektrische Daten

-15 °C bis +40 °C (weitere Temperaturbereiche auf Anfrage)

Motorwirkungsgrad IE4
Motorschutzart IP 55
Isolationsklasse 155 (F)

Frequenz

Siehe Typenschild des Motors

Spannungsversorgung

0.55/0.75/1.1|15(|2.2| 3 | 4 |55|75|11|15|18.5| 22
400V (£10%) 50 Hz
380V (+10%) 60 Hz
480 V (+10%) 60 Hz

Unterstiitzte Typen der Spannungsver-
sorgung

Sonstige Daten

Luftfeuchtigkeit

TN, TT

<90 %, ohne Betauung

Hohe iiber NN

<1000 m (>1000 m auf Anfrage)

Maximale Saughdhe

entsprechend NPSH-Wert der Pumpe

Schalldruckpegel dB(A)
0/+3 dB(A)

4 |55|75|11 |15 [18.5| 22
72 74 78 81

Querschnitt des Stromkabels
(Kabel aus 4 Drihten) mm?

3 | 4 |55|75|11 |15 [18.5| 22

1.2 1.5-2.5 25-4 [25-6| 4-6 |6-10{10-16
- Elektromagnetische Vertraglichkeit (*) oder dhnlichen Gerdten gestért werden, die diesen
« Storaussendung fiir Wohnbereich — Frequenzbereich ebenfalls nutzen. Die Funktionsweise
1. Anwendungsbereich: EN 61800-3 der Pumpe wird jedoch nicht gestort.

» Elektromagnetische Storfestigkeit in industriel-

len Umgebungen —

Male und Rohranschliisse (Abb. &).

2. Anwendungsbereich: EN 61800-3 .
5.3 Lieferumfang
- Querschnitt des Stromkabels « Mehrstufige Pumpe
(4-adriges Kabel): mm? « Einbau- und Betriebsanleitung

(*) Im Frequenzbereich zwischen 600 MHz und 1 GHz kann
die Anzeige oder die Druckangabe auf der Anzeige in

+ Gegenflansch, Schrauben und O-Ringe fiir PN16-
Auslegung.

direkter Umgebung (< 1 m von dem Elektronikmodul
entfernt) von Funkiibertragungsanlagen, Transmittern

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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5.4 Zubehor :
Fir die Helix-Baureihe ist folgendes Originalzu-
behor verfligbar: 5.5 7.5
Bezeichnung Artikelnr.
2 x Ovalgegenflansche, Edelstahl 1.4301 (PN16 - 1%) 4016168 @
2 x Rundgegenflansche, Edelstahl 1.4404 (PN25 - DN25) 4016165 =, .
2 Rund-Gegenflansche aus Stahl (PN25 — DN25) 4016162

4 x Ovalgegenflansche, Edelstahl 1.4301 (PN16 - 1) 4016169
2 x Rundgegenflansche, Edelstahl 1.4404 (PN25 - DN32) 4016166
2 Rundgegenflansche aus Stahl (PN25 - DN32) 4016163
2 x Ovalgegenflansche, Edelstahl 1.4301 (PN16 - 1) 4016170
2 x Rundgegenflansche, Edelstahl 1.4404 (PN25 — DN%0) 4016167

2 Rundgegenflansche aus Stahl (PN25 — DN40) 4016164
2 x Ovalgegenflansche, Edelstahl 1.4301 (PN16 - 2*) 4055063
2 x Rundgegenflansche, Edelstahl 1.4404 (PN25 — DN50) 4038589
2 Rundgegenflansche aus Stahl (PN25 — DN50) 4038588
Bypass-Set 25 bar 4146786
Bypass-Set (mit Manometer 25 bar) 4146788
Grundplatte mit Dampfern fiir Pumpen bis 5,5 kW 4157154 '

11 15 18.5 22

« IF-Modul PLR fiir den Anschluss an den PLR/
Schnittstellenkonverter.

+ IF-Modul LON fiir den Anschluss an das
LONWORKS-Netzwerk. Diese Module werden
direkt
in die Anschlussschnittstellen des Umrichters
gesteckt (siehe Abb. unten).

+ Riickschlagventile (mit Sporn oder Federring fiir
Betrieb mit konstantem Druck).

+ Schutzbausatz gegen Trockenlauf.

« Sensorbausatz flir Druckregulierung
(Genauigkeit: = 1 %; Verwendung von zwischen
30 % und 100 % des Messbereichs).

Wir empfehlen, nur neues Zubehér zu verwenden.

0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3 4

6. Beschreibung und Funktion

6.1 Beschreibung des Produkts

ABB. 1
1 — Motorbefestigungsbolzen
2 — Kupplungsschutz
3 — Gleitringdichtung
4 — Hydraulikstufengehause
5 — Laufrad
6 — Pumpenwelle
7 — Motor
8 — Kupplung
9 — Laterne
10 - Laufbuchse
11 - Flansch
12 - Pumpengehduse
13 - Grundplatte

14 WILO SE 03/2019



ABB. 2, 3
1 — Saugkorb
2 — Saugventil der Pumpe
3 — Auslassventil der Pumpe
4 — Absperrarmatur
5 — Ablass- und Vorfiillstopfen
6 — Entliiftungs-/Fiillstopfen
7 — Behalter
8 — Fundamentsockel
10 — Hebehaken

ABB. Al, A2, A3, A4
1 — DIP-Schalterblock
2 — Drucksensor
3 — Behdlter
4 — Isolierungsventil des Behalters

6.2 Funktion des Produkts

Helix-Pumpen sind normalsaugende mehrstufige
Hochdruck-Pumpen in vertikaler Ausfiihrung mit
Inline-Anschliissen.

Helix-Pumpen verbinden hocheffiziente
Hydraulik und Motoren.

Alle mit Fliissigkeit in Bertihrung stehenden
Bauteile sind aus Edelstahl gefertigt.

Bei Modellen, die mit dem schwersten Motor
(>40 kg) ausgestattet sind, ermdglicht eine
spezielle Kupplung den Austausch der Dichtung
ohne vorherigen Abbau des Motors. Eine
Kassettendichtung wird verwendet, um die
Wartung zu vereinfachen.

Integrierte spezielle Vorrichtungen zur Handhabung
erleichtern die Installation der Pumpe (Abb. 8).

7. Installation und elektrischer Anschluss

Installations- und Elektrikarbeiten diirfen aus-
schlieBlich gemal den 6rtlichen Vorschriften und
nur durch Fachpersonal durchgefiihrt werden!

WARNUNG! Verletzungsgefahr!
A Sicherstellen, dass alle geltenden Unfallverhii-
tungsvorschriften eingehalten werden.

WARNUNG! Gefahr durch elektrische
A Spannung!
Gefahrdungen durch elektrische Spannung sind
auszuschlieBen.

7.1 Installation
Entpacken Sie die Pumpe und entsorgen Sie die
Verpackung unter Beachtung der Umweltvorschriften.

7.2 Installation
Die Pumpe muss an einem trockenen, gut beliif-
teten und frostfreien Ort installiert werden.

VORSICHT! Gefahr der Beschddigung der Pumpe!
A Schmutz und Létriickstande in der Pumpe kdnnen

ihren Betrieb beeintrachtigen.

+ Es wird empfohlen, Schweil- und Lotarbeiten

vor der Installation der Pumpe vorzunehmen.

+ Das System muss vor der Installation der

Pumpe griindlich gespiilt werden.

+ Zur Erleichterung von Priif- und Austauscharbeiten
muss die Pumpe an einem leicht zugdnglichen Ort
aufgestellt werden.

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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- Zur Erleichterung der Demontage muss bei

schweren Pumpen ein Hebehaken (Abb.2,
Pos. 10) iiber der Pumpe installiert werden.

WARNUNG! Verletzungsgefahr durch heile
Oberfldchen!

Die Pumpe muss so aufgestellt werden, dass
Personen wdhrend des Betriebs nicht mit der
heiRen Pumpenoberfliche in Beriihrung kommen
konnen.

Pumpe an einem trockenen und frostfreien Ort
auf einem ebenen Betonblock aufstellen und das
entsprechende Zubehér verwenden. Bringen Sie,
sofern maglich, Isolierungsmaterial unter dem
Betonblock an (Kork oder verstirkten Gummi),
um eine Gerdusch- und Vibrationsiibertragung
auf die Anlage zu vermeiden.

WARNUNG! Umsturzgefahr!
Sicherstellen, dass die Pumpe ordnungsgemaf am
Boden verschraubt ist.

Die Pumpe muss an einem leicht zugdnglichen Ort
aufgestellt werden, um die Inspektion und den
Austausch zu erleichtern. Die Pumpe muss voll-
kommen aufrecht stehend auf einem ausreichend
schweren Betonsockel aufgestellt werden.

VORSICHT! Gefahr durch Fremdkorper inner-
halb der Pumpe!

Sicherstellen, dass vor der Installation alle Schutz-
kappen des Pumpengehduses entfernt werden.

HINWEIS: Alle Pumpen werden im Werk auf ihre
Hydraulikfunktionen gepriift, daher kdnnen sich
geringe Restmengen von Wasser in der Pumpe
befinden. Aus hygienischen Griinden wird deshalb
empfohlen, die Pumpe zu spiilen, bevor sie in der
Trinkwasserversorgung eingesetzt wird.

Die Abmessungen fiir Installation und Anschliisse
werden unter Abschnitt 5.2 beschrieben.

Pumpe ausschlieBlich mit dazu geeigneten
Hebevorrichtungen und Gurten entsprechend den
geltenden Sicherheitsvorschriften fiir Hubarbeiten
anheben. Zum Heben und Fixieren der Pumpe miissen
die integrierten Hebehaken verwendet werden.

WARNUNG! Kippgefahr!

Wegen des insbesondere bei groReren Pumpen
hohen Schwerpunkts besteht akute Kippgefahr.
Beim Umgang mit der Pumpe stets auf sichere
Fixierung achten.

WARNUNG! Kippgefahr!

Die integrierten Hebehaken diirfen nur dann verwen-
det werden, wenn sie nicht beschédigt sind (z. B. durch
Korrosion). Hebehaken ggf. austauschen.

WARNUNG! Kippgefahr!

Pumpen niemals an den Motorhaken anheben.
Diese sind ausschlieBlich fiir das Anheben des
Motors vorgesehen.

Motoren verfiigen iiber Ablauféffnungen fiir
Kondenswasser, die zur Gewahrleistung der
Schutzklasse IP55 im Werk mit Kunststoffstopfen ver-
schlossen wurden. Beim Einsatz in Raumen mit Klima-
oder Kiihlanlagen miissen diese Kappen entfernt wer-
den, damit das Kondenswasser ablaufen kann.

15
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7.3 Rohranschluss

A

SchlieBen Sie die Pumpe mithilfe geeigneter
Gegenflansche, Bolzen, Muttern und Dichtungen
an die Rohre an.

VORSICHT!

Das Anzugsdrehmoment fiir die Schrauben oder
Bolzen darf nicht die in der Tabelle unten angege-
benen Werte liberschreiten.

Die Verwendung von Schlagschraubern ist untersagt.

Konfiguration PN16 /PN25

M10 — 20 N.m M12 — 30 N.m
Konfiguration PN40
M12 — 50 N.m M16 — 80 N.m

Die Flussrichtung des Mediums ist auf dem
Typenschild der Pumpe angegeben.

Die Pumpe muss spannungsfrei mit der
Verrohrung verbunden sein. Die Rohre miissen
so angebracht werden, dass deren Gewicht nicht
auf der Pumpe lastet.

Die Installation von Absperrventilen auf der
Saug- und Druckseite der Pumpe wird empfoh-
len.

Durch den Einsatz von Kompensatoren kann die
Gerdusch- und Vibrationsentwicklung der Pumpe
abgeschwacht werden.

Der Nennquerschnitt des Saugrohrs sollte min-
destens der GroRBe des Pumpenanschlusses ent-
sprechen.

Zum Schutz der Pumpe gegen Druckschldge wird
der Einbau einer Absperrarmatur im Druckrohr
empfohlen.

Beim direkten Anschluss an ein 6ffentliches
Trinkwassersystem muss das Saugrohr zusatz-
lich mit einer Absperrarmatur und einem
Absperrventil ausgeriistet werden.

Beim indirekten Anschluss lber einen Behdlter
muss das Saugrohr mit einem Saugkorb ausgeriis-
tet werden, um die Pumpe und die Absperrarmatur
vor Verunreinigungen zu schiitzen.

7.4

Elektrischer Anschluss
GEFAHR! Lebensgefahr!

Gefahrliche Spannung durch Entladung der
Umrichterkondensatoren.

Vor Arbeiten am Frequenzumrichter 5 Minuten
nach dem Ausschalten der Spannungsversorgung
warten.

Sicherstellen, dass alle elektrischen Anschliisse
und Kontakte spannungsfrei sind.

Sicherstellen, dass die Druckanschlussklemmen
korrekt angeschlossen wurden.

Das Anschlusskabel (3 Phasen + Erdung)

muss durch die unten schwarz dargestellte
Stopfbuchsbrille gefiihrt werden.

Nicht genutzte Stopfbuchsbrillen miissen mit den
vom Hersteller gelieferten Stopfen verschlossen
sein.

0,55 (0,75| 1,1 1,5 2,2 3 4
M25
N
5.5 . 75
M25

=

11 15 18.5 22
M32/M40
e © o |
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« Die Kabel fiir den Sensor, die externe Eingabe, Eingdnge
[Ext. Off] und [Aux] miissen geschirmt sein.

Deutsch

0,55 0,75 1,1 1,5 2.2 3 4
e —
g o
M20 H Kabel, geschirmt
M12 M12
)
5.5 75
O I s (7
° o
]

Die Kabeldurchfiihrungen des Umrichters sind fiir den
Anschluss einer geflochtenen Abschirmung vorbereitet.

11 15 18.5 22
Kabel, geschirmt
1xM32/40
1xM20
1xM16
2 xM12

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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- Der Spannungsschutz des Motors ist im

Umrichter integriert. Die Parameter miissen den
Eigenschaften der Pumpe entsprechen und den
Schutz von Pumpe und Motor sicherstellen.

- Im Fall eines Widerstands zwischen Erdung und

Neutralleiter muss eine Schutzvorrichtung vor
dem Frequenzumrichter installiert werden.

- Die elektrische Anlage muss mit einem Siche-

rungsschutzschalter (Typ gF) geschiitzt sein.

HINWEIS: Falls Sie einen Fehlerstromschutz-
schalter fiir den Schutz der Nutzer installieren
miissen, muss dieser eine Verzdgerungswirkung
haben. Der Fehlerstromschutzschalter muss zu
der auf dem Typenschild angegebenen Strom-
starke passen.

HINWEIS: Die Pumpe ist mit einem Frequenz-
umrichter ausgestattet und darf nicht durch eine
Fehlerstrom-Schutzeinrichtung geschiitzt wer-
den. Frequenzumrichter kdnnen die Funktion der
Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen beeintrachtigen.

Ausnahme: Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen mit
selektiver und allstromsensitiver Ausfiihrung sind
zuldssig.

« Kennzeichnung: Fehlerstrom-Schutzeinrichtung

» Auslosestrom: > 30 mA.

LI
AONN=] | = ==
- Es diirfen ausschlieBlich

Stromkabel verwendet werden, die den geltenden
Vorschriften entsprechen.

- Max. zugelassene Stdrke der Netzsicherung:
25 A.

Ausloseeigenschaften der Sicherungen: B.

Bei jedem Einschalten der Spannungsversorgung

des Umrichters wird ein 2 Sekunden dauernder Test
durchgefiihrt, bei dem alle Zeichen auf dem Display
angezeigt werden.

HINWEIS: Anforderungen und Grenzwerte fir
Oberschwingungsstrome.

Bei den Pumpen der Leistungsklassen 11 kW, 15
kW, 18,5 kW und 22 kW handelt es sich um Gerdte
fir den professionellen Einsatz. Diese Gerdte
unterliegen Sonderanschlussbedingungen, da ein
Rsce von 33 am Anschlusspunkt fiir ihren Betrieb
nicht ausreicht. Der Anschluss an das 6ffentliche
Niederspannungs-Versorgungsnetz ist lber die
NormIEC61000-3-12geregelt — Grundlage fiir die
Bewertung der Pumpen ist Tabelle 4 fiir dreipha-
sige Gerdte unter besonderen Bedingungen.
Fur alle 6ffentlichen Anschlusspunkte muss die
Kurzschlussleistung Ssc an der Schnittstelle zwi-
schen der Elektroinstallation des Anwenders
und dem Versorgungsnetz gréler als oder gleich
den in der Tabelle genannten Werten sein. Es
liegt in der Verantwortung des Installateurs
oder dem Anwender, ggf. unter Hinzuziehung
des Netzbetreibers, sicherzustellen, dass diese
Pumpen ordnungsgemdll betrieben wer-
den. Erfolgt der industrielle Einsatz an einem
werkseigenen Mittelspannungsabgang, so lie-
gen die Anschlussbedingungen rein in der
Betreiberverantwortung.

Durch Installation eines geeigneten
Oberschwingungsfilter zwischen der Pumpe und
dem Versorgungsnetz reduziert sich der Anteil
des Oberschwingungsstroms.

Motorleistung [kW]
11 1800
15 2400
18,5 3000
22 3500
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Anschlussklemmenbelegung.
- Schrauben ausbauen und Deckel des Umrichters
abnehmen.

Bezeichnung
L1,L2,L3

Zuweisung
Netzspannung

Hinweise
Drehstrom 3 ~ IEC38

PE Erdungsanschiisse

055075 11|15 [22] 3 | 4 [5.5]75] 11 15 [18.5] 22

x1 x2

IN1 Sensoreingang

Signalart: Spannung (0 - 10V, 2 — 10 V)
Eingangswiderstand: Ri = 10 kQ

Signalart: Strom (0 — 20 mA, 4 — 20 mA)
Eingangswiderstand: R = 500 Q

Kann im Menii ,Service* <5.3.0.0> eingestellt werden

IN2 Eingang externer Sollwert

Signalart: Spannung (0 - 10V, 2 - 10V)
Eingangswiderstand: Ri = 10 kQ

Signalart: Strom (0 — 20 mA, 4 — 20 mA)
Eingangswiderstand: Rs = 500 Q

Kann im Menii ,Service* <5.4.0.0> eingestellt werden

GND (x2) Erdungsanschliisse

Fiir beide Eingdnge IN1 und IN2

+24'V Gleichspannung fiir den Sensor

Hochstlast: 60 mA
Die Spannung ist kurzschlusssicher.

Ext. off Steuereingang (ON/OFF)

,Vorrang Aus*

fuir einen externen potenzialfreien Schalter

Die Pumpe kann an-/ausgeschaltet werden tber

den externenpotenzialfreien Kontakt.

Bei Systemen mit einer hohen Schalthaufigkeit

(> 20 Schaltzyklen pro Tag) muss die Ein-/Ausschaltung
Uber den Eingang ,Ext. off* erfolgen.

1 2 1| D

L

SBM Relais fiir das Signal fiir ,,Verfugbarkeit*

Im Normalbetrieb ist dieses Relais aktiviert, wenn die
Pumpe in Betrieb oder betriebsbereit ist.

Wenn eine Storung auftritt oder die Netzspannung
unterbrochen wird (die Pumpe stoppt), wird das Relais deak-
tiviert.

Die Verfligharkeit der Pumpe wird an den Schaltschrank
signalisiert.

Kann im Menii ,Service* <5.7.6.0> eingestellt werden
Kontaktbelastung:

Minimum: 12 V Gleichstrom, 10 mA

Maximum: 250 V Wechselstrom, 1 A

Q1 2 | &

|

SSM Relais fiir das Signal fiir ,,Storungen®

Wenn aufeinander folgende Stérungen derselben Art
entdeckt werden (von 1 bis 6, je nach Schwere), stoppt
die Pumpe und dieses Relais wird aktiviert (bis zu einem
manuellen Eingriff).

Kontaktbelastung:

Minimum: 12 V Gleichstrom, 10 mA

Maximum: 250 V Wechselstrom, 1 A

PLR

PLR Anschlussklemmen an der Schnittstelle

Das optionale IF-Modul PLR muss in den Multiplug im
Schaltbereich des Wandlers gesteckt werden.
Der Anschluss ist verpolungssicher.

LON

LON Anschlussklemmen an der Schnittstelle

Das optionale IF-Modul LON muss in den Multiplug im
Schaltbereich des Wandlers gesteckt werden.
Der Anschluss ist verpolungssicher.

® HINWEIS: Die Anschlussklemmen IN1, IN2, GND
und Ext. Off erfiillen die Anforderung der ,siche-

ren lIsolierung” (gemiR EN61800-5-1) an den
Netzanschlussklemmen und den SBM- und SSM-
Anschlussklemmen (und umgekehrt).

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Netzanschluss Leistungsklemmen

4-adriges Kabel an die Leistungsklemmen anschlielRen
(Phasen + Erdung) |

1] 2] 3] £ L |

Ff F

Eingangs-/Ausgangsanschliisse Eingangs-/Ausgangsklemmenleiste

« Die Kabel fiir Sensoren, externen Sollwert und

N ; . Aux |Ext.Off [ MP [0 mA/10 DDG
Fernsteuerung (Ext. Off) miissen geschirmt sein. I I I 2 Tonp [ Tonp [ev
A A A A + + + A *
: . : >
[a] a
Tz =z
=lo|l=|lo| %P
. - >
Fernsteuerung ||Nicht ver- @ =1
ON/OFF wendet 2 3
3 £
s 8
c —
w G)
(%2}

« Uber die Fernsteuerung kann die Pumpe (potentialfrei) ein-| Beispiele: Schwimmerschalter, Wassermangel-Druckregler
und abgeschaltet werden. Diese Funktion hat Vorrang vor | usw.
den librigen Funktionen.

- Die Fernsteuerung kann durch Uberbriickung der Klemmen
fiir die Fernsteuerung (Ext. Off) deaktiviert werden.

Anschliisse und Steuerungsregeln fiir die einzelnen
Betriebsarten:

Signalverbindungen und Steuerungsregeln Signal

Anschluss

. . Strom Spannun
Betriebsarten Einstellung - -

Siehe Schemata unten

+ Im Modus ,Drehzahlstufenregelung* ... Drehzahl, manuell
|\ c1 / / /
... Drehzahl, externe
Regelung c1 c2 s3 St
+ Im Modus ,,Druck konstant: p-c* ... des Sollwerts lber
+ Regelung liber Relativdrucksensor |— Drehknopf C1 C3 S1 S2
+ Im Modus ,Ap-c*
« Regelung iiber Differenzdrucksensor - Uber externen Sollwert
C2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
+ Im Modus ,,Druck variabel: Ap-v* ... des Sollwerts liber
+ Regelung liber Differenzdrucksensor Drehknopf Cl C3 S1 S2
|/ ... Uber externen Sollwert
C2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
+ Im Modus ,,PID-Regelung® ... des Sollwerts liber
+ Regelung liber Temperatursensor oder Drehknopf c1 c3 sl S2
Volumenstromsensor ... ... Uber externen Sollwert
|— Cc2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
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Eingangs-/Ausgangsanschliisse

Fernsteuerung: Position [C1]

+ Frequenzumrichter mit Briicke geliefert. Aux | Ext. Off MP |20 mA/10 DDG
« Die Verwendung der Fernsteuerung ist optional. | I- | [ IN2 [ 6nD [ iN1 TGND J+24v
N
Fernsteuerung
Externes Signal IN2: Position [C2]
« 2-adrig ([20 mA/10 V]/0 V) Aux | Ext.Off | MP [20 mA/10 DDG
| | | IN2 | GND | INI | GND [+24V
Z
Externes
Signal

Sensor IN1: Position [C3]
« 2-adrig ([20 mA/10 V]/+24 V)
« 3-adrig ([20 mA/10 V]/0 V/+24 V)

Aux Ext. Off

MP |20 mA/10]

DDG

| | | IN2 | GND [IN1 | GND |+22 v
Sensor
Sensoren IN1 und IN2: Position [C4]
« 2-adrig ([20 mA/10 V]/+24 V) Aux |Ext.Off | MP [20mA/10] DDG
« 3-adrig ([20 mA/10 V]/0 V/+24 V) | | [ N2 | GND | INT | GND |+2|4v
I
Sensor IN2

Sensor IN1

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Steuerungsregeln fiir Eingangssignale

Sensoreingang — Stromsignal: Position [S1

Sensorsignal & — 20 mA Sensorsignal 0 - 20 V

100 % f[===q====F=========-c—-=co=ouo 100% f===============mmmmmmmmmmmmmo

Bei Werten zwischen 0 und 2

1

1

H wird von einem Kabelbruc
/ gegangen

1

Wert in Po des
Sensormessbefeichs

Wert in % des
Sensormessbereichs

0 4 Eingangsstrom (mA) 20 ” 0 Eingangsstrom (mA) 20 g
Sensoreingang — Spannungssignal: Position [S2
Sensorsignal 2 - 10V Sensorsignal 0 — 10V
A A

100 % === -===jf=~"==========—-=-=-== : 100% [=============----------———==- ,
1 1
H ©n einem Kabelbruch ausg H
; i
Wert in % des | Wert in % des i
Sensormessberpichs ! Sensormessbereichs H
i i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

1 : L :

0 2 4 Eingangsspannung (V) 10 0 Eingangsspannung (V) 10
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Externer Steuereingang fiir Drehzahlstufe — Stromsignal: Position

Externes Signal 4 — 20 mA Externes Signal 0 — 20 mA
A A
1 [ A R L L L L L T T T T T T, 1 Ofg e e e e e e e ... .- —-—-—————————————
00 % i i Bereich, in dem der Umrichter i 00% i i_ Bereich, in dem der Umrichter, i
! [ deaktiviert wird H / deaktiviert wird .
1 1 1 1 1
H H Sicherheitsbereic H \ H Sicherheitsbereich H
Umrichterfrequenz| H , 1 Umrichterfrequenz H / !
: i i i i i
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
: : i i : i
~30 % i ~30 % i
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
' ! > L ! '
0 6 10 Eingangsstrom (mA) 20 0 2 4 Eingangsstrom (mA) 20
Externer Steuereingang fiir Drehzahlstufe — Spannungssignal: Position
Externes Signal 2 - 10V Externes Signal 0 - 10 V
A A
100 % [========fF=== === mmmmmmmmm e 9
5 i Bereich, in dem der Umrichter i 100 % ‘
/'./ deaktiviert wird ! :
1 ! ] 1
' i Sicherheitsberej ' i
Umrichterfrequenz 1 v 1 Umrichterfrequenz 1
1 1 1
: i : : :
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 H 1 1 1
1 1 1 1 1
~30 % ' : : ~30 % ; i
: i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 ; 1 1 ;
0 3 5 Eingangsspannung (V) 10 0 1 2 Eingangsspannung (V) 10
Eingang externer Sollwert fiir Regelung per Sensor (Druck, Temperatur, Férderleistung usw.)
Sollwertsignal 4 — 20 mA: Position [S5] Sollwertsignal 2 — 10 V: Position [S6]
A A !
1 [ e L L L L L T T T T T T 1 [ e L L L L L T T T T T T
00% i i Bereich, in dem der Umrichter i 00% i Bereich, in dem der Umrichter
H . deaktiviert wird H H deaktiviert wird
1 1 1 1
! i Sicherheitsbereich ; 1 Sicherheitsbereich
Sollwert in % des H H H Sollwert in % des H
Sensormessbereichs ! ! Sensormessbereichs !
i i i
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1 1
' 1 > L ! >
0 2 4 Eingangsstrom (mA) 20 0 1 2 Eingangsspannung (V) 10
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8. Inbetriebnahme

8.1 System fiillen und entliiften

A

VORSICHT! Gefahr der Beschadigung der
Pumpe!

Die Pumpe darf nie trocken in Betrieb genommen
werden.

Sicherstellen, dass das System befiillt ist, bevor
die Pumpe gestartet wird.

8.1.1 Entliiften — Betrieb mit ausreichend hohem

A

Vordruck (Abb. 3)

Beide Absperrventile (2, 3) schlieRen.
Entliiftungsstopfen (6a) herausschrauben.
Saugseitiges Absperrventil (2) langsam 6ffnen und
Pumpe vollsténdig fiillen.

Entliiftungsstopfen schlieRen, sobald die

Luft vollstandig entwichen ist und gepumpte
Fliissigkeit auszutreten beginnt (6a).

WARNUNG!

Wenn die geférderte Fliissigkeit heift ist und
unter hohem Druck steht, kann die am Entliif-
tungsstopfen austretende Fliissigkeit Verbrenn-
ungen oder andere Verletzungen verursachen.

Saugseitiges Absperrventil vollstindig 6ffnen (2).
Pumpe starten.

8.1.2 Venting process — Pump in suction mode

A

Druckseitiges Absperrventil (3) schlieBen.
Saugseitiges Absperrventil (2) 6ffnen.
Fiillstopfen (6b) ausbauen.

Entliiftungsstopfen (5b) teilweise 6ffnen.
Pumpe und Saugrohr fillen.

Sicherstellen, dass keine Luft zwischen Pumpe
und Saugrohr eingeschlossen ist. System fiillen,
bis keine Luft mehr enthalten ist.

Fiillstopfen mit Entliiftungsstopfen (6b) schlieRen.
Pumpe starten und priifen, ob die Flussrichtung
mit der Angabe auf dem Pumpentypenschild
ibereinstimmt. Andernfalls tauschen Sie zwei
Phasen im Klemmkasten aus.

VORSICHT! Eine falsche Flussrichtung fiihrt zu
einer schlechten Pumpenleistung und kann die
Kupplung beschddigen.

Druckseitiges Absperrventil (3) etwas 6ffnen.
Entliiftungsstopfen vom Fiillstopfen abschrau-
ben, damit die Luft entweichen kann (6a).
Entlliftungsstopfen schlieBen, sobald keine Luft
mehr entweicht und gepumpte Fliissigkeit aus-
zutreten beginnt.

WARNUNG!

Wenn die geforderte Fliissigkeit heify ist und unter
hohem Druck steht, kann die am Entliiftungs-
stopfen austretende Fliissigkeit Verbrennungen
oder andere Verletzungen verursachen.
Druckseitiges Absperrventil (3) vollstindig 6ffnen.
Entliiftungsstopfen (5a) schlieRen.

8.2 Pumpe starten

A

A

VORSICHT! Gefahr der Beschiddigung der
Pumpe!

Die Pumpe darf nicht mit Nullférdermenge laufen
(geschlossenes Druckventil).

WARNUNG! Verletzungsgefahr!

Die Kupplung darf nur betrieben werden, wenn
die Kupplungsschutzvorrichtungen korrekt ange-
baut und mit allen dazu vorgesehenen Schrauben
befestigt sind.

WARNUNG! Hoher Gerduschpegel!
Hochleistungspumpen kdénnen einen sehr hohen
Gerduschpegel verursachen. Bei ldngerem
Aufenthalt in der Ndhe der Pumpe entsprechende
Schutzausriistung verwenden.

WARNUNG!

Die Anlage muss so ausgelegt sein, dass im Falle
eines Fliissigkeitsaustritts (z. B. durch Ausfall der
Gleitringdichtung) niemand verletzt wird.

8.3 Betrieb mit Frequenzumrichter

8.3.1 Steuerungselemente

Der Umrichter wird mit den folgenden Elementen
gesteuert:

Drehknopf

+ Zur Auswahl von Parametern den Drehknopf
nach rechts in Richtung ,.+* oder nach links in
Richtung ,,-* drehen.

+ Zur Bestdtigung der Einstellung den Drehknopf
kurz driicken.

Dieser Umrichter verfligt iber einen Block mit
5 DIP-Schaltern mit jeweils zwei Positionen
(Fig. 1D, Pos. 1).

JHTER

» DIP-Schalter 1 schaltet von der Betriebsart
. OPERATION* [DIP-Schalter 1 OFF] in den
Modus ,,SERVICE* [DIP-Schalter 1 ON] und
zuriick. In der Position ,,BETRIEB” werden der
Betrieb der gewahlten Betriebsart autorisiert
und der Zugang zur Parametrierung gesperrt
(Normalbetrieb). In der Position ,,SERVICE* kén-
nen die Betriebsfunktionen vom Bediener para-
metriert werden.

+ DIP-Schalter 2 wird fiir die Deaktivierung bzw.
Aktivierung der ,,Zugangssperre” verwendet
(siehe Abschnitt 8.3.6.5).

» Die DIP-Schalter 3 und 4 missen stets auf ON
stehen.

« DIP-Schalter 5 wird nicht verwendet und muss
stets auf OFF stehen.

Relais
(siehe Abschnitt 10)
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8.3.2 Aufbau des Displays

&+d

LEEE -
ek H@
& "RPHEE,

o L--l I-

Pos. Beschreibung

Menlnummer

@ HINWEIS: Wird der Drehknopf nicht innerhalb von
30 Sekunden betdtigt, wird in allen Meniis das

Angezeigter Wert

Angezeigte Einheit

Standardsymbole

v|FH | WIN|E

Angezeigtes Piktogramm

8.3.3 Beschreibung der Standardsymbole

Symbol Beschreibung

Betrieb im Modus
~Drehzahlregelung”.

Betrieb im Modus ,,Konstanter
Druck*” oder ,,P.I.D.-Steuerung*“.

Betrieb im Modus ,,Druck variabel*
oder ,,PID-Regelung*

Eingang IN2 aktiviert (externer
Sollwert)

Zugangssperre

Wenn dieses Symbol erscheint,
konnen aktuelle Einstellungen oder
Messungen nicht verdandert werden.
Die angezeigten Informationen kon-
nen nur gelesen werden.

BMS (Building Management System)
PLR oder LON ist aktiv.

Pumpe ist in Betrieb.

Pumpe ist angehalten.

AT B NP

8.3.4 Display

Statusanzeige auf dem Display

« Die Statusanzeige ist die Standardanzeige auf
dem Display.
Der aktuell eingestellte Sollwert wird angezeigt.
Die Grundeinstellungen werden durch Symbole
angezeigt.

200k

&7 RFM

Beispiel fiir die Statusanzeige auf dem Display

Einbau- und Betriebsanleitung — HELIX-VE 2-4-6-10-16

Display erneut angezeigt und keine Anderung
libernommen.

Navigationselement

+ Die Umrichterfunktionen werden iiber das Menii
aufgerufen. Jedem Menii und Untermendi ist eine
Nummer zugewiesen.

+ Zum Navigieren durch die Meniiebenen den
Drehknopf drehen (z. B. 4000 -> 5000).

« Blinkende Elemente (Wert, Meniinummer, Symbol
oder Piktogramm) zeigen an, dass ein neuer
Wert, eine neue Meniinummer oder eine neue
Funktion eingestellt werden kénnen.

Symbol Beschreibung

Wenn der Pfeil erscheint:

| + Durch Driicken des Drehknopfs
ein Untermeni aufrufen

(z. B. 4000 -> 4100).

Wenn der Pfeil ,,zuriick” erscheint:
+ Durch Driicken des Drehknopfs
die ndchst hohere Menliebene auf-

rufen (z. B. 4150 -> 4100).

8.3.5 Festlegung der Anwendungsart (offener oder
geschlossener Hydraulikkreis)
Das Produkt erlaubt zwei Anwendungsarten. Die
verfligbaren Betriebsarten richten sich nach der
gewadhlten Anwendungsart.

Hydraulkanwendung Betriebsart

Modus Drehzahl-
stufenregelung

Offener Kreis Modus ,,p-c*

Geschlossener | Modus ,Ap-c*

Kreis Modus ,Ap-v* | PID-Modus

Uber Menii 5.7.8.0 im Menii ,EXPERT* kann die
gewiinschte Anwendungsart ausgewahlt werden.

@ HINWEIS: Nach Anderung der Anwendung
muss das Produkt neu initialisiert wer-

den. Alle Anwenderparameter werden auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

8.3.6 Festlegung der Betriebsarten

Festlegung der Drucksensoren

» Der Relativdrucksensor misst den Druck im
Verhdltnis zum Atmosphérendruck.

« Der Absolutdrucksensor misst den Druck im
Verhaltnis zum Nulldruck in einem Vakuum.

« Der Differenzdrucksensor misst den Druck zwi-
schen zwei Punkten.

@ HINWEIS: Sofern kein Differenzdrucksensor
verwendet wird, werden alle von der Pumpe

angezeigten Druckwerte im Verhdltnis zum
Atmosphdrendruck gemessen.

Deutsch
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HINWEIS: Wenn die Pumpe eigenstdndig und
nicht in ein von uns installiertes System ein-
gebaut bereitgestellt wird, ist bei Lieferung die
,Drehzahlstufenregelung” als Regelungsart ein-
gestellt.

Modus ,,Drehzahlistufenregelung* (Fig. 2, 3)
Der Betriebspunkt wird durch manuelle
Einstellung der Drehzahlstufe tiber die Ments
oder ein externes Drehzahlstufen-Befehlssignal
in % festgelegt.

Fir die Inbetriebnahme sollte die
Motordrehzahlstufe auf 2400 1/min festgelegt
sein.

Modus ,,Druck konstant: p-c* (Fig. 2D, 3D, 4D)

Im Modus ,,p-c“ halt der Umrichter unabhdn-
gig von der fiir die Installation geforderten
Forderleistung einen konstanten Druck an der
Druckseite der Pumpe aufrecht.

A

Druck

Y

Zeit

Der Betriebspunkt wird manuell iber die Ments
oder ein externes Signal festgelegt.

Dieser Modus ist verfligbar, wenn in Menii 5.7.8.0
der Parameter fiir den offenen Hydraulikkreis
ausgewadhlt ist.

Zur Regelung wird ein Relativdrucksensor ver-
wendet (Sensor: Genauigkeit: = 1 %, Anwendung
zwischen 30 % und 100 % des Messbereichs).
Fir die Inbetriebnahme sollte der Solldruck auf
60 % des Pumpenhdchstdrucks festgelegt sein.

Modus ,,Ap-c* (Fig. 2D, 3D, 4D)

Im Modus ,,Ap-c* hdlt der Umrichter unab-
hangig von der fiir die Installation geforderten
Férderleistung einen konstanten (von der Pumpe

erzeugten) Differenzdruck aufrecht.
A

Ap-c

Druck

Zeit

Der Differenzdruck wird manuell {iber die Meniis
oder ein externes Signal festgelegt.

Dieser Modus ist verfligbar, wenn in Menii 5.7.8.0
der Parameter fiir den geschlossenen
Hydraulikkreis ausgewahlt ist.

Zur Regelung wird ein Differenzdrucksensor ver-
wendet (Sensor: Genauigkeit: = 1 %, Anwendung
zwischen 30 % und 100 % des Messbereichs).
Fir die Inbetriebnahme sollte der Solldruck auf
60 % des Pumpenhdchstdrucks festgelegt sein.

8.3.7

Modus ,,Druck variabel: Ap-v* (Fig. 2D-3D-4D)
Im Modus ,,Ap-v* dndert der Umrichter den
Differenzdruck der Pumpe linear, und das ent-
sprechend dem erforderlichen Volumenstrom der
Anlage.

Der Betriebspunkt (Pset) wird manuell iiber die
Meniis oder ein externes Signal festgelegt.

Der Betriebspunkt bei Nullmengenférderung
(%Pset) wird manuell iiber die Meniis festgelegt.
Dieser Modus erkennt auch eine
Nullmengenférderung, bei dem die Pumpe abge-
schaltet wird.

Zur Regelung wird ein Differenzdrucksensor ver-
wendet (Sensor: Genauigkeit: = 1 %, Anwendung
zwischen 30 % und 100 % des Messbereichs).
Fir die Inbetriebnahme sollte der Solldruck auf
60 % des Pumpenhdchstdrucks festgelegt sein.
Dieser Modus ist verfiigbhar, wenn in Menii 5.7.8.0
der Parameter fiir den geschlossenen
Hydraulikkreis ausgewdhlt ist.

Modus ,,PID-Regelung”

Der Umrichter ermdglicht tiber die PID-Regelung
(Proportional-Integral-Differential-Regelung)
die Regelung mithilfe eines anderen Sensortyps
(Temperatur, Férderleistung usw.).

Der Betriebspunkt wird als Prozentsatz des
Messbereichs des verwendeten Sensors aus-
gedriickt. Dieser Punkt wird manuell Gber die
Menis oder {iber ein externes Steuersignal fest-
gelegt.

Meniibeschreibung

Liste der Meniis (Fig. A5)

<1.0.0.0> Sollwerteinstellung

<2.0.0.0> Betriebsarteneinstellung

<3.0.0.0> Ein/Aus-Pumpeneinstellung

<4.0.0.0> Menii ,Information*
Pumpenparameteranzeige

<5.0.0.0> Menu ,Service*
Zugriff auf
Pumpenparametereinstellungen

<6.0.0.0> Fehlerquittierung
Bei einem oder mehreren Ausfallen
wird die Ausfallseite angezeigt. Der
Buchstabe ,.E* wird angezeigt, gefolgt
von einem 3-stelligen Code (siehe
Abschnitt 10).

<7.0.0.0> Zugangssperre
Die ,Zugangssperre* ist verfiigbar,
wenn der DIP-Schalter 2 auf ON steht.

VORSICHT! Gefahr von Sachschdden!

Falsche Einstellungen kdénnen zu Stérungen im
Pumpenbetrieb fiihren, die Schdden an der Pumpe
oder der Anlage verursachen kénnen.
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Meniifiihrung

Einstellungen in der Betriebsart ,,Druck konstant*
(Schalter 1 = OFF in Position ,,OPERATION*)

&

Einstellungen in der Betriebsart ,,Drehzahlstufenregelung*

(Schalter 1 = OFF in Position ,,OPERATION")

Sollwerteinstellung

@

£ SHiBar

e

1.000

®

HiBar

Sollwerteinstellung

@

@E.‘.LNJD a 10,00
0 RPH Hi/Bar

. @ Einstellungen in der Betriebsart ,,PID-Regelung*

0 (Schalter 1 = OFF in Position ,,OPERATION*)
Regelungsart )

4
= - B

e Sl

o e |y | O
@ ﬂ H o @ OFF ® 1,0,@% E Sollwerteinstellung
X ©:

Information

4000
@
+
| O
2000

Service

EBxA

T&D.U.D @

+

DOk

Wird bei Auslésung

eines Fehlers angezeigt

Fehlerquittierung
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+ Einstellungen im Modus ,,SERVICE* diirfen nur bei Inbetriebnahme und nur durch fachlich qualifizierte Techniker
vorgenommen werden.

Navigation in den Meniis ,,Easy” und ,,Expert*

DIP-Schalter 1 in die Position ON (Fig. A1, Pos. 1) setzen. Der Modus ,,SERVICE* wird aktiviert.

<« s | Aufdem Display blinkt dieses Symbol (Fig. A7).

In dem Modus ,SERVICE* kénnen die Parameter der Meniis <2.0.0.0> und <5.0.0.0> gedndert werden.
4 Es gibt 2 Einstellmodi:

Menii ,,Easy”
Uber dieses vereinfachte Menii sind die wichtigsten Parameter der einzelnen Betriebsarten zugénglich.
a Drehknopf zwei Sekunden lang gedriickt halten. Das Symbol fiir das Menii ,,Easy“ wird angezeigt (Fig. A7).
Drehknopf driicken, um die Auswahl zu bestatigen. Das Display wechselt zu Menii Nummer <2.0.0.0>
(Fig. A8).
« DIP-Schalter 1 in die Position OFF setzen, wenn alle Einstellungen vorgenommen wurden (Fig. A1, Pos. 1).

Menii ,,Expert*
Uber dieses Menii kann auf alle Parameter zugegriffen werden.
Drehknopf zwei Sekunden lang gedriickt halten und drehen, um das Menii ,,Expert* auszuwahlen.
Das Symbol fiir das Menii ,.Expert* wird angezeigt (Fig. A7).
Drehknopf driicken, um die Auswahl zu bestétigen. Das Display wechselt zum Menii <2.0.0.0> (Fig. A8).
+ Im Menii <2.0.0.0> die Betriebsart auswdhlen und bestatigen.
« Das Menii <5.0.0.0> auswihlen, um auf alle Umrichterparameter zuzugreifen (Fig. A9).
« DIP-Schalter 1 in die Position OFF setzen, wenn alle Einstellungen vorgenommen wurden (Fig. A1, Pos. 1).
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Menii , EASY* @
+

Einstellungen im
Menii ,,EASY*

E*s | é ﬂﬁ é 2000

—

(Fig. A3)

1.000

Sollwerteinstellung

@)

& & O

O

Auswabhl der
Betriebsart

¥ L=

 Menil EXPERT" e

3.000

@ ON

| O

4.0.0.0

Information

1

5.000

Einstellungen im
Menii ,,EXPERT*

o

- G O (€

(Fig. A4)
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EINSTELLUNGEN IM MENU ,,EASY*

| 2.0.0.0 |D[ Drehzahlstufenregelung I

5.4.1.0 IE—(») lExterner Steuereingang IN2: OFF ]

l 5.4.1.0 |§ |Externer Steuereingang IN2: ON ]

Externer Eingang IN2 o
5.4.2.0 |& |Auswahl der Signalart: > ;'-3

0-10V v

0-20mA mA

2.0.0.0 ”__ I Druck konstant p-c oder Ap-c + Druck konstant p-c bei Auswahl des

- offenen Hydraulikkreises
Sensoreingang IN1 .

ﬁ Auswahl des Messbereichs: « Ap-c bei Auswahl des geschlossenen
6 bars Bar Hydraulikkreises (Menii 5.7.8.0)
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar

Sensoreingang IN1

|

5.3.2.0 @ Auswabhl der Signalart:
0-10v v
4-20mA mA

5.4.1.0 | [Fingang externer Sollwert IN2: OFF |

l 5.4.1.0 |g@ |Eingang externer Sollwert IN2: ON |

. |Externer Eingang IN2 4
5.4.2.0 E_'\J-"> Auswahl der Signalart: 15 8
o-10v v L
0-20mA mA

[ 2.0.8.0 "/ IDI'UCk variabel Ap-v + Menu verfiigbar bei Auswahl des

geschlossenen Hydraulikkreises

Auswahl der Steigung Ap-v: (Menii 5.7.8.0)
2.3.2.0 K ,Delta“: 50 % -> 100 % %

!ﬂ@ 232;?;|‘:;I:igeinl\§/’ltle'::bereichs:
6 bars Bar
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar
—{5.3.2.0] [ N
o-10v v
4-20mA mA

5.4.1.8 “i@ [ Eingang externer Sollwert IN2: OFF |

| 5.4.1.8 Hi@ [ Eingang externer Sollwert IN2: ON |

- =[5}

| Externer Eingang IN2 |
_'I 5.4.2.@ |i@ Auswahl der Signalart: ™ m+3
a-10v v
L 0-20mA

mA
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| 2.8.0.0 ""ﬁ_] PID-Regelung

Sensoreingang IN1
Auswahl der Signalart:

0-10v v
4-20mA "
2-10v v
0-20mA mA

' (PID-Parameterauswahl: 'ﬁ
15.5.2.0 [§ID | o 500 +30.0
m PI[I|PID-ParameterauswahI: || s [
| L“10 ms -> +300 s
D[ |PID-Parameterauswahl:
m F]n ,D“:0ms ->+300s

| 5.4.1.8 1;@ |Eingang externer Sollwert IN2: ON I

Externer Eingang IN2
5.4.2.8 i_©__ Auswahl der Signalart:

o-10v
0-20mA
2-10v
4-20mA

PID-Parameterauswahl:
D |77 -30.0 > +30.0 ]
PID-Parameterauswahl: E’
L“10 ms -> +300 s
=]

Hll PID-Parameterauswahl: | +5
FEELL,D*" 0ms -> +300s = ;

P<B <
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Fig. A4

EINSTELLUNGEN IM MENU ,,EXPERT*

[S.B.B.Bl | Service
A §

. [ 5.2.0.0 ]*& [ GLT — Gebaudeleittechnik

[ 5.3.8,.8 11@ ‘ INI — ,Sensoreingang*
. W

Wird bei Aktivierung von ,,GLT* ange-
zeigt. Sie der Betriebsanleitung.

Wird bei aktivierter ,,Drehzahl-
stufenregelung” nicht angezeigt.

I Auswahl des Messbereichs: Wird bei aktivierter ,PID-Regelung*
5.3.1.e 'I® 6/10/16/25 bar Bar nicht angezeigt.
l'n_@ Auswabhl der Signalart:

f 0-10V/4—-20mA/2 -10V/0 - 20 mA

[ 5.4.0.0 |i® | IN2 — ,Externer Eingang” |
A
| 5.4.1.0 ‘i@ l IN2 — Externer Eingang ON/OFF | ‘
Auswahl der Signalart: Wird nicht angezeigt, wenn Eingang IN2
|5-"2'° li@ 0-10V/2 - 10V/0 - 20 mA/4 — 20 mA = OFF ist.

t

v

[EEeialFiD | | oereptong: merampeang
[ 5.5.1.@ |II[] |PID: Parameter ,P*: 0,01 -> +30,0 I H Im PID-Modus, ,P*: ~30,0 -> +30,0
|5.5.2.0 |PlD | pi0: Parameter .1 10 ms -> +300 s | s |
I 5.5.3.0 |F|I | PID: Parameter ,D*: 0 ms -> +300 s | = ‘

I -

| 5.7.8.@ }l:tfl:.'n'.:I l Sonstige Einstellungen 1 |

3

| 5.7.3.0 Iﬁq’g |Ze|t bis zur APschaItung bei = I Wird bei akthlsrt.er ,,Drehzah.l—
X 3 -> stufenregelung” nicht angezeigt.

I 5.7.4.0 ||.|z‘|_ |Reduzierte Frequenz: ON/OFF

| 5.7.5.0 |8~%1 Kommunikationsfrequenz HIGH/MID/LOW durchgefiihrt werden.

| Muss bei ausgeschaltetem Motor

|
|
| 5.7.6.@ |%‘Auswahl des SBM-Relais |
|

| 5.7.7.8 |m l Zuriick zur Werkseinstellung: ON/OFF

f.' Auswahl der Anwendung: offener Hydraulikkreis Zurtick zur Werkseinstellung

a und geschlossener Hydraulikkreis :;@:Egjaﬁ;gzggrﬂﬁ;

5.7.8.0

t

|‘;.g,a.e I@l Sonstige Einstellungen 2 ‘

I 5.8.2.0 |,m,| Einheiten m/bar/ft/psi | |
1

v

[
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NAVIGATION IM MENU 4.0.0.0 ,,INFORMATION*

Ig, 0.0.0 |© l Information ]

|4 1.0. g‘@ [ Istwerte ‘
[4.1.2.0]6B | Druck oder % [ H/Bacder %] sufemmegalumg: et amgeseio.

| ’4.1.3.8‘@ |Leistung ‘ P/W |

t
Lq, 2.0.0 |@ | Daten und Betrieb ]

|4 2.1.0| Uy [Betriebsstunden T |

14.2.2.0 |l | Verbrauch | E/man |

|4,2_5,3\53ﬂ ‘Zéhler Spannungsversorgungsunterbrechung | l

-
4 3.0. Ola:: | Zustande

|
14 30 gl()’n. ‘SSM -Relais | l
|4_3.3_g ‘G'@ ‘SBM—ReIa|s So Oy Oy | ]

|

| 4.3.4.0 \"ﬁ ‘ Eingang ,Ext. Off* |

t

[4 4.0.0 |.|“ | Pumpendaten l
|4 4.1.0 llllu [Pumpentypenschlussel l ]
| 4.4.2.0 \ml ‘ Software-Version Anwendungsregler | SW ‘
| 4.4.3.0 LIBILII [Software—Version Motorregler I SW ]

t

v

1
]
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Zugangssperre

Um alle Einstellungen der Pumpe zu sperren, kann
die Zugangssperre verwendet werden.

Dazu wie folgt vorgehen:

DIP-Schalter 2 in die Position ON setzen. Das
Menii <7.0.0.0> wird angezeigt.

Drehknopf drehen, um die Sperre zu de-/aktivie-
ren. Der aktuelle Status der Sperre wird durch die
folgenden Symbole angezeigt:

sind gesperrt und die Menis werden

@ Sperre aktiviert: Die Parameter
schreibgeschiitzt angezeigt.

Sperre deaktiviert: Die Parameter
kénnen gedndert werden und
der Zugriff auf die Menis ist fir

Einstellungen erlaubt.

9. Wartung

Wartungsarbeiten diirfen ausschlieBlich von
autorisierten Wartungstechnikern durchge-
fiihrt werden!

WARNUNG! Gefahr durch elektrische Spannung!
Gefdhrdungen durch elektrische Spannung sind
auszuschlieBen.

Sicherstellen, dass vor dem Durchfiihren von
Arbeiten am elektrischen System die Stromver-
sorgung abgeschaltet und gegen unbefugtes
Wiedereinschalten gesichert wurde.

WARNUNG! Verbriihungsgefahr!

Im Falle von hohen Wassertemperaturen und
hohen Systemdriicken die saug- und druckseitigen
Absperrventile der Pumpe schlief3en.

Pumpe abkiihlen lassen.

Diese Pumpen sind wartungsarm. Dennoch wird
- Diese Pumpen sind wartungsarm. Dennoch
wird alle 15.000 Betriebsstunden eine regelma-
Rige Uberpriifung empfohlen.

Falls erforderlich, kann die als Kassettendichtung
ausgefiihrte Gleitringdichtung leicht ausge-
tauscht werden.

Beim Ausbau bzw. der erneuten Installation

von Halbflanschpumpen wird empfohlen, die
Halbflansche mit Kunststoffbefestigungen
zusammenzuhalten.

Bei Pumpen mit Schmiervorrichtung (Abb. 7,
Pos. 1) miissen die auf dem Schild der Laterne
angegebenen Schmierintervalle (Abb. 7, Pos. 2)
beachtet werden.

Insert its adjusting wedge in its housing (Fig. 6)
once mechanical seal position is set.

Die Pumpe muss sich zu jeder Zeit in einem voll-
stdndig gereinigten Zustand befinden.

Zur Verhinderung von Frostschdden miissen
Pumpen, die wihrend Frostphasen nicht ver-
wendet werden, entleert werden: Absperrventile
schlieRen, dann Ablass-/Vorfiillstopfen und
Entliiftungstopfen vollstandig 6ffnen.
Lebensdauer: 10 Jahre, je nach
Betriebsbedingungen und Einhaltung

aller im Betriebshandbuch beschriebenen
Anforderungen.
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10. Storungen, Ursachen und

Beseitigung

WARNUNG! Gefahr durch elektrische Spannung!
Gefahrdungen durch elektrische Spannung sind
auszuschlieflen.

Sicherstellen, dass vor dem Durchfiihren
von Arbeiten am elektrischen System die
Stromversorgung abgeschaltet und gegen unbe-
fugtes Wiedereinschalten gesichert wurde.

WARNUNG! Verbriihungsgefahr!
Im Falle von hohen Wassertemperaturen und
hohen Systemdriicken die saug- und druckseitigen

Absperrventile der Pumpe schlief3en.
Pumpe abkiihlen lassen.

Storung
Pumpe arbeitet nicht

Ursache
Keine Stromversorgung.

Beseitigung
Sicherungen, Kabel und Anschliisse
prifen.

Die Hitzeschutzeinrichtung wurde aus-
geldst und die Stromzufuhr unterbrochen.

Ursache der Uberlastung des Motors
beseitigen.

Die Pumpe arbeitet mit zu geringer
Leistung.

Falsche Drehrichtung.

Drehrichtung des Motors priifen und ggf.

korrigieren.

Teile der Pumpe werden durch
Fremdkorper blockiert.

Pumpe priifen und reinigen.

Luft im Saugrohr.

Saugrohr abdichten.

Das Saugrohr ist zu eng.

Groleres Saugrohr einbauen.

Das Ventil ist nicht weit genug gedffnet.

Ventil vollstandig 6ffnen.

Die Pumpe fordert ungleichmaRig.

Luft in der Pumpe.

Pumpe entliiften; Saugrohr auf
Luftdichtigkeit priifen. Bei Bedarf Pumpe
20 — 30 s — laufen lassen, Entliiftungs-
schraube 6ffnen und Luft entweichen
lassen — Entliiftungsschraube schlieRen
und Vorgang mehrmals wiederholen, bis
keine Luft mehr aus der Pumpe austritt.

Drucksensor fiir Modus ,,Druck konstant*
ungeeignet

Einen Sensor mit passender Druckskala
und Genauigkeit einbauen.

Pumpe vibriert oder ist zu laut.

Fremdkdrper in der Pumpe.

Fremdkorper entfernen.

Die Pumpe ist nicht ordnungsgemal} am
Boden befestigt.

Schrauben festziehen.

Das Lager ist beschadigt.

Wilo-Kundendienst kontaktieren.

Der Motor Uberhitzt und der Motorschutz
|6st aus.

Offener Kreislauf in einer der Phasen.

Sicherungen, Kabel und Anschliisse
prifen.

Die Umgebungstemperatur ist zu hoch.

Fir Kihlung sorgen.

Die Gleitringdichtung ist undicht.

Die Gleitringdichtung ist beschadigt.

Gleitringdichtung ersetzen.

Unregelmalige Forderung.

Drucksensor ist fiir Modus ,,Konstanter
Druck” oder ,Variabler Druck*
ungeeignet.

Sensor mit passendem Druckbereich und
Genauigkeit einbauen.

Im Modus ,Konstanter Druck” stoppt die
Pumpe nicht bei Nullférdermenge.

Das Riickschlagventil ist undicht.

Riickschlagventil reinigen oder ersetzen.

Das Riickschlagventil ist nicht geeignet.

Durch ein passendes Riickschlagventil
ersetzen.

Der Behadlter hat einbaubedingt ein zu
geringes Fassungsvermogen.

Behalter tauschen oder einen weiteren
hinzufligen.

Falls der Fehler nicht behoben werden
kann, bitte den Wilo-Kundendienst

kontaktieren.
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Storungen diirfen nur von qualifizierten Fach-
kraften behoben werden!

Beachten Sie die Sicherheitshinweise in Abschnitt
9 ,Wartung®.

Relais

Der Umrichter verfligt liber 2 Ausgangsrelais, die als
Schnittstelle zu einer zentralen Steuerung dienen,
z. B.: Schaltkasten, Pumpensteuerung.

SBM-Relais:
Dieses Relais kann im Meni ,,Service” < 5.7.6.0 > in
3 Betriebszustdnde gestellt werden.

Betriebszustand: 1 (Standardeinstellung)

Relais fiir das Signal ,Verfiigbharkeit* (normaler
Betrieb dieser Pumpenart).

Dieses Relais ist aktiviert, wenn die Pumpe in
Betrieb oder betriebsbereit ist.

Wenn eine Stérung auftritt oder die Netz-
spannung unterbrochen wird (die Pumpe stoppt),
wird das Relais deaktiviert. Die Verfligbarkeit der
Pumpe wird an den Schaltkasten ibermittelt.

Betriebszustand: 2

Relais fiir das Signal ,,Betrieb”.

Das Relais ist aktiviert, wenn sich die Pumpe in
Betrieb befindet.

Betriebszustand: 3

Relais fiir das Signal ,,Einschaltung*.

Das Relais ist aktiviert, wenn die Pumpe an das
Netz angeschlossen ist.

SSM-Relais:

Relais fir das Signal fiir ,,Stérungen®.

Wenn aufeinander folgende Stérungen derselben Art
entdeckt werden (von 1 bis 6, je nach Schwere),
stoppt die Pumpe und das Relais wird aktiviert (bis zu
einem manuellen Eingriff).

Beispiel: 6 Storungen mit variabler Zeitspanne
innerhalb von 24 Stunden.

Das SBM-Relais ist auf die Erfassung des Signals
,Verfligbarkeit” eingestellt.

Stérungen 1 2 3 b 5

Aktives
Relais A

SBM

Relay in
Relais

\ 4

Aktives A
Relais

SSM

\ 4

Relay in
Relais

@ == e e el s ¢ — —— i — —

24-St.-Zeitraum
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Fehlertabelle

Alle hier genannten Vorfélle bewirken
« die Abschaltung des SBM-Relais (wenn sich dies im Zustand fiir die Erfassung des Signals ,Verfiigbarkeit* befin-

det)
« die Einschaltung des SSM-Relais fiir Signale vom Typ ,,Stérungen®, wenn die Hochstzahl fiir eine Stérungsart im
« Zeitraum von 24 Stunden erreicht wird
« das Anschalten einer roten LED

Rampenzeit

vor Fehler-
meldung

Zeit vor

Bearbeitung Wartezeit vor auto-

des Fehlers
nach Mel-

matischer Wiederein-
schaltung

Max.
Fehler
inner-

halb von

Stérung
Mdogliche Ursachen

Beseitigung

Deutsch

Wartezeit
vor Riick-
setzung

dung 24 h
Pumpe iiberlastet, Ausfall Dichte qnd/oder Viskositat des For-
dermediums zu hoch
E001 |60s 0s 60s 6 - - - 300's
Pumpe durch Fremdkéorper Pumpe demontieren, defekte Bauteile
blockiert ersetzen oder die Pumpe reinigen.
(0,55 bis (0,55 bis 7,5 kW) Spannung an den Umrichterklemmen | (0,55 bis
7,5 kW) 0's, wenn Fehler tUberprifen: 7,5 kw)
E004 300s behoben Unterspannung der Span—‘ » Ausfall bei Spannungsversorgung 0s
~5s 6 nungsversorgung des Umrich- <
(E032) (11 bis - ters > 480V (0,55 bis 7,5 kW) (11 bis
22 kW) (11 bis 22 kw) + Ausfall bei Spannungsversorgung 22 kW)
0s 300 > 506 V (11 bis 22 kW) 300's
. Spannung an den Umrichterklemmen
E005 5 300s 0's, wenn Fehler 6 Uberspannung der Spannungs- | Uberpriifen: 0s
(E033) behoben versorgung des Umrichters +Ausfall bei Spannungsversorgung
> 506V
0's, wenn Fehler Fehlende Spannungsversor- .
E006 |~5s 300s behoben 6 gungsphase Spannungsversorgung priifen. 0s
Umrichter als Generator betrie-| .. . N
£007 |0s 0s 0's, wenn Fehler Unbe- ben. Warnung, keine Pumpen- Die Pumpe hat d.|e Rlcht.ung.geandert. 0s
behoben grenzt Das Ventil auf Dichtigkeit priifen.
abschaltung
Pumpe demontieren, defekte Bauteile
E010 |~5s 0s Unbegrenzt 1 Pumpe blockiert erﬁet.zen ode.r dlei Pumpe remnigen. 60s
Méglicherweise liegt ein mechani-
scher Motorausfall vor (Wilzlager).
Pumpe abaeschaltet oder im Pumpe fiir die Wiederinbetriebnahme
E011 |15s 0s 60s 6 Trombeaos befiillen (siehe Abschnitt 9.3). 300s
Das FuBventil auf Dichtigkeit priifen.
Die Kuihlrippen an der Riickseite und
Motor tberhitzt unter dem Umrichter sowie die Luf-
E020 |~5s Os 300s 6 terhaube reinigen. 300s
Umgebungstemperatur ober- | Flr eine bessere Beliiftung des Rau-
halb der Produktspezifikationen| mes sorgen.
£023 |0s 0s 60's 6 Am Motor liegt ein Kurzschluss Motor—Umrlchter aus der Pumpe 60's
vor. entfernen, priifen oder ersetzen.
E025 |O0s 0s Unbegrenzt 1 Fehlende Motorphase Verbindung zy\nschen Motor und 60s
Frequenzumrichter priifen.
Temperatursensor des Motors de-| Motor-Umrichter aus der Pumpe
E026 | ~5s 0s 300 6 fekt oder nicht richtig verbunden | entfernen, priifen oder ersetzen. 300
(0,55 bis 7,5 kW) Die Kiihlrippen an der Riickseite und
0's, wenn Fehler Umrichter iiberhitzt unter dem Umrichter sowie die Liif-
Eg;g ~5g 0s behoben 6 terhaube reinigen. 300
(11 bis 22 kw) Umgebungstemperatur ober- | Fiir eine bessere Beliiftung des Rau-
300s halb der Produktspezifikationen| mes sorgen.
Das System auf korrekte Spannungs-
E042 |~5s 0s Unbegrenzt 1 Sensorkabel (IN1) getrennt versorgung und Verdrahtung mit dem 60s
Sensor priifen.
0's, wenn Fehler Unbe- . - . .
EO50 |60s 0s Fehler bei GLT-Kommunikation | Verbindung priifen. 300s
behoben grenzt
£077 |05 0s Unbegrenzt 1 24-V-Versorgungsspannung Se_r_150ren und ihre Verbindungen 60's
der Sensoren defekt priifen.
E--- |0s 0s Unbegrenzt 1 Interner Fehler Frequenzumrichter| An den Kundendienst wenden. 60s
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10.2 Fehler bestdtigen

VORSICHT! Sachschaden!
A Stérungen immer erst dann bestdtigen, nachdem
sie behoben wurden.

Storungen dirfen nur von qualifizierten
Fachkraften behoben werden!

Falls Zweifel bestehen, bitte den Hersteller kon-
taktieren.

« Wenn ein Fehler auftritt, wird anstelle der
Statusanzeige die Fehleranzeige angezeigt.

Fehler werden wie folgt bestatigt:

+ Drehknopf driicken.

vé 5080 e = E‘BE'E--. = meeer  Das Display zeigt Folgendes an:
s B I.- .'-|
4 reE + die Menlinummer <6.0.0.0>,

A « die Storungsnummer und die Hochstzahl dieser
@ Storungen fiir einen Zeitraum von 24 Stunden

Beispiel der Y
Fehlerseite £ BB (z.B.: 1/6).
ey “.i“ - die verbleibende Zeit bis zum automatischen
o Zuriicksetzen der Stérung in Sekunden,

Beispiel fir die
Statusanzeige

« Warten Sie das automatische Zuriicksetzen ab.
Im System lduft ein Timer ab. Die verbleibende
Zeit wird (in Sekunden) angezeigt, bis der Fehler
automatisch bestatigt wird.

« Zur Bestdtigung den Drehknopf driicken, wenn
die Hochstzahl der Stérungen erreicht ist und der
letzte Timer abgelaufen ist.

Das System wechselt wieder in die Statusanzeige.

HINWEIS: Wenn nach dem Stérungssignal noch
@ Zeit bis zur Bearbeitung der Stérung bleibt (z. B.
300 s), muss die Stérung immer manuell bestétigt

werden.
Der Timer fiir die automatische Riickstellung ist
inaktiv und ,,- - -“ wird angezeigt.
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11. Ersatzteile

Ersatzteile miissen tber den Wilo-Kundendienst
bestellt werden.

Um Fehler zu vermeiden, miissen bei Bestellungen
immer die Daten auf dem Typenschild angegeben
werden.

Der Ersatzteilkatalog verfiigbar unter: www.wilo.
com.

12. Entsorgung

Information zu Sammlung von gebrauchten
Elektround Elektronikprodukten.

Die ordnungsgemalie Entsorgung und das sach-
gerechte Recycling dieses Produkts vermeiden
Umweltschdden und Gefahren fiir die personli-
che Gesundheit.

HINWEIS: Verbot der Entsorgung iiber den
Hausmiill!

In der Europdischen Union kann dieses Symbol
auf dem Produkt, der Verpackung oder auf den
Begleitpapieren erscheinen. Es bedeutet, dass
die betroffenen Elektro- und Elektronikprodukte
nicht mit dem Hausmiill entsorgt werden diirfen.

Fiir eine ordnungsgemaRe Behandlung, Recycling
und Entsorgung der betroffenen Altprodukte,
folgende Punkte beachten:

+ Diese Produkte nur bei dafiir vorgesehenen, zer-
tifizierten Sammelstellen abgeben.

« Ortlich geltende Vorschriften beachten!
Informationen zur ordnungsgemafRen
Entsorgung bei der 6rtlichen Gemeinde, der
ndchsten Abfallentsorgungsstelle oder bei dem
Héndler erfragen, bei dem das Produkt gekauft
wurde. Weitere Informationen zum Recycling
unter www.wilo-recycling.com.

Technische Anderungen vorbehalten.
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2.1

ol

General

About this document

The language of the original installation and oper-
ating instructions is English. All other languages
of these instructions are translations of the origi-
nal installation and operating instructions.

These installation and operating instructions are
an integral part of the product. They must be kept
readily available at the place where the product is
installed. Strict adherence to these instructions is
a necessary condition for the correct installation
and operation of the product.

These installation and operating instructions cor-
respond to the relevant version of the product and
the underlying safety standards valid at the time
of going to print.

EC-Declaration of conformity:

A copy of the EC-Declaration of conformity is an
integral part of these installation and operating
instructions.

If a technical modification is made on the series
named here without our agreement, this declara-
tion loses its validity.

Safety

These installation and operating instructions con-
tainimportant information which must be adhered
to during installation, operation and maintenance.
For this reason, these instructions must, without
fail, be read by the service technician and the
responsible specialist/operator before installation
and commissioning.

It is not only the general safety instructions listed
in this section that must be adhered to but also
the special safety instructions with danger sym-
bols included in the following sections.

Symbols and signal words in the operating
instructions

Symbols
General danger symbol
Danger due to electrical voltage

NOTICE: ...
Signal words:

DANGER! Acutely dangerous situation.
Non-observance will result in death or the most
serious of injuries.

WARNING! The user may suffer (serious)
injuries. ‘Warning’ implies that (serious) injury
to persons is probable if this information is
disregarded.

CAUTION! There is a risk of damaging the prod-
uct/unit. “Caution” implies that damage to the
product and its operation is likely if this infor-
mation is disregarded.

2.2

2.3

2.4

NOTICE: Useful information on handling the
product. It draws attention to possible problems.
Information that appears directly on the product,
such as

the arrows indicating the direction of rotation,
identifiers for connections,

rating plate,

warning stickers,

must be strictly complied with and kept in legible
condition.

Personnel qualifications

The installation, operating and maintenance per-
sonnel must have the appropriate qualifications
for this work. Area of responsibility, terms of
reference and monitoring of the personnel are to
be ensured by the operator. If the personnel are
not in possession of the necessary knowledge,
they are to be trained and instructed. This can be
accomplished if necessary by the manufacturer of
the product at the request of the operator.

Danger in the event of non-observance of the
safety instructions

Non-observance of the safety instructions can
result in risk of injury to persons and damage
to the environment and the product/unit. Non-
observance of the safety instructions also results
in the loss of any claims to damages. In detail,
non-observance can, for example, result in the
following risks:

Danger to persons from electrical, mechanical
and bacteriological influences

Damage to the environment due to leakage of
hazardous materials

Property damage

Failure of important product/unit functions
Failure of required maintenance and repair
procedures.

Safety consciousness on the job

The existing directives for accident prevention
must be adhered to.

Danger from electrical current must be elim-
inated. Local directives or general directives
[e.g. IEC, VDE etc.] and instructions from local
energy supply companies must be respected.
This device is not intended for use by persons
(including children) with reduced physical, senso-
ry or mental capabilities, or lack of experience and
knowledge, unless they have been given supervi-
sion or instruction concerning use of the device
by a person responsible for their safety. Children
should be supervised to ensure that they do not
play with the device.

WILO SE 03/2019



2.5

2.6

2.7
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Safety instructions for the operator

This device is not intended for use by persons
(including children) with reduced physical, senso-
ry or mental capabilities, or lack of experience and
knowledge, unless they have been given supervi-
sion or instruction concerning use of the device
by a person responsible for their safety.

Children should be supervised to ensure that they
do not play with the device.

If hot or cold components on the product/the
unit lead to hazards, local measures must be
taken to guard them against touching.

Guards protecting against touching moving
components (such as the coupling) must not be
removed whilst the product is in operation.
Leakages (e.g. from the shaft seals) of hazardous
fluids (which are explosive, toxic or hot) must be
led away so that no danger to persons or to the
environment arises. National statutory provisions
must be respected.

Danger from electrical current must be
eliminated. Local directives or general directives
[e.g. [EC, VDE etc.] and instructions from local
energy supply companies must be respected.

Safety instructions for installation and
maintenance work

The operator must ensure that all maintenance
and installation work is carried out by autho-
rised and qualified personnel, who are sufficiently
informed from their own detailed study of the
installation and operating instructions. Work on
the product/unit must only be carried out when
at a standstill. It is mandatory that the proce-
dure described in the installation and operating
instructions for shutting down the product/unit
be complied with.

Immediately on conclusion of the work, all safety
and protective devices must be put back in posi-
tion and/or recommissioned.

Unauthorised modification of components and

use of unauthorised spare parts

Unauthorised modification of components and
use of unauthorised spare parts will impair the
safety of the product/personnel and will make
void the manufacturer’'s declarations regarding
safety. Modifications to the product are only
permissible after consultation with the manu-
facturer.

Original spare parts and accessories authorised by
the manufacturer ensure safety. The use of other
parts absolves the manufacturing company of any
and all liability.

2.8

A

4.1

Improper use

The operating safety of the supplied product is
only guaranteed for conventional use in accor-
dance with Section 4 of the installation and oper-
ating instructions. The limit values must on no
account fall below or exceed the values specified
in the catalogue/data sheet.

Transport and temporary storage

When you receive the equipment, check that
it has not been damaged during transport. If
damage has occurred during shipping, take all
necessary action with the carrier within the time
allowed.

CAUTION! The storage environment may cause
damage to the product.

If the delivered material is to be installed at a later
date, store it in a dry place and protect it from
impacts and any external influences (humidity,
frost etc.).

The pump should be cleaned thoroughly before
it is put into temporary storage. New pumps are
prepared in such a way that they can be stored
for one year.

Handle the pump with care so as not to damage
the product before installation.

Application

This pump has been designed to pump hot or cold
water, water/glycol mixtures or other low-vis-
cosity fluids that are free of mineral oil, solid or
abrasive substances, or materials containing long
fibres. Pumping corrosive chemicals requires the
manufacturer’s approval.

DANGER! Risk of explosion!
Do not use this pump to convey flammable or
explosive liquids.

Application areas

water distribution and overpressure systems,
industrial circulation systems,

process fluids,

cooling water circuits,

fire-fighting and washing stations,
sprinkling systems, irrigation, etc.
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5. Product information

5.1 Type key

Example: Helix VE1613-1/25/E/K/2G

B High-efficiency multistage in-line pump in vertical design
Helix FIRST V g Y g pump g
E Equipped with a frequency converter
16 Rated flow rate in m3/h
13 Number of stages
1 = pump housing in stainless steel 304 + hydraulics in stainless steel 304
-1 2 = pump housing in stainless steel 316L + hydraulics in stainless steel 316L
3 = pump housing in cast GJL -250 + hydraulics in stainless steel 304
25 =PN 25 flanges
25 16 = PN 16 flanges
P = Victaulic connections
Je E = EPDM O-rings (WRAS/KTW)
V = VITON O-rings
/K K = cartridge mechanical seal
/2G 2nd generation frequency converter
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5.2 Technical data

Maximum utilisation pressure

Pump housing

16, 25 or 30 bar depending on the model

Maximum suction pressure

Temperature range

Fluid temperature

10 bar

Notice: the actual input pressure (P input) + the pressure at zero delivery
rate (P zero delivery rate) must always be lower than the maximum
authorised operating pressure (Pmax). If the maximum authorised
operating pressure is exceeded, the mechanical seal and the roller
bearing can be damaged or their life span reduced.

Pinput + P zero delivery rate < Pmax

Refer to the pump plate for the maximum operating pressure: Pmax

-30°Cto+120°C
-15°C to +90 °C (with FKM gasket)
-20°C to +120 °C (with cast housing)

Ambient temperature

Electrical data

-15 °C to +40 °C (other temperatures on request)

Motor efficiency IE4
Motor protection rating IP55
Insulation class 155 (F)

Frequency

See motor plate

Power supply voltage

0.55/0.75(1.1) 1.5{2.2| 3 | &4 |55 75| 11| 15|18.5| 22
400V (+10 %) 50 Hz
380V (£10 %) 60 Hz
480V (+10 %) 60 Hz

Types of supported power supplies
Other characteristics

Ambient humidity

TN, TT

< 90 % without condensation

Altitude

<1000 m (> 1000 m on request)

Max. suction height

Depending on NPSH of the pump

Noise level dB(A)
0/+3 dB(A)

0.55|0.75
61 63 67|71

Power supply cable cross section
diameter (cable equipped
with & wires) mm?

55 (75|11 15 |18.5| 22

1.2 1.5-25| 25-4 |25-6| 4-6|6-10| 10-16

- Electromagnetic compatibility (*)

« Residential emission —
1st environment:

2nd environment:

- Outline and connection dimensions (Fig. &).

PN-EN 61800-3

« Industrial interference resistance —

PN-EN 61800-3

(*) Inthe frequency range between 600 MHz and 1 GHz, the
display or the pressure indication in the display might be

5.3 Scope of delivery
« High-pressure multistage centrifugal pump.
+ Operating manual.
« Counter flanges, screws and O-rings for PN 16
configuration.

disturbed in the exceptional case of the direct vicinity
(<1 m from the electronic module) of radio transmission
installations, transmitters or similar devices working in
this frequency range. The operation of the pump is not

affected at any time.

Installation and operating instructions — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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5.4  Accessories 6. Description and function
The following original accessories are available for
the Helix series:

(Zplc:lvilssiallrll)ess steel 1.4301 counter flanges (screwing) 4016168
2 round stainless steel 1.4404 counter flanges (screwing)
(PN 40 — DN 25)

2 round steel counter flanges (welding) (PN 40 — DN 25) 4016162
2 oval stainless steel 1.4301 counter flanges (screwing)
(PN 16 — 1"14)

2 round stainless steel 1.4404 counter flanges (screwing)
(PN 40 — DN 32)

2 round steel counter flanges (welding) (PN 40 — DN 32) 4016163
2 oval stainless steel counter flanges (screwing)

4016165

4016169

4016166

e i I 14404 flanges ( ) =0
round stainless steel 1. counter flanges (screwing

(PN 40 — DN 40) 4016167
2 round steel counter flanges (welding) (PN 40 — DN 40) 4016164
2 oval stainless steel 1.4301 counter flanges (screwing)

(PN 16 - 2) 4055063
2 round stainless steel 1.4404 counter flanges (screwing)

(PN 40 — DN 50) 4038589
2 round steel counter flanges (welding) (PN 40 — DN 50) 4038588
By-pass kit 25 bar 4146786 11 15 18.5 29
Bypass kit (with air pressure gauge 25 bar) 4146788
Chassis with damping pads for pumps up to 5.5 kW 4157154

« IF module PLR for connecting to PLR/interface
converter

+ IF module LON for connection to LONWORKS
network. These modules plug directly into
the connection interfaces of the converter
(see Fig. below).

+ Non-return valves (with tab or spring ring for
operation at constant pressure)

« Protection kit against dry-running

+ Pressure sensor kit for control (accuracy: < 1 %;
use between 30 % and 100 % of the measure-
ment range).
Use only accessories that are new.

0.5 0.75 1.1 15 2.2 3 4 6.1 Description of the product

Fig. 1

1 - Motor fixation bolt

2 — Coupling guard

3 — Mechanical seal

4 - Hydraulic stage housing

5 — Impeller

6 — Pump shaft
7 — Motor

8 — Coupling

9 - Lantern

10 - Tube liner
11 - Flange

12 - Pump housing
13 - Base plate
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6.2

7.1

7.2

Fig. 2, 3

1 — Strainer

2 — Pump suction valve

3 — Pump discharge valve

4 - Non-return valve

5 — Drain + priming plug

6 — Venting plug and filling plug
8 — Foundation block

10 - Lifting hook

Fig. A1, A2, A3, A4

1 - Block of DIP switches

2 - Pressure sensor

3 - Tank

4 — Insulation valve of the tank

Product characteristics

Helix pumps are vertical non-self-priming
high-pressure multistage centrifugal pumps for
in-line connection.

Helix pumps combine hydraulics and high-
performance motors.

All metal components in contact with the water
are made of stainless steel.

For models equipped with the heaviest motor
(> 40 kg), a specific coupling allows the seal

to be replaced without dismantling the motor.
A cartridge mechanical seal is then used in order
to facilitate maintenance and repair.

Special handling devices are integrated to
facilitate pump installation (Fig. 8).

Installation and electrical connection

All installation and electrical work may only
be carried out by qualified personnel and in
compliance with local codes and regulations!

WARNING! Risk of severe injury!
The applicable regulations for the prevention of
accidents must be complied with.

WARNING! Risk of electrical shock!
Danger from electric current must be eliminated.

Upon receipt of the product

Unpack the pump and recycle or dispose of the
packaging in an environmentally responsible
manner.

Installation
The pump must be installed in a dry, well-venti-
lated location free of frost.

CAUTION! Risk of damage to the pump!

The presence of foreign matter or impurities in
the pump housing may affect the functioning of
the product.

It is recommended to perform any welding and
soldering work before installing the pump.

Rinse the circuit completely before installing and
commissioning the pump.

Installation and operating instructions — HELIX-VE 2-4-6-10-16

- The pump must be installed in a place easy to
access for the purposes of inspection or replace-
ment.

- For heavy pumps, install a lifting hook
(Fig. 2, pos. 10) above the pump to facilitate
its disassembly.

WARNING! Risk of accident due to hot surfaces!
The pump must be installed in such a way that
no one can touch the hot surfaces of the product
when it is in operation.

- Install the pump in a dry and frost-free place on
a flat concrete block using appropriate screws.
If possible, use an insulating material under the
concrete block (cork or reinforced rubber) to
avoid any noise and vibration transmission into
the unit.

WARNING! Risk of tipping!
Ensure that the pump is correctly secured to the
ground.

- The pump must be installed in an easily accessi-
ble location to facilitate inspection and mainte-
nance work. The pump must always be installed
perfectly upright on a concrete baseplate.

CAUTION! Risk of foreign matter in the pump!
Ensure that all blanking plugs are removed from
the pump housing before installation.

NOTICE: All pumps are factory-tested for their
hydraulic properties and may therefore contain
a small amount of residual water. For hygiene
purposes, it is recommended to rinse the pump
before installing it in any potable water supply.

- For installation and connection dimensions see
section 5.2.

- Lift the pump only with appropriate lifting devic-
es and suitable hoists and slings in compliance
with lifting regulations.

WARNING! Risk of tipping!

There is a high risk of tipping due to the high
centre of gravity, especially for larger pumps. Take
special care over the safe fixation of the pump
when handling.

WARNING! Risk of tipping!

Use integrated lifting hooks only if they are not
damaged (e.g. by corrosion). Replace them if
required.

WARNING! Risk of tipping!
Never lift the complete pump using the motor
hooks as these are designed to lift the motor only.

- Motors are equipped with drain holes for con-
densed water (under the motor) that are sealed
at the factory using plastic plugs to ensure IP55
protection. If used in air-conditioning or cooling
systems, remove these plugs to allow condensa-
tion water to drain.
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7.3

Pipe connection
Connect the pump to the pipes by using appro-
priate counter flanges, screws, nuts and gaskets.

CAUTION!
Tightening of screws or bolts must not exceed:

PN 16/PN 25 configuration

M10 — 20 N.m M12 - 30 N.m
PN 40 configuration

M12 — 50 N.m M16 — 80 N.m

The use of an impact wrench is prohibited.

The flow direction of the fluid is indicated on the
identification sticker of the pump.

The suction and discharge pipe sockets must be
installed so that they do not induce any stress
into the pump. The pipes must be attached so
that the pump does not bear their weight.

We recommend installing gate valves on the suc-
tion and pressure sides of the pump.

Use expansion joints to mitigate noise and vibra-
tion from the pump if required.

The pipe cross-section must be at least equal to
the diameter of the suction port on the pump
housing.

The installation of a non-return valve in the
discharge pipe is recommended to protect the
pump against pressure surges.

If connected directly to the public potable water
mains, the suction pipe socket must also be fit-
ted with a non-return valve and a stop valve.

If connected indirectly via a tank, the suction
pipe socket must be fitted with a suction strainer
to stop impurities from entering the pump, and a
non-return valve.

7.4

Electrical connections
DANGER! Risk of fatal injury!

Hazardous voltage due to the discharge of the
converter capacitors.

Before any work on the converter, wait for

5 minutes after disconnecting the power supply.
Check that all electrical connections and con-
tacts are not live.

Check that the pressure connection terminals
have been allocated correctly.

The power supply cable (3 phases + earth) must
be inserted into the gland indicated below in
black.

The glands that aren’t used must remain sealed
using plugs provided by the manufacturer.

0.55 [0.75| 1.1 1.5 2.2 3 4
M25
= 00®|
N
5.5 7.5
M25

= ]

11 15 18.5 22
M32/M40
e ) o ]
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- The cables for the sensor, the external instruction, the
inputs [Ext. Off] and [Aux] must be shielded.

0.55 0.75 11 1.5 2.2 3

M20 | Cable shielding

M12 M12

M25 M16

5.5 7.3

The metal glands of the converter are adapted
to installation with protective braiding.

11 15 18.5

Cable shielding

1xM32/40
1xM20
1xM16
2xM12

Installation and operating instructions — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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- The electric characteristics (frequency, voltage,
nominal current) of the frequency converter
are specified on the pump identification label.
Ensure that the frequency converter complies
with the power supply it will be used with.

The electric protection of the motor is integrat-
ed into the converter. It is set up to take into
account the pump characteristics and ensure
the protection of pump and motor.

In all cases, install a fused isolator (type gF)

to protect the unit.

NOTICE: If a residual-current device needs to be
installed for the user’s protection, it must have
a delay effect. Adjust the circuit breaker rating
according to the current provided on the pump
identification sticker.

NOTICE: This pump is equipped with a frequency
converter and does not require protection from
a residual-current device. Frequency convert-
ers can impair the function of residual-current
devices.

Exception: Residual-current devices that have a
selective universal-current-sensitive design are
permitted.

Labelling: FI |XI —

Trigger current: > 30 mA.

Use only power cables complying with applicable
regulations.

Protection on mains side: max. admissible 25 A.
Trigger characteristic of the fuses: B.

As soon as the power supply to the converter is
activated, a 2-second display test is carried out
during which all characters on the display are
shown.

i EEEEN N NENEE § NENEN B EEEEE
/, ENEEN ~EEEEE ~EEEEN = EEEEN ~ EESEE

NOTICE: Requirements and limit values for
harmonic currents.

Pumps with the engine-power classes of 11 kW,
15 kw, 18.5 kW and 22 kW are equipment
for professional usage. These devices are sub-
ject to special connectivity conditions since
a short-circuit ratio Rsce of 33 at the connecting
point is not sufficient for your type of operation.
The connection to the public low-voltage mains
is regulated by the standard IEC 61000-3-12 —
the basis for these pumps’ rating is table & for
three-phase devices under specified conditions.
For all public connection points, the short-circuit
power Ssc at the interface between the user’s
electrical installation and the public power supply
must be greater than or equal to the values in the
table below. It is the responsibility of the installer
or of the user, and if applicable the distribution
system operator too, to ensure that these pumps
are operated properly. If the pump is used within
an industrial middle-voltage system, the connec-
tivity conditions are the sole responsibility of the
operator.

Motor power

[kw]
11 1800
15 2400
18.5 3000
22 3500

By installing an appropriate harmonic filter
between the pump and the power supply, the
harmonic current content will be reduced.
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Connection terminal assignment
- Remove the screws and take off the
converter cover.

Type key Assignment Remarks
L1,L2,L3 Mains connection voltage Three-phase current 3 ~ IEC38
PE Earth terminal 0.550.75[1.1|1.5]2.2] 3 | 4 [5.5]75|11]15 18.5] 22
x1 x2
IN1 Sensor input Signal nature: voltage (0-10V, 2-10 V)
Input resistor: Ri = 10 kQ
Signal nature: current (0-20 mA, 4-20 mA)
Input resistor: Rs = 500 Q
Can be configured in the “Service” menu <5.3.0.0>
IN2 External setpoint input Signal nature: voltage (0-10V, 2-10 V)
Input resistor: Ri = 10 kQ
Signal nature: current (0-20 mA, 4-20 mA)
Input resistor: Rb = 500 Q
Can be configured in the “Service” menu <5.4.0.0>
GND (x2) Ground terminals For each IN1 and IN2 input
+24'V Continuous power supply for sensor Max. current: 60 mA.
The power supply is protected from short-circuits.
Ext. Off ON/OFF control input The potential-free external switch is used to activate
“DEACTIVATION priority” and deactivate the pump.
for a potential-free external switch On installations with high numbers of starts
(> 20 per day), activation and deactivations should
be performed via “Ext. Off”.
SBM “Available transfer” relay In normal operation, the relay is activated when the
pump is running or in standby.
1T 1o The relay is deactivated if an initial malfunction occurs
or if the main power supply is disconnected (pump
switches off).
Pump availability, even temporarily, can thus be signalled to
the switchgear.
Can be configured in the “Service” menu <5.7.6.0>
Potential-free contact:
minimum: 12 V DC, 10 mA
maximum: 250 VAC, 1 A
SSM “Failures transfer” relay If consecutive malfunctions of the same type are
detected (from 1 to 6 according to significance),
|l O | @ the pump switches off, and this relay is activated
(until manual intervention).
Potential-free contact:
minimum: 12 V DC, 10 mA
maximum: 250 VAC, 1 A
PLR Connection terminals of the PLR The optional IF module PLR can be inserted into the
communication interface multiple connector placed in the converter connector area.
The module is protected from polarity reversal.
LON Connection terminals of the LON The optional IF module LON can be inserted into the
communication interface multiple connector placed in the converter connector area.
The module is protected from polarity reversal.

@ NOTICE: Terminals IN1, IN2, GND and Ext. Off meet
the requirements for “safe isolation” (in acc. with

EN 61800-5-1) at the mains terminals as well as at
SBM and SSM terminals (and vice versa).
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Mains connection Power terminal block

Plug the &4-conductor cable into the power terminal block
(phases + earth). |

1| 2] 3] L |

R

Input/output connection Input/output terminal block

+ The cables of the sensors, the external setpoint and the

.||-

remote control (Ext. Off) must be shielded. Aux_ |Ext.Off| MP pOmA/10 DDG
| | | IN2 | GND [ IN1 | GND [+22 v
A A A A + + + + *
IR X
[a] a
Tl zgelz]3
=|lof|=|o| %
Remote 2 5]
control Unused S 3
ON/OFF =3 2
I
f=4 =~
g | %
a S

+ Remote control enables the starting or deactivation of the | Example: float switch, low-water pressure regulator, etc.
pump (potential-free), this function has priority over the
other functions.

+ This remote control can be removed by shunting the
terminals of the remote control (Ext. Off).

Connections and control rules of each operating
mode:

Signal connections and control rules : Signal
Connection
Operating modes Setting - SHIERE Voltage
see the diagrams below
« In “Speed stage control” mode ... speed, manual
|\ C1 / / /
... speed, external control
C1 c2 S3 S4
« In “Constant pressure: p-c” mode ... of the setpoint with
+ Control with a relative pressure sensor |— the rotary knob C1 Cc3 S1 S2
+ In“Ap-c” mode
« Control with a differential pressure sensor ... by an external setpoint
c2 S5 S6
C1
c3 S1 S2
+ Inthe mode “Variable pressure: Ap-v” ... of the setpoint with
« Control with a differential pressure sensor the rotary knob C1 C3 s1 S2
... by an external setpoint
C2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
+ In “PID control” mode ... of the setpoint with
+ Control with a temperature sensor or delivery the rotary knob c1 c3 sl S2
rate sensor... ... by an external setpoint
-_ Cc2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
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Input/output connections

Remote control: Position [C1]

+ Converter delivered with a jumper. Aux |Ext.Off | MP [20mA/10 DDG
« Use of the remote control is optional | I- | | IN2 | GND | N1 [GND [+24
Remote
control
External signal IN2: Position [C2]
+ 2 wires (20 mA/10 V] /0 V) Aux | Ext.Off | MP PomA/10|  DDG
| | | IN2 | GND | IN1 [ GND [ +24
z
External
signal
IN1 sensor: Position [C3]
« 2 wires ([20 mA/10 V] /+24 V) Aux |[Ext.off[ MP [poma/i0| DDG
« 3 wires (20 mA/10V] /0 V /+24 V) | | | IN2 | GND [ INT [ GND [+24 V]
Sensor
IN1 and IN2 sensors: Position [C4]
« 2 wires ([20 mA/10 V] / +24 V) Aux | Ext.Off | MP |20 mA/10 DDG
« 3 wires ((20mA/10V]/0V /+24V) | | | IN2 | 6ND [ IN1 [ GND [ +24 v
|
|
IN2 sensor

IN1 sensor
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Control rules of input signals

Sensor input — Current signal: Position [S1

Sensor signal 4-20 mA Sensor signal 0-20 V
A A
100 % f===n====m=m==mmmemmmoeeeoaaa 100% [==m=======mmmmmmmmmmmmmmmeono
° i Between 0 and 2 mA, the ‘ ‘
/ cable is considered cut ! !
; Safety area i i
1 1 1
Value H H Value H
i i i
in % of H ! in % of '
the sensor’s ! ! the sensor’s !
measurement ! ! measurement !
range ' ' range '
1 1 1
1 1 1
1 1 1
' ! > ! >
0 2 I Current input (mA) 20 0 Current input (mA) 20
Sensor signal 2-10 V Sensor signal 0-10 V
A A
100 % === -===jf-======-===s======—=-= , 100% [=============----------—-—-=- ,
1 1 1
/ is considered cut ! !
: Safety area i i
Value H H Value H
i i i
in % of the ! ! " in % (?f |
sensor’s ! ! e sensori !
measurement i i measuremen i
range H ' range :
i i i
1 1 1
1 1 1
' ! > ! '
0 2 4 Voltage input (V) 10 0 Voltage input (V) 10
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External control input of the speed stage - Current signal: Position [S3

External signal 4-20 mA External signal 0-20 mA
A A
1 [ e L L L L L T T T T T 1 Ofp o o o o o o o o
00 % i ' Area where the converter ‘ 00 % : ‘ Area where the converter ‘
H : deactivates H H : deactivates H
1 1 1 1 1 1
H H Safety area H H H Safety area H
Converter H H H Converter H H H
frequency ' f ! frequency ' f !
: i i i i i
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
: : i i : i
~30 % i ~30 % i
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
' ! > L ! >
0 6 10 Current input (mA) 20 0 2 4 Current input (mA) 20
External control input of the speed stage - Voltage signal: Position
External signal 2-10 V External signal 0-10 V
A
100 % \ 100 % [===F-============—=----=—-- \
1 1 1 Area where the converter 1
H H . deactivates H
: i : i Safety area i
Converter ' H Converter H H H
1
frequency d i frequency ! : i
H 1 1 1 1
H ] 1 1 1
H ] 1 1 1
I ] ] 1 ]
1 1 1 1 1
~30 % - : ~30 % ; : |
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 ; 1 1 ;
0 3 5 Voltage input (V) 10 0 1 2 Voltage input (V) 10
External setpoint input of control with a sensor (pressure, temperature, delivery rate, etc.)
Setpoint signal 4-20 mA: Position [S5] Setpoint signal 2-10 V: Position [S6]
A A !
100 % [===5=======-=-=-==------=-=-o- ' 100% [===g======-======----c---=----
1 Area where the converter 1 1 Area where the converter
H deactivates H H deactivates
1 1 1
H Safety area H H Safety area
Setpoint H H Setpoint H
1 1 1
1 1 1
in % ! H in % of i
of the sensor’s i i the sensor's i
measurement ‘ ‘ measurement ‘
range ! ! range !
i i i
1 1 1
1 1 1 1
1 1 > L] ! »
0 2 4 Current input (mA) 20 0 1 2 Voltage input (V) 10
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8.1

8.1.1

8.1.2

Commissioning

Filling and degassing the system

CAUTION! Risk of damage to the pump!

Never operate the pump dry.

The system must be filled before starting
the pump.

Venting — Pump in inlet mode (Fig. 3)

Close the two guard valves (2 + 3).

Open the drain cock of the venting plug (6a).
Slowly open the valve on the suction side (2).
Close the drain cock once the air has escaped
and the liquid is flowing in the pump (6a).

WARNING! Risk of burns!

If the pumped fluid is hot and under high pressure,
the fluid escaping at the drain cock may cause
burns or other injuries.

Open the guard valve on the suction side
completely (2).

Start the pump.

Venting process — Pump in suction mode

(Fig. 2)

Close the guard valve on the discharge side (3).
Open the guard valve on the suction side (2).
Remove the filling plug (6b).

Partially open the priming/drain plug (5b).

Fill the pump and the suction pipe with water.
Ensure that there is no air trapped in the pump
and suction pipe. Fill the system until all air is
removed.

Close the filling plug (6b).

Start the pump and verify that the direction of
rotation complies with the specification printed
on the pump sticker. If this is not the case, inter-
change two phases in the motor terminal.

CAUTION!
An incorrect direction of rotation will cause
poor pump performance and may damage the
coupling.

Slightly open the guard valve on the discharge
side (3).

Unscrew the drain cock to remove the air (6a).
Close the drain cock once the air has escaped
and the liquid is flowing in the pump.

WARNING!

If the pumped fluid is hot and under high pressure,
the fluid escaping at the drain cock may cause
burns or other injuries.

Open the guard valve on the discharge side

fully (3).

Close the priming/drain plug (5a).

8.2

8.3

8.3.

Starting

CAUTION! Risk of property damage!
The pump must not operate at zero flow
(discharge valve closed).

WARNING! Risk of injury!
Coupling guards must be in place and secured by
all required screws when the pump is running.

WARNING! High noise levels!

High-power pumps may emit a high noise level.
Use appropriate protection when working close to
the pump for any extended period.

WARNING!

The installation must be laid out in such a way
that there is no risk of injury in case of fluid leak-
age (e.g. caused by mechanical seal failure).

Operation of the converter

1 Control elements
The converter is controlled using the following
control elements:

Rotary knob

@_ @ @%{
+ Selecting a new parameter only requires rotating
the knob in direction “+” to the right or “-” to
the left.

+ A short impulse on the rotary knob confirms this
new setting.

DIP switches
This converter has a block of five DIP switches
(Fig. 1D, pos. 1) each with two positions.

JHTER

+ DIP switch 1 switches from “OPERATION”
mode [DIP switch 1 OFF] to “SERVICE” mode
[DIP switch 1 ON] and back again. The
“OPERATION” position authorises the opera-
tion of the chosen mode and stops access to
the parameterisation (normal operation). The
“SERVICE” position allows the user to carry out
parameterisation of the different operations.

+ DIP switch 2 is used to activate or deactivate the
“Access lock” (see section 8.3.6.5).

 DIP switches 3 and 4 must be kept in the
ON position.

+ DIP switch 5 is not used and must be kept in the
OFF position.

Relay
(see section 10)
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8.3.2 Display structure

EREIE1E

- L] NN HEE
o I L Ll

o b

NEEE L L] u

Pos. Description

Menu number
Value display
Unit display

Standard symbols

viFE wWiN|=

Icon display

8.3.3 Description of standard symbols

Symbol Description

Operation in “Speed stage control”
mode

Operation in “Constant pressure”
or “PID control” mode

Operation in “Variable pressure”
or “PID control” mode

IN2 input activated
(external setpoint)

SN

Access lock

When this symbol appears, the set-
tings or current measurement values
cannot be modified. The information
is displayed in read-only form

BMS (Building Management System)
PLR or LON is activated

Pump in operation (if flashing, zero
delivery rate detection detected)

Pump switched off

QI =>

8.3.4 Display

Display status page

« The status page appears as the default page of
the display.
The currently set setpoint is displayed. Basic
settings are displayed by symbols.

2ok
& RFH 4~

Example of display status page

Installation and operating instructions — HELIX-VE 2-4-6-10-16

@ NOTICE: In all menus, if the rotary knob is not
operated within 30 seconds, the display will reap-

pear and no change will be registered.

Navigation element

+ The menu structure makes it possible to call
up the functions of the converter. A number is
attributed to every menu and submenu.

+ Turn the rotary knob to scroll through any menu
level (e.g. 4000 -> 5000).

« Blinking elements (value, menu number, symbol
oricon) allow the selection of a new value, a new
menu number or a new function.

Symbol Description

When the arrow appears:

| + Animpulse on the rotary knob

1 ngim provides access to a sub-menu
(e.g. 4000 -> 4100).

When the “return” arrow appears:
+ Animpulse on the rotary knob
provides access to the higher

menu (e.g. 4130 -> 4100).

8.3.5 Defining the application of an open or closed
hydraulic loop

The product has two types of application. The
type of application chosen defines the operating
modes that can be accessed.

Hydraulic .
application Operating mode
Open loop “p-c” mode Speed stage
control mode
“Ap-c” mode
Closed loop “Ap-v” mode PID mode

Menu 5.7.8.0 of the EXPERT menu can be used to
select the type of application required.

@ NOTICE: The product must be reinitialised when
the application is changed. All the user parame-

ters will revert to the factory settings.

8.3.6 Defining operating modes

Defining pressure sensors

+ The relative pressure sensor measures the pres-
sure in relation to atmospheric pressure.

+ The absolute pressure sensor measures the pres-
sure in relation to the zero pressure in a vacuum.

+ The differential pressure sensor measures the
pressure between two points.

@ NOTICE: All the pressures indicated by the pump
are measured in relation to the atmospheric pres-

sure, except when a differential pressure sensor
is used.
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55



English

56

Pat m

—

Cp TPC 1

NOTICE: If the pump is provided alone, and not
integrated into a system installed by us, the con-
figuration mode upon delivery is the “speed stage
control” mode.

“Speed stage control” mode (Fig. 2, 3)

The duty point is obtained by manually adjust-
ing the speed stage via the menus or using an
external command signal for the speed stage
expressed in %.

For entry into service, the motor speed stage
should be set at 2400 rpm.

“Constant pressure: pc” mode (Fig. 2D, 3D, 4D)

In “p-c” mode, the converter maintains a con-
stant pressure at the pump discharge irrespective
of the delivery rate required by the installation.

A

Pressure

Y

Time

The duty point is defined manually via the menus
or an external signal.

This mode can be accessed when the

open hydraulic loop parameter is selected in
menu 5.7.8.0.

A relative pressure sensor is used for control
(sensor: accuracy: = 1 %; using between 30 %
and 100 % of the measuring range).

For entry into service, the set pressure should be
set at 60 % of the pump’s maximum pressure.

“Ap-c” mode (Fig. 2D, 3D, 4D)

In “Ap-c” mode, the converter maintains a con-
stant differential pressure (generated by the
pump) irrespective of the delivery rate required
by the installation.

-

\

Ap-c

Pressure

Time >
The differential pressure is defined manually via
the menus or via an external signal.

This mode can be accessed when the

closed hydraulic loop parameter is selected in
menu 5.7.8.0.

A differential pressure sensor is used for control
(sensor: accuracy: = 1 %; using between 30 %
and 100 % of the measuring range).

For entry into service, the set pressure should be
set at 60 % of the pump’s maximum pressure.

8.3.7

Mode “variable pressure: Ap-v”

(Fig. 2D-3D-4D)

In “Ap-v” mode, the converter changes the dif-
ferential pressure of the pump in a linear manner,
in line with the delivery rate required by the
installation.

The duty point (Pset) is defined manually via the
menus or an external signal.

The duty point at a zero delivery rate (%Pset) is
defined manually via the menus.

This mode includes zero delivery rate detection
that switches off the pump.

A differential pressure sensor is used for control
(sensor: accuracy: < 1 %; using between 30 %
and 100 % of the measuring range).

For entry into service, the set pressure should be
set at 60 % of the pump’s maximum pressure.
This mode can be accessed when the

closed hydraulic loop parameter is selected

in menu 5.7.8.0.

“PID control” mode

The converter enables control with another type
of sensor (temperature, delivery rate, etc.) via
control of the PID (proportional integral differen-
tial control).

The duty point is expressed as a percentage of
the measurement range of the sensor used. This
point is defined manually via the menus or via an
external control signal.

Menu description

List of menus (Fig. A5)

<1.0.0.0> Setpoint setting
<2.0.0.0> Operating mode setting
<3.0.0.0> On/Off pump setting

<4.0.0.0> “Information” menu
Reading the pump parameters

<5.0.0.0> “Service” menu
Access to the pump parameter
settings

<6.0.0.0> Error acknowledgement
If one or more malfunctions occur, the
malfunction page will appear. The let-
ter “E” followed by a three-figure code
will appear (see section 10).

<7.0.0.0> Access lock
The “Access lock” can be accessed if
DIP switch 2 is in the ON position.

CAUTION! Risk of property damage!

Incorrect setting changes may cause pump oper-
ation faults which may lead to damage of the
pump or installation.
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Menu navigation

Fig. A1

Adjustment in “Speed stage control” mode
(Switch 1 = OFF in “OPERATION” position)

=

Adjustment in “Constant pressure” mode
(Switch 1 = OFF in “OPERATION” position)

23

7

B | | B
Ol =

E_

Setpoint setting

0
o
w5

"@®
b
LD

(=]

@)

0
o
==

'@
0
(i

Setpoint setting é

©

® By &

Hi/Bar

Type of control

U=

4000
@
¥
| O
2000

Information

Service

T
Adjustment in “PID control” mode
(Switch 1 = OFF in “OPERATION” position)

Setpoint setting é

Z o

EBR A

_r &0.0.0 éé

Dk

Appears when an
error is activated

Error
acknowledgement
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+ Only perform adjustments in “SERVICE” mode when commissioning, which should only be performed by specialist
technicians.

Navigating the “Easy” and “Expert” menus

Place DIP switch 1 in the ON position (Fig. A1, pos. 1). The “SERVICE” mode is activated.
<« s | Onthedisplay, the symbol here will flash (Fig. A7).

In the “SERVICE” mode, the parameter of menus <2.0.0.0> and <5.0.0.0> can be changed.

There are 2 adjustment modes:

Easy menu
A simplified menu that provides access to the main parameters of the operating modes.
E « Press the rotary knob for two seconds. The “Easy” menu symbol is displayed (Fig. A7).
« Press the rotary knob to validate this choice. The display will switch to menu number <2.0.0.0> (Fig. A8).
« After performing the adjustments, put DIP switch 1 in the OFF position (Fig. A1, pos. 1).

Expert menu
The menu for accessing all the parameters.
+ Press the rotary knob for two seconds and turn it in order to select the expert menu.
The “Expert” menu symbol is displayed (Fig. A7).
« Press the rotary knob to validate this choice. The display will switch to menu <2.0.0.0> (Fig. A8).
+ Select the operating mode in menu <2.0.0.0> and validate.
« Select menu <5.0.0.0> to access all the converter’s parameters (Fig. A9).
« After performing the adjustments, put DIP switch 1 in the OFF position (Fig. A1, pos. 1).
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EASY menu @
+

E*s :Eéa ‘f‘ @é% 2000

—

Adjusting the
EASY menu
(Fig. A3)

1.000

@)

© 6 O

Setpoint setting

O

¥ L=

EXPERT menu I '@' '

3.000

Selecting the
operating mode

@ ON

| O

4.0.0.0

1

5.000

Information

o

- G O (€

Adjusting the
EXPERT menu
(Fig. At)
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ADJUSTING THE EASY MENU

| 2.0.0.0 ‘D [ Speed stage control |

5.4.1.0 li—<y> ]INZ external control input: OFF ]

\ 5.4.1.G|§|IN2 external control input: ON ]

IN2 external input O
5.4.2.0 | & [selection of the signal type: > ;+3

0-10v v

0-20mA mA

|2.0.0.0 H‘_[Constant pressure p-c or Ap-c - Constant pressure p—c if the open

- hydraulic loop is selected
IN1 sensor input . . .
ﬁ Selection of the measurement range: | * Ap-c if the closed hydraulic loop is
6 bars Bar selected (menu 5.7.8.0)
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar

IN1 sensor input
- i

5.3.2.@ | |Selection of the signal type:
o-10v v
4-20mA mA

5.4.1.0 |;<l-'>.|IN2 external setpoint input: OFF |

l 5.4.1.0 |5@-|IN2 external setpoint input: ON |

A0 |IN2 external input T4 |
5.4.2.0 !_<"> Selection of the signal type: ‘E S
o-10v v
0-20mA mA

{ 2.8.0.08 "/ IVariabIe pressure Ap-v + Menu accessible if the closed

hydraulic loop is selected

2.3.2.0 K Selection of the slope Ap-v: % (menu 5.7.8.0)

“Delta”: 50 % -> 100 %

_.LM-"@ IS’\tlallei(teiI:)sr? [)lfnt%itmeasurement range:

6 bars Bar

10 bars Bar

16 bars Bar

25 bars Bar

5.3.2.8 |7$ IS'::Ilef:‘iir:)Sr?:J:‘ntF;]l:etsignal type:

o-10v v
4-20mA mA

—>| 5.4.1.0 |%@ [ IN2 external setpoint input: OFF |
{

| 5.4.1.8 |%@ [ IN2 external setpoint input: ON |

- (=[5]
| IN2 external input |
_’I 5.4.2.0 Ii@ Selection of the signal type: * g"-g

o-10v v
L 0-20mA mA
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| 2.8.8.0 "?;_] PID control

|
|
|
|
|
I
|
I
I
I
I
I
I
|
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|

o |IN1 sensor input
5.3.2.0 | npu

Selection of the signal type:

o-10v
4-20mA
2-10v

B < B o

5.4.1.0 Ii@ |IN2 external setpoint input: OFF I

l' | |PID parameter selection:
_q “P": -30.0 -> +30.0

PID parameter selection:
“”: 10 ms -> +300 s

m F]n PID parameter selection:
: “D":0ms->+300s

|5_4,1_g |i® | IN2 external setpoint input: ON I

IN2 external input
" |Selection of the signal type:

o-10v
0-20mA
2-10v
4-20mA

2<B <

PID parameter selection:
'1“P”:-30.0 -> +30.0

PID parameter selection:

“I""10 ms -> +300 s

m Hll PID parameter selection:
PIE“D™: 0 ms -> +300 s
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ADJUSTMENT OF THE EXPERT MENU

[5 g 0. al. ‘ Service ‘

[ 5.2.0.0 i@&[ BMS - Building Management System

\ 5.3.0.81-‘@ ‘ IN1 - “Sensor input”
X |

Appears when the “BMS” is activated.
See the operating manual for this product

Does not appear when the “speed stage control”
is activated

I Selection of the measurement range: X K

1@ 6/10/16/25 bar Bar H Does not appear when the “PID control” is activated
4. |Selection of the signal type:

'.@ 0-10V/4-20mA/2-10V /0-20 mA

[ 5.4 9.0 |ﬁ® | IN2 - “External input” |
| 5.4.1.0 ‘-@ l IN2 - External input ON / OFF | ‘
| 5.4.2.0 Lﬁ@ gelfgt\lloyzoflwss/lgnglot)é?p‘e/q 20 mA ‘ | Does not appear when the IN2 input = OFF
v t
| 5.5.0.0 | F”] | PID - Parameters l Does not appear wi};eanc;ci}:/;‘ggeed stage control”
y
I 5.5.1.0 |II[] | PID: “P” parameter: 0.01 -> +30.0 I I | In PID mode, “P”™: -30.0 > +30.0
| 5.5.2.e |Fl] | PID: “I” parameter: 10 ms -> +300's | s |
I 5.5.3.0 |F|.| PID: “D” parameter: 0 ms -> +300 s | s |
v t
| 5.7.0.0 lm'e ’ Other adjustments 1 |
h | e |.§’9 | Eenilgt_ivagigg Iime T | = | Does not appear wgeanctnzé‘sgeed stage control”
I 5.7.4.8 ||-|z‘l, | Reduced frequency: ON / OFF | |
| 5.7.5.@ |&H§{ Communication frequency HIGH/MID/LOW ] | To be performed with motor switched off
| 5.7.6.@ |%| Selection of SBM relay I |
| 5.7.7.0 |1‘| l Factory setting return: ON / OFF I |
5.7.8.8 f.. Selecting the application: open hydraulic loop Return to factory setting after validating
a and closed hydraulic loop the application change
t

¥
15.8.0.9 |@| Other adjustments 2 ‘

IS.B.!.G'NN&‘I![ Units m /bar / ft / psi | |
t

\d

]
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NAVIGATING THE “4000” INFORMATION MENU

[4 e.0.0|(1) | Information |

|4 1.0.0 ]@ [ Actual values ‘
|4,1.1.g 1@ |Pressure or % | H/Bar or xl Does not i%?]iiglwgeanc:nzt“;geed stage

| ’4.1.3.0‘@ ‘Performance | P/W |

t

[4 2.0. QI@ | Data and operation ]
| 4.2.1.06 | ‘Operatmg hours | t/h ]
I‘_z.z.a “ﬂﬂ ‘Consumpnon | E/MWH ‘

| 4.2.5.0 “&m ‘ Power supply cut counter | l

t

4 3.0.0 B | States

14 3.2. gl@’n‘ ‘SSM relay |
|4_3.3_9‘<?@ ‘SBM relay &e On O |

| 4.3.4.0 \"ﬁ ‘ “Ext. Off” input |

t

[:-.4.0.6 |m | Pump data ]
“| 4.4.1.0 | Ml [ Pump type key [ ]
|4_4_2_a \%ﬂ' ‘Application controller software version | SW ‘
|4_4_3,9 \ml [Motor controller software version I Sw ]

t

v
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Access lock

The “Access lock” can be used to block all
adjustments to the pump.

Proceed as follows:

Place DIP switch 2 in the ON position.

The menu <7.0.0.0> will appear.

Turn the rotary knob to activate or deactivate
the lock. The current status of the lock is
represented by the following symbols:

locked and access to the menus is
authorised in read-only mode.

Lock deactivated: The parameters can
|j\ be changed and access to the menus

to make adjustments is authorised.

Iil Lock activated: The parameters are

Place DIP switch 2 in the OFF position. The status
setting will reappear.

Maintenance

All maintenance must be performed by an
authorised service representative only!

WARNING! Risk of electric shock!

Danger from electrical current must be
eliminated.

Ensure that the pump’s power supply is switched
off and secured against unauthorised reactiva-
tion before performing any work on the electric
system.

WARNING! Risk of burns!

In case of high water temperatures and high sys-
tem pressures, close the guard valves upstream
and downstream of the pump. First, allow pump
to cool down.

No special maintenance required during oper-
ation. Nevertheless, a regular check is recom-
mended every 15,000 hours.

The cartridge mechanical seal can be

easily replaced on some models thanks to its
design. Insert its adjusting wedge in its housing
(see Fig. 6) once the mechanical seal is correctly
positioned.

Always keep the pump perfectly clean.

Pumps that are not being used during periods of
frost should be drained to avoid damage:

Close the guard valves, open the drain/priming
plug completely and the drain cock.

Service life: 10 years depending on the oper-
ating conditions and whether all requirements
described in this operation manual have been
met.
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10.

A\

A

Faults, causes and remedies

WARNING! Risk of electric shock!
Danger from electrical current
eliminated.

Ensure that the pump’s power supply is switched
off and secured against unauthorised reactiva-
tion before performing any work on the electric
system.

must be

WARNING! Risk of burns!

In case of high water temperatures and high sys-
tem pressures, close the guard valves upstream
and downstream of the pump. First, allow pump

to cool down.

Faults
The pump is not functioning

Causes
No electrical power supply

Remedies

Check the fusible cut-outs, the wiring and
the connections

The motor protection device has cut off
the power

Eliminate any motor overload

The pump is functioning but is failing
to reach its duty point

Incorrect direction of rotation

Check the direction of rotation and correct
it if necessary

Parts of the pump are obstructed by
foreign bodies

Check and clean the pump

Air in the suction pipe socket

Make the suction pipe socket air-tight

Suction pipe socket too narrow

Install a wider suction pipe socket

The valve is not open far enough

Open the valve completely

The output of the pump is irregular

Presence of air in the pump

Remove the air from the pump and ensure
that the suction pipe socket is sealed.
Possibly start the pump for 20 — 30 s.
Open the drain cock to let air escape. Close
the drain cock and repeat several times
until no more air comes out of the drain
cock

In “Constant pressure” mode, the pressure
sensor is not adapted

Install a sensor with a compliant pressure
scale and precision

The pump is vibrating or is noisy

Foreign matter in the pump

Remove the foreign matter

The pump is not firmly secured to the
ground

Tighten the anchor screws

Bearing damaged

Contact Wilo customer service

The motor is overheating, the motor
protection engages

A phase is interrupted

Check the fusible cut-outs, the wiring and
the connections

Ambient temperature too high

Provide cooling

The mechanical seal is leaking

The mechanical seal is faulty

Replace the mechanical seal

The delivery rate is inconsistent

In “Constant pressure” or “Variable pres-
sure” mode, the pressure sensor is not
adapted

Install a sensor with a compliant pressure
scale and precision

In “Constant pressure” or “Variable

pressure” mode, the pump does not
switch off when the delivery rate is
zero

The non-return valve is not impermeable

Clean or change it

The non-return valve is not adapted

Replace it with an adapted non-return
valve

The tank does not have enough capacity
for the installation

Change it or add another to the installation

If the fault cannot be resolved, please
contact Wilo customer service.
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SEM

SEM

<y

SEM

Faults must be remedied by qualified personnel
only!

Observe the safety instructions in section 9
Maintenance.

Relay

The converter is fitted with 2 output relays serv-
ing as interface with the centralised control, e.g.:
switchgear, pump control.

SBM relay:
This relay can be configured in the “Service”
menu <5.7.6.0> in 3 operating modes.

State: 1 (default setting)

“Available transfer” relay (normal operation of this
pump type).

The relay is activated when the pump is running
or in standby.

The relay is deactivated if an initial mal-
function occurs or if the main power sup-
ply is disconnected (pump switches off).
Pump availability, even temporarily, is signalled to
the switchgear.

State: 2
“Run transfer” relay.
The relay is activated when the pump is running.

State: 3

“Power on transfer” relay.

The relay is activated when the pump is connect-
ed to the network.

SSM relay:

“Failures transfer” relay.

If consecutive malfunctions of the same type are
detected (from 1 to 6 according to significance),
the pump switches off, and this relay is activated
(until manual intervention).

Example: 6 defects with a variable duration within
24 hours.

The state of the SBM relay is “Available transfer”.

A
Malfunctions 1 2 3 4 5 6

o1 o )

Active

A
relay

SBM

Relay at
rest

\

Active A
relay

SSM

Relay at
rest

\

Rolling 24 hrs
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10.1 Faults table

All incidents mentioned hereafter will have the following effect:
Deactivation of the SBM relay (when parameterised in “available transfer” mode).
Activation of the SSM relay “failure transfer” when the max. quantity of one malfunction type is reached within a 24-hour period.
Lighting of a red LED.

English

Time
Ramp time  before the Waiting time Max Waiting
before error before . Faults - time
signalling of is taken into automatic erzrzrhm Possible causes Remedies before
error account after  reactivation reset
signalling
The pump is overloaded, Density and/or viscosity of the pumped
malfunctioning fluid too high
E001 60s 0s 60s 6 - - 300s
The pump is obstructed by Dismantle the pump, replace the
foreign bodies malfunctioning components or clean it
(0.55 to (0.55t07.5 kw) Check the voltage at the converter (0.55to
7.5 kW) 0 s if error terminals: 7.5 kW)
E004 3005 deleted The power supply to the «malfunction if power supply > 480 V 0s
(E032) ~5$ 6 converter is in undervoltage (0.55 to 7.5 kW)
(11to 22 kw) | (11 to 22 kW) - malfunction if power supply > 506 V z(%lk\tﬁ)
0s 300s (11 to 22 kw)
300s
E005 ~5s 300s 0sif error 6 The power supply to the Eeﬁ‘;fil:];r: voltage at the converter 0s
(E033) deleted converter is at overvoltage - malfunction if power supply > 506 V
E006 ~5s 300s g;h':tggor 6 A power supply phase is missing| Check the power supply 0s
: The converter operates as a . S
0 s if error Un- : The pump has switched direction, check
E007 0s 0s deleted limited gggs{?\faotribwammg‘ MOPUMP 1 the impermeability of the valve Os
Dismantle pump, clean it and replace the
EO10 ~5s 0s Unlimited 1 The pump is blocked faulty parts. Possible mechanical motor 60s
malfunction (roller bearings)
The pump is deactivated oris | Re-prime by filling the pump (See § 9.3).
E0L1 155 0s 60 6 running dry Check the impermeability of the foot valve 3005
- - Clean the cooling ribs at the back and
£020 s 0 300 6 The motor is heating up under the converter, as well as the fan cap 300
~5s s s s
E?gﬂgfgﬂf;ﬁu&i?ﬁgve Improve the ventilation of the premises
N P Remove the motor-converter from the
E023 0s 0s 60s 6 The motor is short-circuited pump and check it or replace it 60s
. I Check the connection between the motor
E025 0s 0s Unlimited 1 A phase of the motor is missing and the converter 60s
E026 | ~5s 0s 3005 6 Somsor s faulty o has s bad | Remove the motor-converter from the 300
connection Y pump and check it or replace it
(0.55to 7.5 kw) Clean the cooling ri
> . . g ribs at the back and
£030 gesléftsgor The converter is heating up under the converter, as well as the fan cap
E031 e 0s ¢ Room temperature above 300
(11to 22 kw) product characteristics Improve the ventilation of the premises
300s
. . Check for the correct power supply and
E042 ~5s 0s Unlimited 1 The sensor cable (IN1) is cut wiring to the sensor 60s
0 s if error Un- The BMS communication is .
EO50 60s 0s deleted limited | faulty Check the connection 300s
EQ77 0s 0s Unlimited 1 gé’n\;opr??;f@;’pp'y voltage of Check the sensors and their connections 60s
--- s s nlimite onverter internal malfunction | Call customer service s
E 0 0 Unlimited 1 C i | malf i Call i 60
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Example of
error page

10.2

Errors acknowledgement

CAUTION! Risk of property damage!

Only acknowledge errors after they have been
resolved.

Errors may be resolved by qualified

technicians only.

When in doubt, contact the manufacturer.

In case of a error, the malfunction page is dis-
played instead of the status page.

To acknowledge a error, proceed as
follows.

Press the rotary knob.
The following information appears in the display:
Menu number <6.0.0.0>.

Malfunction number and maximum number
during the 24 hours of the error occurrence (e.g.:
1/6).

The time remaining until the error is reset auto-
matically in seconds.

Wait for the auto reset time to elapse.

Example of
status page

A timer runs inside the system. The remaining
time (in seconds) until the error is automatically
acknowledged is displayed.

When the maximum number of error is reached
and the last follow-up time has elapsed, press
the rotary knob to acknowledge.

The system returns to the status page.

NOTICE: If time for the resolution of the mal-
function remains after the error signal
(e.g.: 300 s), then the error must always be
acknowledged manually.

The auto reset timer is inactive and “- - -
is displayed.

”
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11.

12.

Installation and operating instructions — HELIX-VE 2-4-6-10-16

Spare parts

All spare parts must be ordered through local
authorised technicians and/or the Wilo customer
service.
Please state all data shown on the rating plate
with each order to avoid queries and incorrect
orders.

Disposal

Information on the collection of used electrical
and electronic products

Proper disposal and appropriate recycling of this
product prevents damage to the environment and
dangers to your personal health.

NOTICE: Disposal in domestic waste is
forbidden!

In the European Union, this symbol can appear on
the product, the packaging or the accompanying
documentation. It means that the electrical and
electronic products in question must not be dis-
posed of along with domestic waste.

To ensure proper handling, recycling and disposal
of the used products in question, please note the
following points:

Only hand over these products at designated,
certified collecting points.

Observe the locally applicable regulations!

Please consult your local municipality, the near-
est waste disposal site, or the dealer who sold
the product to you for information on proper
disposal. For further information on recycling,

go to www.wilo-recycling.com.

Subject to change without prior notice.
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1. Généralités

1.1 A propos de ce document

La langue de la notice de montage et de mise en
service d’origine est I'anglais. Toutes les autres
langues de la présente notice sont une traduction
de la notice de montage et de mise en service
d’origine.

La notice de montage et de mise en service fait
partie intégrante du matériel et doit étre dispo-
nible en permanence a proximité du produit. Le
strict respect de ces instructions est une condi-
tion nécessaire a l'installation et a l'utilisation
conformes du produit.

La rédaction de la notice de montage et de mise
en service correspond a la version du produit et
aux normes de sécurité en vigueur a la date de
son impression.

Déclaration de conformité CE :

Une copie de la déclaration de conformité CE fait
partie intégrante de la présente notice de mon-
tage et de mise en service.

Si les gammes mentionnées dans la présente
notice sont modifiées sans notre accord.

2. Sécurité

Cette notice de montage et de mise en service
renferme des remarques essentielles qui doivent
étre respectées lors du montage, du fonctionne-
ment et de Ientretien. Ainsi, il est indispensable
que l'installateur et le personnel qualifié/'opéra-
teur du produit en prennent connaissance avant
de procéder au montage et a la mise en service.
Les consignes a respecter ne sont pas uniquement
celles de sécurité générale de ce chapitre, mais
aussi celles de sécurité particuliere qui figurent
dans les chapitres suivants, accompagnées d’'un
symbole de danger.

2.1 Signalisation des consignes de la notice

o>p>

Symboles

Symbole général de danger
Consignes relatives aux risques électriques
NOTE : ...

Signaux :

DANGER ! Situation extrémement dangereuse.
Le non-respect entraine la mort ou des bles-
sures graves.

AVERTISSEMENT ! L'utilisateur peut souffrir de
blessures (graves). « Avertissement » implique
que des dommages corporels (graves) sont vrai-
semblables lorsque la consigne n’est pas res-
pectée.

ATTENTION ! Il existe un risque d’endommager le
produit/I'installation. « Attention » signale une
consigne dont la non-observation peut engendrer
un dommage pour le matériel et son fonctionne-
ment.

2.2

2.3

2.4

NOTE : Remarque utile sur le maniement du pro-
duit. Elle fait remarquer les difficultés éventuelles.
Les indications directement appliquées sur le
produit comme p. ex.

les fleches indiquant le sens de rotation,

le marquage des raccords,

la plaque signalétique,

les autocollants d’avertissement,

doivent étre impérativement respectées et main-
tenues dans un état bien lisible.

Qualification du personnel

Il convient de veiller a la qualification du person-
nel amené a réaliser le montage, I'utilisation et
I'entretien. L'opérateur doit assurer le domaine de
responsabilité, la compétence et la surveillance
du personnel. Si le personnel ne dispose pas des
connaissances requises, il doit alors étre formé
et instruit en conséquence. Cette formation peut
étre dispensée, si nécessaire, par le fabricant du
produit pour le compte de I'opérateur.

Dangers encourus en cas de non-observation
des consignes

La non-observation des consignes de sécurité
peut constituer un danger pour les personnes,
’environnement et le produit/l'installation.
Elle entraine également la suspension de tout
recours en garantie. Plus précisément, les dangers
peuvent étre les suivants :

dangers pour les personnes par influences
électriques, mécaniques ou bactériologiques.
dangers pour I'environnement par fuite de
matiéres dangereuses.

dommages matériels.

défaillance de fonctions importantes du produit
ou de I'installation.

défaillance du processus d’entretien et de
réparation prescrit.

Travaux dans le respect de la sécurité

Il convient d’observer les consignes en vue d’exclure
tout risque d’accident.

Il'y a également lieu d’exclure tout danger lié a
I’énergie électrique. On se conformera aux disposi-
tions de la réglementation locale ou générale [IEC,
VDE, etc.], ainsi qu’aux prescriptions de I'entreprise
qui fournit I'énergie électrique.

Cet appareil n’est pas prévu pour étre utilisé par
des personnes (y compris des enfants) dont les
capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
réduites, ou des personnes dénuées d’expérience
ou de connaissance, sauf si elles ont pu bénéficier,
par I'intermédiaire d’une personne responsable de
leur sécurité, d’une surveillance ou d'instructions
préalables concernant l'utilisation de I'appareil. Il
convient de surveiller les enfants pour s’assurer
qu’ils ne jouent pas avec I'appareil.
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2.5 Consignes de sécurité pour l'utilisateur.

2.6

Cet appareil n’est pas prévu pour étre utilisé par
des personnes (y compris des enfants) dont les
capacités physiques, sensorielles ou mentales
sont réduites, ou des personnes dénuées d’ex-
périence ou de connaissance, sauf si elles ont
pu bénéficier, par I'intermédiaire d’une personne
responsable de leur sécurité, d’une surveillance ou
d’instructions préalables concernant ['utilisation
de I'appareil.

Il convient de surveiller les enfants pour s’assurer
qu’ils ne jouent pas avec I'appareil.

Si des composants chauds ou froids induisent
des dangers sur le produit ou I'installation, il
incombe alors au client de protéger ces compo-
sants afin d’éviter tout contact.

Une protection de contact pour des composants
en mouvement (p. ex. accouplement) ne doit pas
étre retirée du produit en fonctionnement.

Des fuites (p. ex. joint d’arbre) de fluides véhicu-
lés dangereux (p. ex. explosifs, toxiques, chauds)
doivent étre éliminées de telle fagon qu'il n’y ait
aucun risque pour les personnes et I’environne-
ment. Les dispositions nationales Iégales doivent
étre respectées.

Il'y a également lieu d’exclure tout danger lié a
I’énergie électrique. On se conformera aux dis-
positions de la reglementation locale ou générale
[IEC, VDE, etc.], ainsi qu’aux prescriptions de
I’entreprise qui fournit I'énergie électrique.

Consignes de sécurité pour les travaux d’ins-
pection et de montage

L'opérateur est tenu de veiller a ce que tous les
travaux d’entretien et de montage soient effec-
tués par du personnel agréé et qualifié suffi-
samment informé, suite a I'étude minutieuse de
la notice de montage et de mise en service. Les
travaux réalisés sur le produit ou l'installation ne
doivent avoir lieu que si les appareillages corres-
pondants sont a I'arrét. Les procédures décrites
dans la notice de montage et de mise en service
pour larrét du produit/de I'installation doivent
&tre impérativement respectées.

Tous les dispositifs de sécurité et de protection

2.8 Modes d’utilisation non autorisés

La sécurité de fonctionnement du produit livré
n’est garantie que si les prescriptions précisées
au chap. 4 de la notice de montage et de mise
en service sont respectées. Les valeurs indiquées
dans le catalogue ou la fiche technique ne doivent
en aucun cas étre dépassées, tant en maximum
qu’en minimum.

3. Transport et entreposage

Lors de la réception du matériel, vérifier qu’il n’y
pas eu d’avarie pendant le transport. Siil y a eu
avarie pendant I'expédition, prendre toutes les
mesures nécessaires avec le transporteur dans les
temps impartis.

ATTENTION ! L’environnement peut provoquer
des dommages !

Si le matériel livré doit étre installé ultérieure-
ment, le stocker dans un endroit sec et le protéger
des chocs et de toute agression extérieure (humi-
dité, gel, etc).

La pompe doit étre soigneusement nettoyée
avant d’étre mise en stockage temporaire. Les
pompes neuves sont préparées de telle sorte
qu’elles peuvent étre stockée pendant une durée
d’un an.

Manipuler la pompe avec soin de maniére a ne pas
endommager le produit avant 'installation.

4. Application

La fonction de base de la pompe est de pom-
per de I'eau froide ou chaude, de I'eau glyco-
lée ou d’autres fluides a faible viscosité qui ne
contiennent pas d’huile minérale, de substances
solides ou abrasives, ou de matériaux a fibres
longues. Il faut I'accord du fabricant dans le cas
de pompage de composants chimiques corrosifs.

DANGER ! Risque d’explosion !
Ne pas utiliser cette pompe pour véhiculer des
liquides inflammables ou explosifs.

Francais

doivent étre remis en place et en service immé- 4.1 Domaines d’application

diatement aprés I'achévement des travaux. - Distribution d’eau et systemes de surpression,
Systemes de circulation industriels,

Fluides de process,

Circuit d’eau de refroidissement ,

Stations anti-incendie et de lavage,
Installations d’arrosage, irrigation, etc.

2.7 Modification du matériel et utilisation de

piéces détachées non agréées

La modification du matériel et l'utilisation de
pieces détachées non agréées compromettent
la sécurité du produit/du personnel et rendent
caduques les explications données par le fabri-
cant concernant la sécurité. Toute modification
du produit ne peut étre effectuée que moyennant
I'autorisation préalable du fabricant.

L'utilisation de pieces détachées d’origine et
d’accessoires autorisés par le fabricant garantit
la sécurité. L'utilisation d’autres piéces dégage la
société de toute responsabilité.
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5. Informations produit

5.1 Dénomination

Exemple : Helix VE1613-1/25/E/K/2G

Helix V . . PN .
Helix FIRST V Pompe verticale multicellulaire in-line a haut rendement hydraulique
E Equipée d’un variateur de vitesse
16 Débit nominal en m3/h
13 Nombre d’étages
1 = corps de pompe en inox 304 + hydraulique en inox 304
-1 2 = corps de pompe en inox 316L + hydraulique en inox 316L
3 = corps de pompe en fonte GJL-250 + hydraulique en inox 304
25 = brides PN25
25 16 = brides PN16
P =raccords Victaulic
s E = joints toriques EPDM (WRAS/KTW)
V =joints toriques VITON
/K K = Etanchéité cartouche
/2G Variateur 2€me génération
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5.2 Caractéristiques techniques

Pression maximum d’utilisation

Corps de pompe

16, 25 ou 30 bars selon le modele

Pression maximum a I'aspiration

Plage de température

Température du fluide

10 bars

Note : la pression d’entrée réelle (Pentrée) + la pression a débit nul

(P débit nul) doivent toujours étre inférieures a la pression de service maxi
autorisée (Pmax). En cas de dépassement de la pression de service maxi
admissible, la garniture mécanique et le roulement peuvent étre endom-
magés ou leurs durées de vie réduites.

P entrée + P débit nul = Pmax pompe

Se référer au placage pompe pour connaitre la pression de service maxi-
mum : Pmax

-30°Ca+120°C
-15°C a +90° C (avec joint FKM)
-20°C a + 120°C (avec corps fonte)

Température ambiante

Données électriques

-15°C 3 +40° C (autres températures sur demande)

Rendement moteur IE4
Indice de protection moteur IP 55
Classe d’isolation 155 (F)

Fréquence

Voir placage moteur

Tension d’alimentation

puissance (kW)

0.55(0.75/1.1(15|2.2| 3 | 4 [55|75|11 |15 |185| 22
400V (+10%) 50 Hz
380V (+10%) 60 Hz
480V (+10%) 60 Hz

Types de réseaux pris en charge
Autres caractéristiques

Humidité ambiante

TN, TT

< 90% sans condensation

Altitude

<1000 m (> 1000m sur demande)

Hauteur d’aspiration maxi

Suivant NPSH de la pompe

Niveau sonore dB(A)
0/+3 dB(A)

Puissance (kW)
22| 3 4 [55|7.5| 11|15 |18.5( 22
61 63 67 (71|72 74 78 81

Section du cable d’alimentation
(céble équipé de 4 fils) mm?

Puissance (kW)
2.2 3 4 |55|75(11 |15 |18.5| 22
1.2 1.5-2.5 25-4 25-6] 4 -6 |[6-10/10— 16

- Compatibilité électromagnétique(*)

« émission résidentielle —
ler environnement :

« immunité industrielle —
2éme environnement :

dans des cas exceptionnels de proximité immédiate (< 1

PN-EN 61800-3
(*) Dans la gamme de fréquence entre 600 MHz et 1GHz,

Encombrements et dimensions de raccordement
(Fig. 4).

5.3 Etendue de la fourniture
+ Pompe multicellulaire.
+ Notice de mise en service.
+ Contre-brides + vis et joints pour la configura-
tion PN16.

PN-EN 61800-3

m du variateur électronique) d‘émetteurs, transmetteurs

ou appareils similaires fonctionnant dans cette gamme

de fréquence, I'affichage voire I'indication de pression

sur I‘afficheur peut étre perturbé. Le fonctionnement de

la pompe n‘est a aucun moment altéré.
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5.4 Accessoires 6. Description et fonctionnement
Des accessoires originaux sont disponibles pour la
gamme Helix : 5

Designation Article no. 5.5 7.5

2x contre-brides ovales en inox 1.4301 (screwing)  (PN16 - 1") | 4016168
2x contre-brides rondes en inox 1.4404 (screwing) (PN40 — DN25) | 4016165
2x contre-brides rondes en acier (welding) (PN40 — DN25) | 4016162
2x contre-brides ovales en inox 1.4301 (screwing)(PN16 — 1” 1/4) 4016169
2x contre-brides rondes en inox 1.4404 (screwing) (PN40 — DN32) | 4016166
2x contre-brides rondes en acier (welding) (PN40 — DN32) | 4016163
2x contre-brides ovales en inox (screwing) (PN16 - 17 1/2) 4016170
2x contre-brides rondes en inox 1.4404 (screwing)  (PN40 — DN40) | 4016167
2x contre-brides rondes en acier (welding) (PN40 — DN40) | 4016164
2x contre-brides ovales en inox 1.4301 (screwing)  (PN16 —2”) | 4055063
2x contre-brides rondes en inox 1.4404 (screwing)  (PN40 — DN50) | 4038589

2x contre-brides rondes en acier (welding) (PN40 — DN50) | 4038588
Kit by-pass 25 bar 4146786
kit bypass (avec manomeétre 25 bar) 4146788

Chassis avec plots anti-vibratiles pour pompes jusqu’a 5,5 kW | 4157154

« Module IF PLR pour connexion au convertisseur 11 15 18.5 22

d’interface/PLR

+ module IF LON pour connexion au réseau
LONWORKS. Ces modules se branchent direc-
tement dans la zone de connexion du variateur
(Fig. ci-apres).

« Clapets anti-retour (3 ogive ou & battant avec
ressort si fonctionnement en pression constante),

« Protection manque d’eau,

« Kit capteur de pression de régulation (précision
= 1%; utilisation entre 30% et 100% de son
étendue de mesure).

L'utilisation d’accessoires neufs est recomman-
dée.
Puissance (kW)
0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4

6.1 Description produit

FIG. 1
1 - Boulon de fixation moteur
2 - Protecteur d’accouplement
3 - Garniture mécanique
4 - Etages hydrauliques

5 - Roues

6 - Arbre pompe
7 - Moteur

8 - Accouplement
9 - Lanterne

10 - Tube chemise
11 - Bride

12 - Corps de pompe
13 - Semelle

FIG. 2,3
1- Crépine
2 - Vanne a I'aspiration pompe
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3 - Vanne au refoulement pompe

4 - Clapet anti-retour

5 - Bouchon vidange-amorgage

6 - Bouchon remplissage et purge d’air
8 - Massif

10- Crochet de levage

FIG. Al, A2, A3, A4
1 - Bloc de DIP switchs
2 - Capteur de pression
3 - Réservoir
4 - Vanne d’isolement réservoir

6.2 Caractéristiques produit

+ Les pompes Helix sont des pompes multicellu-
laires verticales haute pression non auto - amor-
cantes avec des connexions « in line ».

+ Les pompes Helix associent une hydraulique et
des moteurs haut rendement.

+ Toutes les piéces métalliques en contact avec
I’eau sont en acier inox.

+ Pour les modeéles équipés des moteurs les plus
lourds (> 40 kg), un accouplement spécifique
permet de changer la garniture sans démonter
le moteur. Une garniture mécanique a cartouche
est alors utilisée pour faciliter la maintenance.

+ Un dispositif spécifique de levage est intégré a la
pompe pour faciliter son installation (Fig. 8).

7. Montage et raccordement
électrique

Conformément aux prescriptions en vigueur,
I'installation et le raccordement électrique doit
étre assurée exclusivement par du personnel
agréé !

AVERTISSEMENT ! Blessures corporelles !
Y : \ La réglementation en vigueur régissant la préven-
tion des accidents doit étre respectée.

é AVERTISSEMENT ! Risque de choc électrique !
Les dangers provoqués par I'énergie électrique
doivent étre écartés.

7.1 Réception du produit
Déballer la pompe et retraiter 'emballage en veil-
lant au respect de I’environnement.

7.2 Installation
La pompe doit étre installée dans un endroit sec,
bien aéré et sans givre.

ATTENTION ! Risque et détérioration de
A la pompe !

La présence de corps étrangers ou d'impuretés
dans le corps de pompe peut affecter le fonction-
nement du produit.

« Il est recommandé que tout travail de soudure
ou de brasure soit effectué avant l'installation de
la pompe.

- Effectuer un rincage complet du circuit avant
d’installer et de mettre en service la pompe.

- La pompe doit étre installée dans un endroit
facilement accessible pour en faciliter I'inspec-
tion ou le remplacement.

Notice de montage et de mise en service - HELIX-VE 2-4-6-10-16
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- Pour les pompes dont la masse est importante,
prévoir un crochet de levage (Fig. 2, rep. 10) dans
I’axe de la pompe pour faciliter le démontage.

AVERTISSEMENT ! Risque d’accident dii a des
surfaces chaudes !

La pompe doit étre installée de telle facon que
personne ne puisse toucher les surfaces chaudes
du produit pendant son fonctionnement.

- Installer la pompe dans un endroit sec, protégé
contre le givre, sur une surface plate en ciment
en utilisant les vis appropriées. Si possible, placer
un matériau isolant sous le bloc béton (liége ou
caoutchouc renforcé) afin d’éviter toute trans-
mission de bruit ou vibration a I'installation.

AVERTISSEMENT ! Risque de chute !
La pompe doit étre fixée au sol.

- Placez la pompe dans un endroit aisément
accessible afin de simplifier les travaux d’inspec-
tion et d’entretien. La pompe doit toujours étre
montée a la verticale sur un socle en béton.

ATTENTION ! Risque de piéces dans la pompe !
Prenez soin de retirer les obturateurs du corps de
pompe avant l'installation.

NOTE : Chaque pompe pouvant étre testée en
usine pour vérifier ses performances hydrau-
liques, de I'eau peut rester dans le produit. Il est
recommandé pour des raisons d’hygiéne de rincer
la pompe avant toute utilisation avec de I'eau
potable.

- Les dimensions de montage et les cOtes de rac-
cordement sont reprises en § 5.2.

- Soulever la pompe avec précaution en utilisant
les anneaux intégrés, éventuellement au moyen
d’un palan et d’élingues tout en respectant les
consignes d’utilisation du palan.

AVERTISSEMENT ! Risque de chute !

Prenez soin a la préemption de la pompe, en parti-
culier pour les modéles les plus hauts pour lesquels
la position élevée du centre de gravité peut engen-
drer des risques lors de la manutention.

AVERTISSEMENT ! Risque de chute !

Utilisez les anneaux intégrés seulement si ceux
sont en bon état (pas de traces de corrosion ...).
Remplacez-les en cas de besoin.

AVERTISSEMENT ! Risque de chute !

La pompe ne doit jamais étre soulevée par les cro-
chets du moteur : ceux-ci ne sont en effet congus
que pour supporter le moteur seul.

- Le moteur est pourvu d’orifices d’évacuation de
condensat (sous le moteur), obturés en usine par
des bouchons pour garantir le type de protection
IP55. Pour une utilisation en technique clima-
tologique ou frigorifique, ces bouchons doivent
&tre enlevés pour permettre I'évacuation de I'eau
de condensation.
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7.3 Raccordement au réseau

A

Connecter la pompe aux tuyauteries en utilisant
des contrebrides, vis, ecrous, et joints appropriés.

ATTENTION !
Le serrage des écrous ne doit pas excéder :

A\

Configuration PN16 /PN25

M10 — 20 N.m M12 — 30 N.m
Configuration PN40

M12 — 50 N.m M16 — 80 N.m

L’'usage de clé a choc est a proscrire.

Le sens de circulation du fluide est indiqué sur
I'étiquette d’identification du produit.

Veillez a monter les tubulures d’aspiration et

de refoulement de maniére a n’exercer aucune
contrainte sur la pompe. Les conduites doivent
étre fixées de fagon a ce que la pompe ne sup-
porte pas leur poids.

Il est recommandé d’installer les vannes d’isole-
ment coté aspiration et refoulement de la pompe.
L'utilisation de manchettes anti-vibratoires
permet d’atténuer le bruit et les vibrations de la
pompe.

La section de la tuyauterie doit &tre au moins
égale au diamétre du corps de pompe a I'aspira-
tion.

Un clapet anti-retour peut étre placé au refoule-
ment afin de la protéger d’éventuel coup de bélier.
En cas de raccordement direct au réseau public
d’eau potable, la tubulure d’aspiration doit éga-
lement étre pourvue d’un clapet anti-retour et
d’une vanne d’arrét.

En cas de raccordement indirect via un réservoir,
la tubulure d’aspiration doit étre équipée d’une
crépine d’aspiration afin d’éviter que les impure-
tés n’aboutissent dans la pompe et d’un clapet
anti-retour.

7.4 Raccordements électriques

DANGER ! Danger de mort !

Tension dangereuse due a la décharge des
condensateurs du variateur.

« Avant toute intervention sur le variateur,
attendre 5 minutes aprés coupure de I'alimen-
tation.

« S’assurer que tous raccords et contacts élec-
triques ne sont pas sous tension.

« S'assurer de la bonne affectation des bornes de

raccordement.

- Le cable d’alimentation (3 phases + terre)
doit étre inséré dans le presse-étoupe indiqué
ci-dessous en impression noire.

Les presse-étoupes non utilisés doivent rester obtu-

rés a I'aide des bouchons prévus par le fabricant.

0.55 [0.75| 1.1 1.5 2.2 3 4

M25

(= 00®)|

ﬂ-\/o\J

5.5 7.5

M25

=

[0\ D

11 15 18.5 22

M32/M40
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+ Les cables du capteur, de la consigne externe, des entrées

[Ext.off] et [Aux] doivent impérativement &tre blindés.

0.55 0.75 11 1.5

Francais

M20

M12

M25

2.2 3
&
Blindage du cable
M12
16
)

5.5

7.5

) —\°
M12 \e
M16 ¢ 0 ©
M16 !
M20 ]
M25 I
©) a®)
o J o
—————~

Les presse-étoupes métalliques du variateur sont
adaptés au montage d’une tresse de blindage.

11 15 18.5 22
Blindage du cable
1xM32/40
1xM20
1xM16
2xM12
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- Les caractéristiques électriques (fréquence, ten-
sion, intensité nominale) du moto-variateur sont
indiquées sur I'étiquette d’identification pompe.
Vérifier que le moto-variateur est adapté au
réseau sur lequel il va étre utilisé.

- La protection électrique du moteur est intégrée
au variateur. Celui-ci est paramétré pour tenir
compte des caractéristiques de la pompe et
assurer sa protection et celle du moteur.

- Dans tous les cas, prévoir un sectionneur a
fusibles (type gF) pour protéger I'installation.

NOTE : Si un disjoncteur différentiel pour la pro-
tection de personnes doit étre installé, il doit obli-
gatoirement étre a effet retardé. Choisir le calibre
du disjoncteur en fonction de l'intensité figurant
sur I'étiquette d’identification pompe.

NOTE : Cette pompe est équipée d’un convertis-
seur de fréquence et ne doit pas étre protégée a
I'aide d’un disjoncteur différentiel Fl. Les conver-
tisseur de fréquence peuvent nuire au fonction-
nement des disjoncteurs différentiels Fl.

Exception : Les disjoncteurs différentiels Fl a
détection tous-courants sélective sont autorisés.

» Marquage d’identification : Fl |:\\,CI —

« Courant de déclenchement : > 30 mA.

- Utiliser des cables électriques conformes aux
normes.

- Protection coté réseau : max. admissible 25 A.

Caractéristique de déclenchement des fusibles : B.

Dés que l'alimentation électrique du variateur est
activée, un essai de 2 secondes de I'afficheur est
effectué au cours duquel tous les signes de I'affi-
cheur apparaissent.

NOTE : Exigences et valeurs limites pour les cou-
rants d‘harmonique.

Pour les pompes des catégories de puissance 11
kW, 15 kW, 18,5 kW et 22 kW, il s‘agit d‘appareils
destinés a un usage professionnel. Ces appareils
sont soumis aux conditions relatives aux raccords
spéciaux, car un Rsce de 33 au point de raccor-
dement ne suffit pas pour votre type d‘exploi-
tation.

Le raccordement au réseau public d‘alimenta-
tion basse tension est réglementé par la norme
IEC 61000-3-12 - la base pour I‘évaluation des
pompes est le tableau & pour les appareils tri-
phasés, et ce sous certaines conditions.

Pour tous les points de raccordement publics,

la puissance de court-circuit Ssc au niveau de
I'interface entre I'installation électrique de I‘utili-
sateur et le réseau d‘alimentation doit étre supé-
rieure ou égale aux valeurs mentionnées dans le
tableau. Il incombe a linstallateur ou a l‘utilisa-
teur, le cas échéant au gestionnaire de réseau
également, de garantir que ces pompes soient
exploitées correctement. Si l'application indus-
trielle s‘effectue au niveau d‘une sortie moyenne
tension propre a l‘usine, alors les conditions de
raccordement sont placées sous la responsabilité
de I'exploitant.

Puissance moteur

[kw]
11 1800
15 2400
18,5 3000
22 3500

L'installation d‘un filtre d‘harmonique approprié
entre la pompe et le réseau d‘alimentation permet
de réduire la proportion de courants d‘harmo-
nique.
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Affectation des bornes de raccordement
— Dévisser les vis et retirer le couvercle du variateur.

Designation Affectation

Remarques

L1,L2,L3 Tension d’alimentation réseau Courant triphasé 3 ~ IEC38
PE Borne de Terre 055/0.75| 1115 22| 3 [ 4 [55]75]11]15 [185] 22
x1 x2
IN1 Entrée capteur Nature du signal : tension (0 - 10V, 2 - 10 V)
Résistance d‘entrée : Ri = 10 kQ
Nature du signal : courant (0 - 20 mA, 4 - 20 mA)
Résistance d‘entrée : Rs = 500 Q
Paramétrable au menu « Service » <5.3.0.0>
IN2 Entrée consigne externe Nature du signal : tension (0 - 10V, 2 - 10 V)
Résistance a |‘entrée : Ri = 10 kQ
Nature du signal : courant (0 - 20 mA, 4 - 20 mA)
Résistance a |I‘entrée : R = 500 Q
Paramétrable au menu « Service » <5.4.0.0>
GND (x2) Raccords de masse Pour chaque entrée IN1 et IN2
+ 24V Alimentation continue pour capteur Courant maxi : 60 mA.
L’alimentation est protégée contre les courts-circuits.
Ext. off Entrée de commande ON/OFF Le contact externe a contact sec permet d‘activer et de
« Priorité ARRET » désactiver la pompe.
pour un interrupteur externe a contact sec | Sur des installations avec des nombres élevées de démar-
rages (> 20 par jour), il faut prévoir l'activation et la
désactivation via « ext. off ».
SBM Relais « report de disponibilité » En fonctionnement normal, le relais est actif lorsque la
pompe tourne ou est en mesure de tourner.
1 | & Le relais est désactivé pour un premier défaut ou une cou-
pure secteur (la pompe s‘arréte).
Ceci permet d‘informer un coffret de commande de la dis-
ponibilité d‘une pompe, méme temporairement.
Paramétrable au menu « Service » <5.7.6.0>
Contact sec:
minimale : 12 V DC, 10 mA
maximale : 250 V AC, 1 A
SSM Relais « report de défauts » Aprés une série de détection (de 1 a 6, selon la gravité)
T 010 d‘un méme type de défaut, la pompe s‘arréte et ce relais
est activé (jusqu‘a intervention manuelle).
Contact sec:
minimale : 12 V DC, 10 mA
maximale : 250 VAC, 1 A
PLR Bornes de raccordement de I‘interface Le module IF PLR en option est a insérer dans le connec-
de communication PLR teur multiple placé dans la zone de connection du varia-
teur.
Le module est protégé contre les inversions de polarité.
LON Bornes de raccordement de l'interface Le module IF LON en option est a insérer dans le connecteur
de communication LON multiple placé dans la zone de connection du variateur.
Le module est protégé contre les inversions de polarité.

@ NOTE : Les bornes IN1, IN2, GND et Ext. Off sont
conformes a I'exigence « isolation garantie » (selon

EN61800-5-1) par rapport aux bornes réseau ainsi
qu’aux bornes SBM et SSM (et inversement).

Notice de montage et de mise en service - HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Branchement au réseau Bornier de puissance

Brancher le cable 4 conducteurs sur le bornier de puissance
(phases + terre).

Branchement des entrées / sorties

» Les cables des capteurs, de la consigne externe et de la
commande a distance (Ext.off) doivent impérativement étre
blindés.

Aux | Ext.off MP |20mA/10 DDG
| | | IN2 | GND [ IN1 | GND |+24v
A A A A + + + A *
PR | I I
2| 3|2|3|%
Commande
o Non e 3
a distance o 5 <
utilisé 2 <
ON/OFF 3 &
o ~N
c
2 5
2 2
(=} [=%
o 3

» La commande a distance permet la mise en marche ou
I'arrét de la pompe (contact sec), cette fonction est priori-
taire sur les autres fonctions.

+ Cette commande a distance peut étre 6tée en shuntant
les bornes de la commande a distance (Ext off).

Exemple : interrupteur a flotteur, pressostat manque
d’eau...

Connexions et lois de commande, de chaque mode
de fonctionnement :

Connexions et lois de commande des signaux . Signal
Connexion
Modes de fonctionnement Réglage ... — co,urant\ SERSon
voir schémas Cl-apres
+ En mode « Controle vitesse » ... manuel de la vitesse
| \ de rotation cl1 / / /
... par commande
externe de la vitesse de c1 c2 S3 Sy
rotation
+ En mode « Pression constante : p-c » ... de la consigne par
Régulation avec un capteur de pression |_ I’'encodeur Cl Cc3 S1 S2
relatif
« En mode « Ap-c » ... par une consigne
Régulation avec un capteur de pression différen- | externe C2 S5 S6
tiel Cc1
c3 S1 S2
+ En mode « Pression variable : Ap-v » ... de la consigne par
Régulation avec un capteur de pression I'encodeur Cl C3 S1 S2
différentiel
/ ... par une consigne
externe C2 S5 S6
C1
Cc3 S1 S2
+ En mode « Contrdle P.I.D.» ... de la consigne par
Régulation avec un capteur de I'encodeur o C3 s1 52
température, de débit... -
... par une consigne
|_ externe C2 S5 56
C1
Cc3 S1 S2
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Connexions des entrées / sorties

Commande a distance : Repére [C1]

« Variateur livré avec un cavalier. Aux Ext.off MP |20mA/10 DDG
« L'utilisation de la commande a distance est faculta- | | IN2 | GND | IN1 | GND [ +24v
tive
Commande
a distance

Signal externe IN2 : Repére [C2]
« 2 fils ([20mA/10V] /0V) Aux | Extoff [ wmp |20mAf10]  DpDG

| | | IN2 | GND | IN1 | GND |+24V

z
Signal
externe
Capteur IN1 : Repére [C3]
- 2 fils ([20mA/10V] / +24V ) Aux | Ext.off MP |20mA/10 DDG
« 3 fils ([20mA/10V] / OV / +24V) | | | iN2 | GND [ IN1 [ GND [+24v
Capteur
Capteurs IN1 et IN2 : Repére [C4]
- 2 fils ([20mA/10V] / +24V ) Aux | Ext.off MP | 20mA/10 DDG
« 3 fils ([20mA/10V] / OV / +24V | | | N2 [ 6ND [ IN1 [ GND [+26v
|
|
Capteur IN2

Capteur IN1

Notice de montage et de mise en service - HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Lois de commande des signaux d’entrées

Entrée capteur - Signal courant : Repére [S1

100%

Valeur

en %
de I'étendue de
mesure du capteur

Signal capteur 4-20mA

entre 0 et 2 mA on considére
que le cable est coupé

zone de
sécurité

Entrée en courant (mA) 20

\

100%

Valeur

en %
de I'étendue de
mesure du capteur

Signal Capteur 0-20V

Entrée en courant (mA)

20

Entrée capteur - Signal tension : Repére [S2

100%

Valeur
en %

de I'étendue de
mesure du capteur

82

1
1
i / zone de

Signal Capteur 2-10V

entre 0 et 1V on considére que
le céble est coupé

sécurité

Entrée en tension (V) 10

\/

100%

Valeur

en %
de I'étendue de
mesure du capteur

Signal Capteur 0-10V

\/

Entrée en tension (V)
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Entrée commande externe de la vitesse de rotation — Signal courant : Repére [S3

100%

Fréquence
du variateur

~30%

Signal externe 4-20mA

zone de
sécurité

10 Entrée en courant (mA) 20

\

100%

Fréquence
du variateur

Signal externe 0-20mA

zone de
sécurité

Entrée commande externe de la vitesse de rotation — Signal tension : Repére [S4.

Fréquence
du variateur

~30%

Entrée consigne externe de la régulation avec capteur (Pression, Température, Débit...)

100%

Consigne

en %
de I'étendue de
mesure du capteur

A
100%

Signal externe 2-10V

zone de
sécurité

1
i
i
i
5

Entrée en tension (V) 10

Signal consigne 4-20mA : Repére [S5]

zone de
sécurité

\/

A Entrée en courant (mA) 20

\/
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~30%
0 2 Entrée en courant (mA) 20 g
Signal externe 0-10V
A
100% f===g====mmmmsssssosssosssonoog,
: : zone oU le variateur s'arréte :
i i i
H H zone de H
Fréquence i ' sécurité '
. 1 1
du variateur ! ! '
i i i
1 1 1
1 1 1
i : i
~30% 1
i i
1 1
1 1
1 ! »
0 1 2 Entrée en tension (V) 10
Signal consigne 2-10V : Repére [S6]
A !
100% f===g==========cce==aco--=ao-
i
1
1
T zone de
Consigne i sécurité
1
i
en % i
de 'étendue de i
mesure du capteur :
i
1 1
1 1 :
1

2 Entrée en tension (V) 10
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8. Mise en service

8.1 Remplissage et dégazage du systéme

ATTENTION ! Risque d’endommager la pompe !
Ne faites jamais fonctionner la pompe a sec.

Le systeme doit étre rempli avant le démarrage
de la pompe.

8.1.1 Evacuation de I'air - Pompe en charge (Fig. 3)

- Fermer les 2 vannes d’isolement (2 + 3).

- Ouvrir le purgeur du bouchon de remplissage (6a).

- Ouvrir lentement la vanne 3 'aspiration (2).

- Refermer le purgeur une fois que lair est sorti et
que le liquide s’écoule de la pompe (6a).

AVERTISSEMENT ! Risque de briilures !

Quand le liquide pompé est chaud et la pression
importante, le jet s’échappant du purgeur peut
causer des brilures ou d’autres blessures.

- Ouvrir complétement la vanne a I'aspiration (2).
- Démarrer la pompe.

8.1.2 Evacuation de I'air — Pompe en aspiration

(Fig. 2)

- Fermer la vanne au refoulement (3).
Ouvrir la vanne a I'aspiration (2).

- Retirer le bouchon de remplissage (6b).

- Ouvrir partiellement le bouchon d’amor¢age/
vidange (5b).

- Remplir la pompe et la tuyauterie d’aspiration
avec de I'eau.

- Assurez-vous qu’il n’y a pas d’air ni dans la
pompe, ni dans la tuyauterie a I'aspiration : le
remplissage complet jusqu’a I’évacuation total de
I'air est nécessaire.

- Fermer le bouchon de remplissage (6b).

- Démarrer la pompe et vérifier si le sens de rota-
tion correspond a celui imprimé sur I'étiquette
de la pompe. Si ce n’est pas le cas, il convient de
permuter 2 phases au bornier moteur.

ATTENTION ! Un mauvais sens de rotation pro-
voquera de mauvaises performances et éventuel-
lement un endommagement de I'accouplement.

- OQuvrir un peu la vanne au refoulement (3).

- Dévisser le purgeur pour garantir le dégazage (6a).

- Refermer le purgeur une fois que lair est sorti et
que le liquide s’écoule de la pompe.

AVERTISSEMENT!

Quand le liquide pompé est chaud et la pression
importante, le jet s’échappant du purgeur peut
causer des brilures ou d’autres blessures.

- Ouvrir complétement la vanne au refoulement (3).
- Fermer le bouchon d’amorcage/vidange (5a).

8.2 Démarrage

A
A

A

A

8.3
8.3.1

ATTENTION ! Risque de dommages matériels !
La pompe ne doit pas fonctionner a débit nul
(vanne de refoulement fermée).

AVERTISSEMENT ! Risque de blessure !

Quand la pompe fonctionne, les protecteurs d’ac-
couplement doivent étre en place, serrés par
toutes les vis requises.

AVERTISSEMENT ! Bruit important !

Le niveau sonore des pompes les plus puis-
santes peuvent &tre tres élevées : des protections
doivent étre utilisées en cas de travail prolongé
prés de la pompe.

AVERTISSEMENT !

L’installation doit étre congue de facon a ce que
personne ne puisse étre blessé en cas de fuite de
liquide (défaillance de la garniture mécanique...).

Fonctionnement du variateur

Eléments de commande
Le variateur s’utilise a I'aide des éléments de com-
mande suivants :

Encodeur

La sélection d’un nouveau parameétre est obte-
nue par simple rotation, « + » droit et « - »
gauche.

Une impulsion sur I'encodeur valide ce nouveau
réglage.

DIP switchs
Ce variateur dispose d’un bloc de cing DIP swit-
chs (Fig. 1D, rep. 1) a deux positions.

T

Le DIP switch 1 permet de basculer du mode

« OPERATION » [DIP switch 1IOFF] au mode «
SERVICE » [DIP switch 1ION] et inversement.

La position « OPERATION » autorise le fonction-
nement du mode choisi et condamne 'acces au
paramétrage (fonctionnement normal).

La position « SERVICE » permet d’effectuer le
paramétrage des différents fonctionnements.

Le DIP switch 2 permet d’activer ou de désac-
tiver le « Verrouillage d’accés », (voir chapitre
8.3.6.5).

Les DIP switchs 3 et 4 doivent étre maintenus en
position ON.

Le DIP switch 5 n’est pas utilisé et doit étre
maintenu en position OFF.

Relais
(voir chapitre 10)
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8.3.2 Structure de I'afficheur

o &+d
1 HEH

- .-I.-_.-- [ | | ]
= B e
s 1 el

"% RPN

Pos. Description

1 Numéro de menu
Affichage de valeur
Affichage d’unité
Symboles standards

2

G S

Vi

vlFEwiN

Affichage d’icones

8.3.3 Description des symboles standard

Symbole Description

Fonctionnement en mode
« Controle vitesse »

Fonctionnement en mode « Pression
constante » ou « Controle P.L.D. »

Fonctionnement en mode « Pression
variable » ou « Contréle P.I.D. »

Entrée IN2 activée
(valeur de consigne externe)

HIN [T

Verrouillage d’acces.

Lorsque ce symbole apparait, les
réglages ou les valeurs de mesure
actuelles ne peuvent pas étre modi-
fiés. Les informations affichées sont
uniquement en lecture

BMS (building management system)
[systéme de gestion de batiment]
PLR ou LON est activé

Pompe en fonctionnement

(si clignotant, détection débit nul
détectée)

Pompe a I'arrét

AL =

8.3.4 Affichage
Page d’état de I'afficheur
+ La page d’état s'affiche par défaut sur I'afficheur.
La valeur actuel de consigne s’affiche.
Les réglages de base sont indiqués a I'aide de
symboles.

2ok

& RFH 4~

Exemple de page d’état

Notice de montage et de mise en service - HELIX-VE 2-4-6-10-16

@ NOTE : Dans tous les menus, si I'encodeur n’est

pas actionné avant 30 secondes, I'afficheur réap-

parait et aucune modification n’est enregistrée.

Elément de navigation

« L’arborescence du menu permet d’appeler les
fonctions du variateur. Un numéro est attribué a
chaque menu et sous-menu.

+ Larotation de I'encodeur permet le défilement
d’'un menu de méme niveau
(exemple 4000->5000).

« Tout éléments (valeur, numéro de menu, sym-
bole ou icéne) clignotants autorisent le choix
d’une nouvelle valeur, d’un nouveau numéro de
menu ou d’une nouvelle fonction.

Symbole Description

Lorsque la fleche apparait :

| + Une impulsion sur I'encodeur
permet I'accés a un sous-menu
(exemple 4000->4100).

Lorsque la fleche « retour arriére »
apparait :

+ Une impulsion sur I'encodeur
permet I'accés au menu supérieur
(exemple 4130->4100).

8.3.5 Definition de I'application boucle hydraulique
ouverte ou boucle fermée

Le produit possede 2 types d’application. Le type
d’application choisi définit les modes de fonc-
tionnement accessibles.

Application

hydraulique Mode de fonctionnement

boucle ouverte | Mode « p-c » Mode contrdle

vitesse
Mode « Ap-c »

boucle fermée Mode « Ap-v » | Mode P.LD.

Le menu 5.7.8.0 du menu EXPERT permet la
sélection du type d’application souhaité.

@ NOTE : Le changement d’application entraine une

réinitilaisation du produit. Tous les parameétres

utilisateurs reviennent au réglage usine.
8.3.6 Définition des modes de fonctionnement

Définition des capteurs de pression

+ Le capteur de pression relatif mesure la pression
par rapport a la pression atmosphérique.

+ Le capteur de pression absolu mesure la pression
par rapport a la pression zéro dans le vide.

+ Le capteur de pression différentiel mesure la
pression entre deux points.

@ NOTE : Toutes les pressions indiquées par la

pompe sont mesurées par rapport a la pression

atmosphérique excepté quand un capteur de
pression différentiel est utilisé.
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Cp TPC 1

NOTE : Si la pompe est fournie seule, non intégrée
dans un systéme monté par nos soins, le mode de
configuration a la livraison est le mode « Contrdle
vitesse ».

Mode « contrdle vitesse » (Fig. 2, 3)

Le point de fonctionnement est obtenu par
réglage de la vitesse de rotation manuellement
via les menus ou par un signal de commande
externe de la vitesse de rotation exprimé en %.
Pour la mise en route, il est recommandé de
régler la vitesse du moteur a 2400 tr/mn (RPM).

Mode « pression constane : pc » (Fig. 2D, 3D,
4D)

En mode « p-c », le variateur maintient la pres-
sion constante au refoulement de la pompe quel
que soit le débit demandé par I'installation.

A

pression

>
>

Temps

Le point de fonctionnement est défini manuelle-
ment via les menus ou par un signal de consigne
externe.

Ce mode est accessible quand le paramétre boucle
hydaulique ouverte est sélectionnée dans le menu
5.7.8.0.

Régulation grace a un capteur de pression relatif
(Capteur : précision < 1% et utilisation entre 30%
et 100% de son étendue de mesure).

Pour la mise en route, il est recommandé de régler
la pression de consigne a 60% de la pression maxi-
mum de la pompe.

Mode « Ap-c » (Fig. 2D, 3D, 4D)

En mode « Ap-c », Le variateur maintient la
pression différentielle (générée par la pompe)
constante quel que soit le débit demandé par
I'installation.

Ap-c

pression

»
>

Temps

La pression différentielle est définie manuelle-
ment via les menus ou par un signal de consigne
externe.

Ce mode est accessible quand le paramétre
boucle hydaulique fermée est sélectionnée dans
le menu 5.7.8.0.

Régulation grace a un capteur de pression diffé-
rentiel.

(Capteur : précision = 1% et utilisation entre
30% et 100% de son étendue de mesure).

Pour la mise en route, il est recommandé de
régler la pression de consigne a 60% de la pres-
sion maximum de la pompe.

Mode « Pression variable : Ap-v »

(Fig. 2D-3D -4D)
+ En mode « Ap-v », le variateur fait évoluer
linéairement la pression différentielle de la
pompe en fonction du débit demandé par I'ins-
tallation.
Le point de fonctionnement (Pset) est défini
manuellement via les menus ou par un signal de
consigne externe.
Le point de fonctionnement & débit nul (%Pset)
est défini manuellement via les menus.
Ce mode integre une détection de débit nul qui
provoque l'arrét de la pompe.
Régulation grace a un capteur de pression
différentiel (Capteur : précision < 1% et utili-
sation entre 30% et 100% de son étendue de
mesure).
Pour la mise en route, il est recommandé de
régler la pression de consigne a 60% de la pres-
sion maximum de la pompe.
Ce mode est accessible quand le paramétre
boucle hydaulique fermée est sélectionnée dans
le menu 5.7.8.0.

Mode « Contréle P.1.D. »

Le variateur permet une régulation avec d’autre
type de capteur (de température, de débit, ...),
par contrdle du P.L.D. (régulation Proportionnelle
Intégrale Différentielle).

Le point de fonctionnement est exprimé par

un pourcentage de la plage de mesure du cap-
teur utilisé. Ce point est défini manuellement
via les menus ou par un signal de commande
externe.

8.3.6 Description des menus

Liste des menus (Fig. A5)
<1.0.0.0> Réglage de la valeur de consigne
<2.0.0.0> Réglage des modes de fonctionnement
<3.0.0.0> Réglage Marche / Arrét de la pompe

<4.0.0.0> Menu « Information »
Lecture des paramétres de la pompe

<5.0.0.0> Menu « service »
Acces aus réglages des parametres de la
pompe

<6.0.0.0> Acquittement des défauts
Si un ou plusieurs défauts surviennent, la
page de défauts apparait. La lettre
« E » suivi d’'un code a trois chiffres
apparait (voir chapitre 10).

<7.0.0.0> Vérouillage d’accés
Le « Verrouillage d’accées » est accessible
que si le DIP switch 2 se trouve en posi-
tion ON.

ATTENTION ! Risque de dommages matériels !
Tout réglage incorrecte peut entrainer des dys-
fonctionnements de la pompe et, par consé-
quent, occasionner des dommages matériels sur
la pompe ou linstallation.
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Navigation dans les menus

&

Réglage en mode « Contrdle vitesse »
(Switchl = OFF en position « OPERATION »)

Réglage en mode « Pression constante »
(Switchl = OFF en position « OPERATION »)

23

Y

E .

Réglage du point

| mEd
= O

0
o
s

"®
b
LD

(=}

Q

)
o
=

'@
i
Dot

Réglage du point é

©

HifBar

® Eh &

Hi/Bar

Type de contrdle

D=

4000
@
L
| O
200

Information

Service

¥

Réglage en mode « Contrdle P.I.D. »
(Switchl = OFF en position « OPERATION »)

Réglage du point é

o

EdAA

T&Dﬂ.ﬂ @

+

Ok

Apparait lorsqu‘une

erreur est activée

Acquittement des
défauts
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+ N’effectuer les réglages en mode « SERVICE » que pour la mise en service et ne laisser que des techniciens spéciali-
sésy procéder.

Navigation dans les menus « Easy » et « Expert »

Placer le DIP switch 1 en position ON (Fig. AL, rep. 1). Le mode « SERVICE » est activé.
<« s | Surlafficheur, le symbole ci-contre clignote (Fig. A7).
En mode « SERVICE », les parametres des menus <2.0.0.0> et <5.0.0.0> sont modifiables.

Il existe 2 modes de réglage :

Menu Easy
Menu simplifié, accédant aux principaux paramétres des modes de fonctionnement.
a - Appuyer pendant 2 secondes sur I'encodeur. Le symbole du menu « Easy » est affiché (Fig. A7).
« Appuyer sur I'encodeur pour valider ce choix. L’afficheur bascule au numéro de menu <2.0.0.0> (Fig. A8).
- Aprés avoir effectué les réglages, remettre le DIP switch 1 en position OFF (Fig. A1, rep. 1).

Menu Expert
Menu accédant a tous les parametres.
« Appuyer pendant 2 secondes et effectuer une rotation de I'’encodeur, afin de se placer au menu expert. Le
symbole du menu « Expert » est affiché (fig.A7).
« Appuyer sur I'encodeur pour valider ce choix. L’afficheur bascule au menu <2.0.0.0>(Fig. A8).
« Sélectionner le mode de fonctionnement au menu <2.0.0.0>, valider.
« Sélectionner le menu <5.0.0.0>, afin d’accéder a tous les paramétres du variateur, (Fig. A9).
« Aprés avoir effectué les réglages, remettre le DIP switch 1 en position OFF (Fig. Al-rep.1).

88 WILO SE 03/2019



Menu EASY
| Réglage du
é = é 2.000 menu EASY
Bes % B (Fig. A3)

1.000

@)

e
é 2000

- & O

Réglage du point

O

¥ —

Menu EXPERT I @

2.0040

Sélection du
mode de fonc-
tionnement

@ ON

| O

4000

1@

5.000

Information

e

- G |G G-

Réglage du
menu EXPERT
(Fig. A4)
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REGLAGE DU MENU EASY

| 2.0.0.0 ‘D[Contréle vitesse |

5.4.1.8 |=_<’> ]INZ Entrée commande externe : OFF ]

\ 5.4.1.8 |§ |IN2 Entrée commande externe : ON ]

IN2 Entrée externe .
5.4.2.0 |7 Sélection du type de signal : ;+3

0-10v v

0-20mA mA

2.0.0.0 “__IPTESSiOI‘I constante p-c ou Ap-c * Pression constante p-c si boucle

_ hydraulique ouverte sélectionnée
3.3.1.0 ﬁ !Sl\éllei?igszgalgt:g;e de mesure : * Ap-c siboucle hydraulique fer-
Tiars — mée sélectionnée (menu 5.7.8.0)
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar

| A |IN1 Entrée capteur
5.3.2.0 @ Sélection du type de signal :
o-10v v
4-20mA mA

5.4.1.0 |;<l-'>.|IN2 Entrée consigne externe : OFF |

l 5.4.1.0 |5@-|IN2 Entrée consigne externe : ON |

|4y |IN2 Entrée externe T4
5.4.2.0 E_<"> Sélection du type de signal : ‘E S
0-10v v
0-20mA mA

{ 2.0.0.0 "/ IPression variable Ap-v » Menu accessible si boucle

hydraulique fermée sélectionnée

|_,L1_3 2.8 |E {Sélection de la pente Ap-v: % (menu 5.7.8.0)
« Delta » : 50% ->100%

—(5.3.0.0] @[BTI e

6 bars Bar

10 bars Bar

16 bars Bar

25 bars Bar

—>| 5.3.2.0 |7$ 's,'i?eit"igﬁiﬁat@tﬁé’ée signal :

o-10v v
4-20mA mA

—’l 5.4.1.0 |%@ [ IN2 Entrée consigne externe : OFF |

| 5.4.1.8 |%@ [ IN2 Entrée consigne externe : ON |

z (=[5]
| IN2 Entrée externe |
—’I 5.4.2.@ Ii@ Sélection du type de signal : =" g"-g

o-10v v
L 0-20mA mA
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| 2.0.9.0 |I?;_] Contrdle P.1.D.

|
|
|
|
|
I
|
I
I
I
I
I
I
|
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|

|7 |IN1 Entrée capteur
5.3.2.e .rl@ Sélection du type de signal :

o-10v v
4-20mA m
2-10v v
0-20mA A

5.4.1.8 Ii@ |IN2 Entrée consigne externe : OFF I

B0 [eEcsagesgggmee ]
[5.5.2.0]FID
[5-53.0[FIN

| 5.4.1.8 |i® |IN2 Entrée consigne externe : ON I

Sélection PID du paramétre : I
«l»:10ms -> +300s

Sélection PID du parameétre :
«D» : 0ms -> +300s

IN2 Entrée externe
5.4.2.8 i_@__ Sélection du type de signal :

o-10v
0-20mA
2-10v
4-20mA

I]B Sélection PID du paramétre :

BIU f«P»:-30.0 ->+30.0

m P.] Sélection PID du paramétre : s
«l» : 10ms -> +300s

2<® <
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o
Sélection PID du paramétre : l | . 4
5.5.3.8 f_"_ll«D» : 0ms -> +300s = g s
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Fig. Al

REGLAGE DU MENU EXPERT

92

[seoa|.\

Service

BMS - Building Management System

(5200

1 Apparait lorsque le « BMS » est activé. |
Voir la notice de ce produit

IN1 - « Entrée capteur »

‘ N’apparait pas lorsque le
« contrdle vitesse » est activé

| s.a.a.a}-@_\
A

| Sélection de la plage de mesure : | N’apparait pas lorsque le |
5.3.1.8 1® |6/10 /16 /25 bars Bar ‘ « contrdle PID » est activé
[ Sélection du type de signal :
5.3.2.6 q®|0 10V /4-20mA /2-10V /0-20mA I ‘
[ 5.4 e.e |E® | IN2 - « Entrée externe » |
| 5.4.1.0 ‘F@ l IN2 - Entrée externe ON / OFF ‘
Sélection du type de signal : | N’apparait pas lorsque |
5.4.2.0 Lli® ﬂo 10V /2-10V /0-20mA / 4-20mA ‘ I'entrée IN2 = OFF
|t
PID - Paramétres N’apparait pas lorsque le |
| 5.5.0.8 | PID | ' ' l | « controle vitesse » est activé
.
I 5.5.1.@ ]III] | PID : Paramétre « P » : 0.01 -> +30.0 I l | , En r;‘l(())((:l)e P|230 . |
« » - U -> .
| 5.5.2.0 |Pl]| PID : Paramétre « | » : 10ms -> +300s | s |
I 5.5.3.0 |F|.| PID : Parameétre « D » : Oms -> +300s | s |
T

Autres réglages 1

| f.?.o.afﬂf&'q[

| 5.7.3.8 |§® | Temps d’arrét a débit nul : Oms -> 180s

N’apparait pas lorsque le
« contrdle vitesse » est activé

I £.7.4.0 ||.|z‘|' | Fréquence réduite : ON / OFF

| 5.7.5.0 |9’§( Fréquence de communication HIGH/MID/LOW

|| A effectuer moteur arrété |

| 5.7.6.8 |<3'o] Sélection du relais SBM

| 5.7.7.0 |m I Retour réglage usine : ON / OFF

Sélection de I'application : boucle hydraulique
ouverte ou boucle hydraulique fermée

&

5.7.8.8

Retour réglage usine aprés
validation changement application

s
t

Autres réglages 2

|‘;.a.e.e | o

I 5.8.2.0 |,m5[ Unités m /bar /ft /PSI

t

|

]
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NAVIGATION DANS LE MENU « 4000 » INFORMATIONS

Ig 9.0. gl@ l Informations ]
|4 1.0.0 I@ [ Valeurs réelles ‘
|[FEza)@ e [/aron ][ i o
| ’4.1.3.9‘@ ‘Puissance | P/W |

t

[4 2.0. el& | Données et fonctionnement ]
| 4.2.1.0 ‘ ‘ Heures de fonctionnement | t/h ]
Iq_z,z.g [H]ﬂ ‘ Consommation | E/MWH ‘

| 4.2.5.8 “&... ‘ Compteur de coupure réseau | l

t
4 3.0.0 |E | Etats

|
Ia 3.2.0| P [Relais ssm | |
|
I

|4_3.3.9‘Q’@ ‘Relals SBM TR |

| 4.3.4.0 \nﬁ ‘ Entrée « ext. off » |

t

\ 4
4.4.0.0 |m | Données de la pompe l

.
L

| 4.4.1.0 lm] [ Désignation de la pompe l ]

| 4.4.2.8 \ml ‘ Version logiciel du contrdleur d’application | SW ‘

| 4.2.3.0 \w [Version logiciel du controleur moteur I SW ]

t

v

1t
]
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Verrouillage d’accés

Le « Verrouillage d’acces » permet de bloquer
tous les réglages de la pompe.

Procéder comme suit :

Placer le DIP switch 2 en position ON. Le menu
<7.0.0.0> apparait.

Tourner I'encodeur pour activer ou désactiver

le verrouillage. L’état actuel du verrouillage est
représenté par les symboles suivants :

sont verrouillés, 'accés aux menus est

@ Verrouillage activé : Les paramétres
autorisé en lecture seule.

Verrouillage désactivé : Les para-
meétres sont modifiables, I'accés aux

Ij\ menus est autorisé pour procéder aux
réglages.

Remettre le DIP switch 2 en position OFF.
L'affichage d’état reparait.

9. Entretien

Tous les travaux d’entretien doivent étre effec-
tués par du personnel autorisé et qualifié !

AVERTISSEMENT ! Risque de choc électrique !
Il'y a lieu d’exclure tous dangers liés a I’énergie
électrique.

Avant d’effectuer les travaux électriques, la
pompe doit étre mise hors tension et protégée
contre les redémarrages non autorisés.

AVERTISSEMENT ! Risque de briilure !

Si la température de I'eau et la pression du sys-
téme sont élevées, fermez les vannes d’isolement
en amont et en aval de la pompe. Dans un premier
temps, laissez la pompe se refroidir.

Aucun entretien particulier en cours de fonc-
tionnement. Néanmoins un controle regulier est
recommandé toutes les 15 000 heures.

La garniture mécanique a cartouche peut étre
remplacée facilement grace a son concept.
Remettre la cale de réglage dans son logement
(Fig. 6) une fois la garniture mécanique correcte-
ment positionnée.

Maintenir la pompe en parfait état de propreté.
Les pompes non utilisées durant les périodes

de gel doivent étre purgées afin d’éviter tout
dommage : Fermer les vannes d’isolement, ouvrir
complétement le bouchon d’amorcage/vidange
et le purgeur.

Durée de vie : 10 ans, suivant les conditions
d'utilisation et le respect des exigences décrites
dans la présente notice.
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10. Pannes, causes et remedes

A\

électrique.

AVERTISSEMENT ! Risque de choc électrique !
Il'y a lieu d’exclure tous dangers liés a I'énergie

Avant d’effectuer les travaux électriques, la pompe
doit étre mise hors tension et protégée contre les

redémarrages non autorisés.

A

AVERTISSEMENT ! Risque de briilure !
Sila température de I'eau et la pression du systeme

sont élevées, fermez les vannes d’isolement en
amont et en aval de la pompe. Dans un premier

temps, laissez la pompe se refroidir.

Défauts
La pompe ne fonctionne pas

Causes
Pas d’alimentation de courant

Remeédes
Vérifier les fusibles, le cablage et les
connexions

Le dispositif de protection du moteur a
assuré la mise hors tension

Eliminer toute surcharge du moteur

La pompe fonctionne mais n’atteint pas
son point de fonctionnement

Mauvais sens de rotation

Vérifier le sens de rotation et le corriger
si nécessaire

Des éléments de la pompe sont obstrués
par des corps étrangers

Vérifier et nettoyer la pompe

Présence d’air dans la tubulure d’aspi-
ration

Rendre étanche la tubulure d’aspiration

Tubulure d’aspiration trop étroite

Installer une tubulure d’aspiration plus
large

La vanne n’est pas assez ouverte

Ouvrir la vanne complétement

La pompe débite de facon irréguliere

Présence d’air dans la pompe

Evacuer I'air de la pompe et assurez-vous
que la tubulure d’aspiration est étanche.
Eventuellement, démarrer la pompe
20-30s — Ouvrir le purgeur de facon a
évacuer 'air — fermer le purgeur et répé-
ter plusieurs fois jusqu’a ce que plus d’air
ne sorte du purgeur

En mode « Pression constante », le cap-
teur de pression n’est pas adapté

Mettre un capteur avec échelle de pres-
sion et précision conformes

La pompe vibre ou est bruyante

Présence de corps étrangers dans la
pompe

Retirer les corps étrangers

La pompe n’est pas bien fixée au sol

Resserrer les vis d’ancrage

Palier endommagé

Appeler le service aprés-vente Wilo

Le moteur surchauffe, la protection
moteur s’enclenche

Une phase est interrompue

Vérifier les fusibles, le cablage, les
connexions

Température ambiante trop élevée

Assurer le refroidissement

La garniture mécanique fuit

La garniture mécanique est défectueuse

Remplacer la garniture mécanique

Le débit n’est pas régulier

En mode « Pression constante » ou
« Pression variable », le capteur de pres-
sion n’est pas adapté

Mettre un capteur avec échelle de pres-
sion et précision conformes

En mode « Pression constante » ou
« Pression variable », la pompe ne s’ar-
réte pas quand le débit est nul

Le clapet anti-retour n’est pas étanche

Le nettoyer ou le changer

Le clapet anti-retour n’est pas adapté

Le remplacer par un clapet anti-retour
adapté

Le réservoir a une capacité insuffisante
compte tenu de I'installation

Le changer ou en ajouter un autre sur
I'installation

S’il n’est pas possible de remédier a la
panne, veuillez faire appel au service

aprés-vente Wilo.
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&

SEM

SEM

SEM

Ne faire effectuer le dépannage que par du per-
sonnel qualifié !

Observer les consignes de sécurité, voir chapitre
9 Entretien.

Relais

Le variateur de vitesse est équipé de deux relais
de sortie destinés a I'interface d’une gestion cen-
tralisée. ex. : coffret de commande, surveillance
des pompes.

Relais SBM :
ce relais est paramétrable au menu « Service »
<5.7.6.0> en 3 état de fonctionnement.

Etat: 1 (réglé par défaut)

Relais « report de disponibilité » (fonctionnement
standard pour ce type de pompe).

Le relais est actif lorsque la pompe fonctionne ou
est en mesure de fonctionner.

Le relais est désactivé pour un premier défaut
ou une coupure secteur (la pompe s'arréte).
Ceci permet d’informer un coffret de commande
de la disponibilité d’'une pompe, méme tempo-
rairement.

Etat : 2
Relais « report de fonctionnement ».
Le relais est actif lorsque la pompe est en rotation.

Etat:3

Relais « report d’activation ».

Le relais est actif lorsque la pompe est sous ten-
sion.

Relais SSM :

relais « report de défauts ».

Aprés une série de détection (de 1 3 6, selon la
gravité) d’'un méme type de défaut, la pompe
s’arréte et ce relais est activé (jusqu’a intervention
manuelle).

Exemple : 6 défauts d’une durée variable sur
24H00 glissantes.

Etat du relais SBM en « report de disponibilité ».

A
Défauts 1 2 3 b 5 6

o 10 oo

relais
actif A

SBM

relais au
repos

relais A
actif

SSM

relais au
repos

OSSN A —

24H00 glissantes
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10.1 Tableau des défauts
Tous les incidents listés ci-dessous, provoquent :
+ La mise au repos du relais SBM (lorsque celui-ci est paramétré en mode « report de disponibilité »).
+ L’activation du relais SSM « report de défaut » lorsque le nombre maxi d’un type de défaut est atteint
sur une plage de 24 heures.
« L’éclairage d’une LED rouge.
Temps de

réaction
avant

Temps
avant prise
en compte
du défaut

Temps
d’attente
avant

Défauts
maxi
sur 24h

Temps d’attente
avant redémarrage

automatique

N° de
défaut

Pannes

: Remedes
Causes possibles

signali-

sation du
défaut

apres
signalisation

reset

La pompe est en surcharge, Densité et/ou viscosité du fluide
défectueuse pompé trop importantes.
E001 60s 0s 60s 6 . Faire démonter la pompe, remplacer 300s
La pompe est obstruée par .
. les composants défectueux ou net-
des corps étrangers
toyer.
N (0,55 a 7,5kw) (0,552
(0'553%(7)'5kw) 0s si défaut Vérifier la tension aux bornes du 7,5kW)
E004 5 S supprimé 6 L’alimentation du variateur variateur : 0s
(E032 ~>s est en sous-tension « défaut si réseau > 480V (0,55 a 7,5kW)
(11 a 22kw) (11 a 22kw) . défaut si le réseau > 506V (11 3 22kw) | (11 22kw)
0s 300s 300s
E005 0s si défaut L'alimentation du variateur Ver.lfler la tension aux bornes du
(E033) ~3s 300s supprimé 6 est en sur-tension variateur:: Os
- défaut si le réseau > 506V
E006 ~5s 300s Ossi dt?fayt 6 Une phase de I'alimentation Vérifier I'alimentation 0s
supprimé est manquante
s Le variateur fonctionne en . s o
E007 0Os 0Os Ossi d?fa','lt lllimité | génératrice. Avertissement, La pompe dévire, vérifier I'étanchéité 0s
supprimé . du clapet
sans arrét de la pompe
Faire démonter la pompe, la nettoyer
. N . et remplacer les piéces défectueuses.
EO10 5s 0s Illimité 1 La pompe est bloquée Eventuellement, défaut mécanique du 60s
moteur (roulements).
. . Réamorcer par remplissage pompe
E011 155 0s 60s 6 (")‘Z R ﬁ;ted;:zznmee (voir § 9.3). 300s
Vérifier I'étanchéité du clapet de pied.
Nettoyer les ailettes de refroidisse-
Le moteur chauffe ment a larriére et sous le variateur
ainsi que le capot ventilateur
E020 ~5s 0s 300s 6 Température ambiante 300s
supérieure aux caractéristiques | Améliorer la ventilation du local
du produit
Démonter le moteur-variateur de la
E023 0s 0s 60s 6 Le moteur est en court-circuit | pompe et le faire contréler ou 60s
remplacer.
£025 0s 0s Mimité 1 Une phase du moteur est Ver.lfler la connexion entre moteur et 60s
mangquante variateur
La sonde thermique du Démonter le moteur-variateur de la
E026 ~5s 0Os 300s 6 moteur est défectueuse oua | pompe et le faire contréler ou 300s
une mauvaise connection remplacer.
(0,55 a 7,5kw) Nettoyer les ailettes de refroidisse-
0Os si défaut Le variateur chauffe ment a I'arriére et sous le variateur
imé ainsi que le capot ventilateur.
E030 55 0s supprimé 6 _ : q p 300s
EO031 Température ambiante
(11 a 22kw) supérieure aux caractéristiques | Améliorer la ventilation du local
300s du produit
042 55 0s Mimité 1 Le cable du capteur ernfler la bonne alimentation et le 60s
(IN1) est coupé cablage du capteur
EO050 60s 0s Ossi dgfayt lllimité L‘? communication BMS est Vérifier la connexion. 300s
supprimé défectueuse
£077 0s 0s Mimité 1 Tensiond a}lmentatlon 24V des| Vérifier les capteurs et leurs raccor- 60s
capteurs défectueuse dements
E--- 0s 0s lllimité 1 Défaut interne du variateur Appeler le Service Aprés Vente 60s
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Exemple de page
de défaut.

10.2 Acquittement des défauts

ATTENTION ! Risque de dommages matériels !
A N’acquitter les défauts qu’une fois leur cause
éliminée.
+ Seuls les techniciens spécialisés sont habilités a
éliminer les défauts.
+ En cas de doute, consulter le fabricant.

+ En cas de défaut, la page des défauts s’affiche a
la place de la page d’état.

Procéder comme suit pour acquitter les défauts.
« Appuyer sur I’encodeur.

Sur I'afficheur apparait :

& e@oA )
RESERY — | =3 !::I !E':“ + Le numéro de menu <6.0.0.0> .
irss B + Le nombre de défaut et le nombre maxi sur
A @ 24H00 du défaut concerné (exemple : 1/6).
L + Le temps restant en seconde jusqu’a la réinitiali-
SEEA sation automatique du défaut.
-':l r- RESET
- _:--E'_ + Attendre le délai de réinitialisation automatique.

Exemple de page
d’état.

Une temporisation interne au systeme est acti-
vée. Le temps restant (en secondes) s’affiche
jusqu’a I'acquittement automatique du défaut.

+ Apres le nombre de défaut maxi atteint et expi-
ration de la derniére temporisation, appuyer sur
I’encodeur pour acquitter.

Le systéme retourne a la page d’état.

@ NOTE : Lorsqu’il y a un temps de prise en compte
aprés du défaut signalisation (exemple : 300s),

le défaut doit systématiquement &tre acquitté

manuellement.

La temporisation de réinitialisation automatique

est inactive et « - - - » s’affiche.
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11. Piéces de rechange

La commande de pieces de rechange s’effectue
par I'intermédiaire de techniciens agréés locaux
et/ou du service aprés-vente Wilo.

Afin d’éviter toutes questions ou commandes
erronées, veuillez indiquer toutes les données de
la plaque signalétique lors de chaque commande.

12. Elimination

Informations relatives a la collecte des pro-
duits électriques et électroniques usagés
L'élimination et le recyclage appropriés de ces
produits contribuent au respect de I'environne-
ment et permettent d’éviter tout risque pour la
santé des personnes.

AVIS : Ne pas jeter le produit avec les ordures

ménagéres !

En Europe, le symbole ci-contre peut étre appo-

sé sur le produit, I'emballage ou la documen-

tation fournie avec le produit. Il signifie que les
produits électriques et électroniques ne doivent
pas étre éliminés avec les ordures ménageres.

Afin de garantir une manipulation, un recyclage

et une mise au rebut appropriés des produits

usagés, les points suivants sont a respecter :

+ Confier les produits usagés a un centre de col-
lecte homologué qui procédera a leur élimination
conforme.

+ Respecter la réglementation locale en vigueur !

Veuillez consulter votre mairie, le centre de

traitement des déchets le plus proche ou le

revendeur du produit pour obtenir des informa-
tions sur les solutions appropriées de mise au
rebut. Pour plus d’informations sur le recyclage,
consulter le site www.wilo-recycling.com.

Sous réserve de modifications technique !
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1. Algemeen

11

Betreffende dit document

De taal van de originele inbouw- en bedie-
nings-voorschriften is Engels. Alle andere talen in
deze inbouw en bedieningsvoorschriften zijn een
vertaling van de originele inbouw- en bedienings-
voorschriften.

De inbouw en bedieningsvoorschriften maken deel
uit van het product. Zij dienen altijd in de buurt van
het product aanwezig te zijn. Het naleven van deze
instructies is dan ook een vereiste voor een juist
gebruik en de juiste bediening van het product.

De inbouw- en bedieningsvoorschriften zijn in
overeenstemming met de uitvoering van het appa-
raat en alle van kracht zijnde veiligheidstechnische
normen op het ogenblik van het ter perse gaan.
EG-verklaring van overeenstemming:

Een kopie van de EG-verklaring van overeen-
stemming maakt deel uit van deze inbouw- en
bedieningsvoorschriften. In geval van een tech-
nische wijziging van de daarin genoemde bouw-
types, die niet met ons is overlegd, wordt deze
verklaring ongeldig.

2. Veiligheid

2.1

100

Deze inbouw- en bedieningsvoorschriften bevatten
belangrijke aanwijzingen die bij de montage, het
bedrijf en het onderhoud in acht genomen dienen
te worden. Daarom dienen deze inbouw- en bedie-
ningsvoorschriften altijd vd6r de montage en inbe-
drijfname door de monteur en het verantwoordelij-
ke vakpersoneel/de verantwoordelijke gebruiker te
worden gelezen.

Niet alleen de algemene veiligheidsaanwijzingen in
de paragraaf “Veiligheid” moeten in acht worden
genomen, maar ook de specifieke veiligheidsaan-
wijzingen onder de volgende punten die met een
gevarensymbool aangeduid worden.

Aanduiding van aanwijzingen in de bedienings-
voorschriften

Symbolen

Algemeen gevarensymbool

Gevaar vanwege elektrische spanning
Aanwijzing

Signaalwoorden:

GEVAAR! Acuut gevaarlijke situatie. Het niet
naleven leidt tot de dood of tot zeer zware
verwondingen.

WAARSCHUWING! De gebruiker kan (zware) ver-
wondingen oplopen. ‘Waarschuwing’ betekent
dat (ernstige) persoonlijke schade waarschijnlijk
is wanneer de aanwijzing niet wordt opgevolgd.

VOORZICHTIG! Er bestaat gevaar voor beschadi-
ging van het product/de installatie. “Voorzichtig”
verwijst naar mogelijke productschade door het
niet naleven van de aanwijzing.

AANWUZING: Een nuttige aanwijzing voor het

2.2

2.3

2.4

2.5

in goede toestand houden van het product. De
aanwijzing vestigt de aandacht op mogelijke pro-
blemen.

Aanwijzingen die direct op het product zijn aan-
gebracht zoals bijv.

draai-/stroomrichtingspijl,

markering voor aansluitingen,

typeplaat,

waarschuwingssticker

moeten absoluut in acht worden genomen en in
perfect leesbare toestand worden gehouden.

Personeelskwalificatie

Het personeel voor de montage, bediening en
het onderhoud moet over de juiste kwalificatie
voor deze werkzaamheden beschikken. De ver-
antwoordelijkheidsgebieden, bevoegdheden en
bewaking van het personeel moeten door de
gebruiker gewaarborgd worden. Als het perso-
neel niet over de vereiste kennis beschikt, dient
het geschoold en geinstrueerd te worden. Indien
nodig, kan dit in opdracht van de gebruiker door
de fabrikant van het product worden uitgevoerd.

Gevaren bij de niet-naleving van de
veiligheidsaanwijzingen

De niet-naleving van de veiligheidsvoorschriften
kan een risico voor personen, milieu en product/
installatie tot gevolg hebben. Het niet opvolgen
van de veiligheidsrichtlijnenkan leiden tot het
verlies van elke aanspraak op schadevergoeding.
Meer specifiek kan het niet opvolgen van de
veiligheidsrichtlijnen bijvoorbeeld de volgende
gevaren inhouden:

gevaar voor personen door elektrische, mechani-
sche en bacteriologische werking,

gevaar voor het milieu door lekkage van gevaar-
lijke stoffen.

materiéle schade

verlies van belangrijke functies van het product/
de installatie

voorgeschreven onderhouds- en reparatieprocé-
dés die niet uitgevoerd worden

Veilig werken

De veiligheidsvoorschriften in deze inbouw- en
bedieningsvoorschriften, de bestaande nationale
voorschriften ter voorkoming van ongevallen en
eventuele interne werk-, bedrijfs- en veiligheids-
voorschriften van de gebruiker moeten in acht
worden genomen.

Veiligheidsaanwijzingen voor de gebruiker

Dit apparaat is niet bedoeld om gebruikt te wor-
den door personen (kinderen inbegrepen) met
verminderde fysieke, sensorische of geestelijke
vermogens of een gebrek aan ervaring en/of ken-
nis, behalve als zij onder toezicht staan van een
voor de veiligheid verantwoordelijke persoon of
van deze persoon instructies hebben gekregen
over het gebruik van het apparaat. Zie erop toe
dat er geen kinderen met het apparaat spelen.
Als hete of koude componenten van het product/de
installatie tot gevaren leiden, moeten deze door
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2.6

de klant tegen aanraking worden beveiligd.
Aanrakingsbeveiliging voor bewegende compo-
nenten (bijv. koppeling) mag niet worden verwij-
derd van een product dat zich in bedrijf vindt.
Lekkages (bijv. asafdichting) van gevaarlijke
media (bijv. explosief, giftig, heet) moeten zo
afgevoerd worden dat er geen gevaar voor per-
sonen en milieu ontstaat. Nationale wettelijke
bepalingen dienen in acht te worden genomen.
Licht ontvlambare materialen moeten altijd uit
de buurt van het product worden gehouden.
Gevaren verbonden aan het gebruik van elek-
trische energie dienen te worden vermeden.
Instructies van plaatselijke of algemene voor-
schriften [bijv. IEC en dergelijke], alsook vanhet
plaatselijke energiebedrijf, dienen te worden
nageleefd.

Veiligheidsvoorschriften voor montage- en
onderhoudswerkzaamheden

De gebruiker dient er voor te zorgen dat alle
inspectie- en montagewerkzaamheden worden
uitgevoerd door bevoegd en bekwaam vakper-
soneel, dat door het bestuderen van de gebruiks-
handleiding voldoende geinformeerd is.

De werkzaamheden aan het product/de installatie
mogen uitsluitend bij stilstand worden uitge-
voerd. De in de inbouw- en bedieningsvoorschrif-
ten beschreven procedure voor het stilzetten
bedrijf stellen van het product/de installatie moet
absoluut in acht worden genomen.

Onmiddellijk na beéindiging van de werkzaam-
heden moeten alle veiligheidsvoorzieningen en
-inrichtingen weer aangebracht resp. in werking
gesteld worden.

A

3. Vervoer en tussentijdse opslag

Controleer bij ontvangst van het materiaal of er
sprake is van vervoersschade. Bij vervoersschade
dient u binnen de daarvoor gestelde termijn alle
benodigde stappen met de expediteur te onder-
nemen.

VOORZICHTIG! Externe invloeden kunnen scha-
de veroorzaken. Indien het geleverde materiaal op
een later tijdstip zal worden geinstalleerd, dient
het te worden opgeslagen op een droge locatie
waar het wordt beschermd tegen schokken en
stoten en externe invloeden (vochtigheid, vorst
enz.).

Het product moet goed worden gereinigd, voor-
dat het tijdelijk wordt bewaard. Het product kan
langer dan een jaar worden opgeslagen.

Behandel de pomp voorzichtig om geen schade te
veroorzaken voordat deze wordt gemonteerd.

4. Gebruik

De functie van de pomp is het verpompen van
warm of koud water, glycolhoudend water of
andere vloeistoffen met een lage viscositeit die
geen minerale olién, vaste of schurende stoffen
of materialen met lange vezels bevatten. Voor het
pompen van corrosieve chemicalién is de goed-
keuring van de fabrikant nodig.

VOORZICHTIG! Explosiegevaar!
Gebruik deze pomp niet voor ontvlambare of
explosieve vloeistoffen.

4.1 Toepassingsgebieden

Nederlands

- waterdistributie en drukverhoging,
- industriéle circulatiesystemen,

- procesvloeistoffen,

- koelwatercircuits,

- brandbestrijding en wasstations,

- irrigatiesystemen, enz.

2.7 Eigenmachtige ombouw en vervaardiging van
reserveonderdelen
Eigenmachtige ombouw en vervaardiging van
reserveonderdelen vormen een gevaar voor de
veiligheid van het product/personeel en maken

2.8

de door de fabrikant afgegeven verklaringen over
veiligheid ongeldig.

Wijzigingen in het product zijn alleen toegestaan
na overleg met de fabrikant. Originele onderde-
len en door de fabrikant toegestane hulpstuk-
ken komen de veiligheid ten goede. Gebruik van
andere onderdelen doet de aansprakelijkheid van
de fabrikant voor daaruit voortvloeiende gevol-
gen vervallen.

Ongeoorloofde gebruikswijzen

De bedrijfszekerheid van het geleverde product
kan alleen bij gebruik volgens de voorschrif-
ten conform paragraaf 4 van de inbouw- en
bedieningsvoorschriften worden gegarandeerd.
De in de catalogus/het gegevensblad aangegeven
boven- en ondergrenswaarden mogen in geen
geval worden overschreden.

Inbouw- en bedieningsvoorschriften — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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5. Technische gegevens

5.1 Typecodering

Voorbeeld: Helix VE1605-1/16/E/KS/xxxx

Helix v Hoogefficiénte meertraps inline-pomp in verticale constructie
Helix FIRST V

E Uitgerust met een frequentie-omvormer

16 Ingesteld debiet in m3/h

13 Aantal trappen

1 = pomphuis van roestvrij staal 304 + hydraulisch systeem in roestvrij staal 304
-1 2 = pomphuis van roestvrij staal 316L + hydraulisch systeem in roestvrij staal 316L
3 = pomphuis van gietijzer GJL -250 + hydraulisch systeem in roestvrij staal 304

25 = PN 25 flenzen
25 16 = PN 16 flenzen
P = Victaulic-aansluitingen

E = EPDM o-ringen (WRAS/KTW)

E V = VITON o-ringen
/K K = mechanische asafdichting met cartridge
/2G 2e generatie omvormer
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5.2 Technische gegevens

Maximale stromingsdruk

Pomphuis

16, 25 of 30 bar afhankelijk van het model

Maximale zuigdruk

Vloeistoftemperatuur

Temperatuurbereik

10 bar

Opmerking: bestaande toevoerdruk (Pinlet)+ druk bij 0 doorstroming
via de pomp moet onder de maximale werkdruk van de pomp liggen.
Indien dit boven de maximale werkdruk stijgt, kunnen de kogellagers en
de mechanische afdichting worden beschadigd of heeft dit een kortere
levensduur tot gevolg.

P toevoer + P bij 0 doorstroming < Pmax pomp

Zie voor de maximale werkdruk het typeplaatje op de pomp: Pmax

-30°Ctot +120°C
-15°C tot +90° C (met FKM afdichting)
-20°C tot + 120°C (met gietijzeren behuizing)

Omgevingstemperatuur

Elektrische gegevens

-15 °C tot +40° C (andere temperaturen op aanvraag)

Motorrendement IE4
Beschermingsgraad motor IP 55
Isolatieklasse 155 (F)

Frequentie

Zie typeplaatje motor

Elektrische spanning

Vermogen (kW)

0.55/0.75/1.1|15|2.2| 3 | 4 |55|7.5|11 |15 |185| 22
400V (+10%) 50 Hz
380V (+10%) 60 Hz
480V (+10%) 60 Hz

Typen ondersteunde voedingsspanningen

Vochtigheid

Andere gegevens

TN, TT

< 90% zonder condensvorming

Hoogte

<1000 m (> 1000m op aanvraag)

Maximale aanzuighoogte

hangt af van de NPSH-waarde van de pomp

Vermogen (kW)

g/e:;':;?;:’)“" dB(A) 0.55(0.75/1.1|1.5[2.2| 3 | 4 |55|7.5| 11|15 [18.5 22
61 63 67 |71 |72 74 78 81
Vermogen (kW)
Doorsnede van de stroomkabel d
(kabel bestaat uit & draden) mm2 0.55(0.75/1.1|1.5|2.2| 3 | 4 |5.5(7.5| 11 |15 [18.5] 22
1.2 1.5-2.5 25-4 25-6 4 -6 |[6-10{10 - 16

(*) In het frequentiebereik van 600 MHz tot 1 GHz kan
het display of de drukindicatie in het display worden
verstoord als het apparaat zich in de directe nabijheid
(< 1 m vanaf de elektronische module) bevindt van
RF-zendinstallaties, zenders of soortgelijke appara-

5.3 Leveringsomvang
+ Meertrapspomp
+ Inbouw- en bedieningsvoorschriften
+ Tegenflens, schroeven en O-ringen voor PN16-
configuratie

ten die gebruikmaken van hetzelfde frequentiebereik.
De werking van de pomp wordt hierdoor op geen enkele

wijze beinvloed.

Buitenmaten en leidingafmetingen (Afb. 4).
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5.4 Toebehoren
De volgende originele toebehoren zijn voor de
Helix-serie leverbaar:

2x ovaalvormige tegenflenzen van roestvaststaal, 14301 (PN16-1") | 4016168
2 ronde tegenflenzen, roestvast staal, 1.4404 (PN25 - DN25) | 4016165 5,5 7,5

2x ronde tegenflenzen van staal, (PN25 - DN25) | 4016162
2x ovaalvormige tegenflenzen van roestvaststaal, 1.4301 (PN16 — 1" 4016169
2 x ronde tegenflenzen, roestvaststaal, 1.4404 (PN25 — DN32) 4016166
2x ronde tegenflenzen van staal, (PN25 - DN32) | 4016163
2x ovaalvormige tegenflenzen van roestvaststaal, 1.4301 (PN16 — 1) 4016170
2 xronde tegenflenzen, roestvaststaan, 1.4404 (PN25 — DN40) | 4016167
2x ronde tegenflenzen van staal, (PN25 —DN40) 4016164
2x ovaalvormige tegenflenzen van roestvaststaal, 1.4301 (PN16 - 2”) 4055063
2 ronde tegenflenzen, roestvast staal, 1.4404  (PN25 - DN50) | 4038589

2x ronde tegenflenzen van staal, (PN25 — DN50) | 4038588
Bypass-set 25 bar 4146786
Bypass-set (met manometer 25 bar) 4146788
Grondplaat met dempers voor pompen tot max. 5.5 kW 4157154

« IF-module PLR voor aansluiting op
PLR-interfaceomvormer.
IF-module LON voor aansluiting op het
LONWORKS-netwerk. Deze modules worden
direct verbonden met de aansluitingen op de
omvormer (zie figuur hierna).
Terugslagkleppen (met neus of veerring bij
werking onder constante druk).
« Set voor droogloopbeveiliging.
« Set drukregelsensoren (nauwkeurigheid:
<1 %; bedrijf tussen 30 % en 100 % van het
meetbereik).

Gebruik alleen nieuwe toebehoren.

0,55 0,75 11 1,5 2,2 3 4

6. Beschrijving en werking

6.1 Productbeschrijving

AFB. 1
1 — Bout motoraansluiting
2 — Koppelingsbeschermkappen
3 — Mechanische afdichting
4 - Behuizing hydraulisch systeem

5 — Waaier

6 — Pompas
7 — Motor

8 — Koppeling

9 — Lantaarnstuk
10 - Buisvoering
11 - Flens

12 - Pomphuis
13 - Basisplaat

104 WILO SE 03/2019



AFB. 2,3
1 — Zuigkorf
2 — Pompzuigklep
3 — Pomppersklep
4 — Keerklep
5 — Aftap- en voorvulplug
6 — Ontluchtingsschroef en vulplug

7 — Tank
8 — Voetblok
10 — Hijshaak

AFB. Al, A2, A3, A4
1 - DIP-schakelaarsblok
2 — Druksensor
3 — Tank
4 — Afsluitklep van de tank

6.2 Werking

Helix-pompen zijn verticale meertraps hoge-
drukpompen, niet zelfaanzuigend voor in-line
aansluiting.

Helix-pompen combineren uiterst efficiénte
hydraulische systemen en motoren.

Alle metalen componenten die in aanraking
komen met het medium zijn van roestvast staal
Voor modellen die zijn uitgerust met de zwaarste
motor (> 40 kg) maakt een speciale koppeling
het mogelijk om de afdichting te vervangen zon-
der de motor te hoeven verwijderen. Vervolgens
kan met een patroonafdichting eenvoudiger
onderhoud worden gepleegd.

Speciale hanteringsinrichtingen zijn ingebouwd om de
installatie van de pomp te vergemakkelijken (Afb. 8).

7. Installatie en elektrische aansluiting

Alle installatie- en elektrische werkzaamheden
mogen alleen worden uitgevoerd door gekwalifi-
ceerd personeel rekening houdend met de lokale
voorschriften en regelgeving!

melijk letsel!
Waarborg dat alle regelgeving voor ongevallenpre-
ventie wordt aangehouden.

f WAARSCHUWING! Gevaar voor ernstig licha-

Gevaarlijke situaties vanwege de elektrische ener-
gie moeten worden uitgesloten.

f WAARSCHUWING! Gevaar voor elektrische schokken!

7.1 Installatie
Haal de pomp uit de verpakking en gooi de ver-
pakking op een milieuvriendelijke manier weg.

7.2 Installatie
De pomp moet worden geinstalleerd op een
droge, goed geventileerde en vorstvrije locatie.

VOORZICHTIG! Risico van beschadiging van de
A\ pom
Vuil en soldeerresten in de pomp zelf kunnen de
correcte werking van de pomp aantasten.

+ Geadviseerd wordt om eventuele las- en sol-
deerwerkzaamheden te verrichten voordat de
pomp wordt geinstalleerd.

» Spoel het systeem grondig uit voordat de pomp
wordt geinstalleerd.

Inbouw- en bedieningsvoorschriften — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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De pomp moet worden geinstalleerd in een een-
voudig toegankelijke positie om inspectie of ver-
vanging te vergemakkelijken.

Installeer bij zware pompen (AFB. 2, item 10)
boven de pomp een hijshaak om de pomp een-
voudiger te kunnen demonteren.

WAARSCHUWING! Heet oppervlak! Gevaar
voor verbranding!

De pomp moet zo worden geplaatst dat het tijdens
bedrijf van de pomp niet mogelijk is dat personen
in contact komen met de hete pompoppervlakken.

Installeer de pomp op een droge, vorstvrije locatie
op een vlak blok beton en gebruik daarbij de juiste
toebehoren. Gebruik zo nodig isolatiemateriaal
onder het blok beton (kurk of versterkt rubber) om
lawaai te voorkomen of om te voorkomen dat tril-
lingen naar de installatie worden overgebracht.

WAARSCHUWING! Gevaar voor omvallen!
De pomp moet correct aan de bodem worden
vastgeschroefd.

De pomp moet worden geinstalleerd in een een-
voudig toegankelijke positie om inspectie of ver-
wijderen te vergemakkelijken. De pomp moet
altijd loodrecht worden geinstalleerd op een
betonnen fundering die zwaar genoeg is.

VOORZICHTIG! Gevaar door onderdelen binnen
in de pomp!

Zorg dat u voor de installatie de afsluitinrichtin-
gen van de pompbehuizing hebt verwijderd.

AANWIJZING: De hydraulische specificaties van
elke pomp zijn in de fabriek getest. Er kan water
zijn achtergebleven. Vanuit hygiénisch oogpunt
wordt geadviseerd om de pomp te reinigen alvo-
rens deze te gebruiken voor drinkwater.

De afmetingen voor installatie en aansluiting
vindt u in paragraaf 5.2.

Hijs de pomp alleen met geschikte hijswerktuigen
en aanslagmiddelen conform de hijsvoorschriften.
De geintegreerde hijshaken moeten bij het hijsen
en vastzetten van de pomp worden gebruikt.

WAARSCHUWING! Gevaar voor omvallen!

Er bestaat een groot risico voor omvallen vanwege
het hoge zwaartepunt vooral bij grotere pompen.
Wees zorgvuldig bij het goed bevestigen van de
pomp tijdens het hanteren van de pomp.

WAARSCHUWING! Gevaar voor omvallen!
Gebruik de ingebouwde hijshaken alleen als deze
niet beschadigd zijn (bijv. door corrosie). Vervang
deze zo nodig.

WAARSCHUWING! Risico van vallen!

De pomp mag nooit worden opgetild aan de
motorhaken; deze zijn alleen bedoeld om de motor
mee op te tillen.

De motoren zijn uitgevoerd met afvoergaten voor
condenswater die af fabriek zijn afgesloten met
kunststof pluggen om een IP55 beschermings-
klasse te waarborgen. Bij gebruik voor koeling of
airconditioning moeten deze pluggen worden ver-
wijderd om condenswater te laten weglopen.

Nederlands
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7.3

Leidingaansluiting
Sluit de pomp met geschikte contraflenzen, bou-
ten, moeren en pakkingen aan op de leidingen.

WAARSCHUWING!
De bouten of schroeven niet verder aanhalen dan
de waarden in de onderstaande tabel.

Configuratie PN16 /PN25

M10 - 20 N.m M12 - 30 N.m
Configuratie PN40
M12 — 50 N.m M16 — 80 N.m

Gebruik van een slagschroevendraaier is verboden.

De doorstroomrichting van de vloeistof wordt
aangegeven op het identificatieplaatje op de
pomp.

De pomp moet zodanig worden geinstalleerd dat
deze geen spanning op het leidingwerk veroor-
zaakt. De leidingen moeten zo worden aangeslo-
ten dat de pomp het gewicht daarvan niet draagt.
Het verdient aanbeveling afsluiters te installeren
aan de zuig- en perszijde van de pomp.

Gebruik dilatatievoegen om het geluids- en tril-
lingsniveau van de pomp te verminderen.

De nominale diameter van de zuigleiding moet
ten minste dezelfde grootte hebben als die van
de pompaansluiting.

Installatie van een keerklep in de persleiding
wordt geadviseerd om de pomp tegen druksto-
ten te beschermen.

Voor een directe aansluiting op een openbaar
waterleidingnet moet de zuigleiding ook zijn voor-
zien van een keerklep en een beveiligingsklep.
Indien indirect aangesloten via een tank, moet de
aanzuigleiding worden voorzien van een zuigkorf
om de pomp en keerklep te beschermen tegen
verontreinigingen.

7.4 Elektrische aansluitingen

GEVAAR! Risico op dodelijk letsel!

Gevaarlijke spanning door de ontlading van de
condensatoren van de omvormer.

Wacht 5 minuten na het uitschakelen van de
stroom voordat u omvormer werkt.

Controleer of alle elektrische aansluitingen en
contacten niet onder spanning staan.
Controleer of de persaansluitingsklemmen cor-
rect zijn toegewezen.

De spanningskabel (3 fasen + aarde) moet in de
stopbuspakkinggland worden ingevoerd, zoals
hieronder in zwart aangegeven.

Niet-gebruikte stopbuspakkingglands moeten
met de door de fabrikant aangeleverde plugs
verzegeld blijven.

0.55 | 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4
M25
AN
5.5 - 7.5
M25

= ]

11 15 18.5 22
M32/M40
e o o ]
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« De kabels voor de sensor, de externe instructies, de ingan-
gen [Ext. Off] en [Aux] moeten worden afgeschermd.

Nederlands

0.55 0.75 11 15 2.2 3 4
[(H e
g o
M20 H Kabel, afgeschermd
M12 M12
)
5.5 7.5
e I e TOV
° o
]
° ©
©
) —J O
= ——

11 15 18.5

22

Kabel, afgeschermd

1xM32/40
1xM20
1xM16
2xM12
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- De elektrische specificaties (frequentie, spanning,
nominale stroom) van de frequentie-omvormer
staan vermeld op de identificatiesticker op de
pomp. Controleer of de frequentie-omvormer
overeenstemt met de aangesloten netvoeding.
De elektrische beveiliging van de motor is gein-
tegreerd in de omvormer. De parameters houden
rekening met de eigenschappen van de pomp en
moeten zorgen voor bescherming van zowel de
pomp als de motor.

- Installeer een beveiliging voor de frequen-
tie-omvormer indien er sprake is van impedantie
tussen de aarde en het nulpunt.

- Zorg voor een installatieautomaat (type gF) om
de netinstallatie te beschermen.

AANWIJZING: Als het nodig is om ter bescher-
ming van de gebruikers een aardlekschakelaar te

installeren, dient deze een vertragende werking
te hebben. Dimensioneer deze aan de hand van
de stroom zoals vermeld op de pomptypeplaat.

AANWIJZING: Deze pomp is uitgerust met een
frequentie-omvormer en wordt mogelijk niet

108

beveiligd door een aardlekschakelaar. Frequentie-
omvormers kunnen de werking van aardlekscha-
kelaars aantasten.

Uitzondering: Selectieve universele stroomge-
voelige aardlekschakelaars zijn wel toegestaan.

- Label: RCD ——

« Inschakelstroom: > 30 mA.

- Gebruik alleen voedingskabels die voldoen aan
de voorschriften.

- Maximale toegestane zekering:
25 A.

Inschakeleigenschappen van de zekeringen: B.

Zodra de voeding van de elektronicamodule is inge-
schakeld, wordt er een 2 seconden durende display-
test uitgevoerd gedurende welke alle tekens op het
display worden weergegeven.

OPMERKING : vereisten en grenswaarden voor
harmonische stromen.

Bij de pompen met vermogensklasse 11 kW, 15
kW, 18,5 kW en 22 kW gaat het om toestellen
voor professioneel gebruik. Deze toestellen moe-
ten volgens speciale voorwaarden worden aan-
gesloten, omdat voor het bedrijf van deze toe-
stellen een Rsce van 33 op het aansluitpunt niet
volstaat. De aansluiting op het openbare laags-
panningsverdeelnet is geregeld via de norm IEC
61000-3-12 — Als basis voor de evaluatie van de
pompen geldt tabel 4 voor toestellen met drie
fasen onder speciale voorwaarden. Voor alle pub-
lieke aansluitpunten moet het kortsluitvermogen
Ssc aan de interface tussen de elektrische instal-
latie van de gebruiker en het voedingsnet groter
of gelijk zijn dan de waarden die in de tabel staan.
De monteur of de gebruiker, eventueel bijgestaan
door de netwerkexploitant, is ervoor verantwoor-
delijk te controleren of de pompen correct wor-
den gebruikt. Als de industriéle toepassing zich
ter hoogte van een uitgang met gemiddelde
spanning van de fabriek zelf bevindt, vallen de
voorwaarden voor de aansluiting uitsluitend
onder de verantwoordelijkheid van de gebruiker.

Motorvermogen [kW]
11 1800
15 2400
18,5 3000
22 3500

Door een geschikt harmonisch filter tussen de
pomp en het voedingsnet te installeren, wordt de
harmonische stroom gereduceerd.
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Toewijzing aansluitklemmen.
- Verwijder de schroeven en neem de afdekking van
de omvormer weg.

Nederlands

NEET] Toewijzing Notities
L1,L2,L3 Spanning aansluiting lichtnet Driefasenstroom 3 ~ IEC38
PE Aardverbinding 055l0.75|1.1] 15|22 3 | 4 [55]7.5] 1115 [185|22
x1 x2
IN1 Ingang sensor Type signaal: Spanning (0 — 10V, 2 - 10 V)
Ingangsweerstand: Ri = 10 kQ
Type signaal: stroom (0 — 20 mA, 4 — 20 mA)
Ingangsweerstand: Rs = 500 Q
Kan worden geconfigureerd in het menu “Service” <5.3.0.0>
IN2 Externe ingang gewenste waarde Type signaal: Spanning (0 — 10V, 2 - 10 V)
Ingangsweerstand: Ri = 10 kQ
Type signaal: stroom (0 — 20 mA, 4 — 20 mA)
Ingangsweerstand: Rs = 500 Q
Kan worden geconfigureerd in het menu “Service” <5.4.0.0>
GND (x2) Aardverbinding Voor ingangen IN1 en IN2
+ 24V Gelijkspanning voor sensor Max. belasting: 60 mA
De spanning is bestand tegen kortsluiting
Ext. off Regelingang (ON/OFF) De pomp kan worden in- en uitgeschakeld met de externe

“Voorrang uit”

voor externe potentiaalvrije schakelaar

potentiaalvrije schakelaar.

In systemen met een hoge cyclusfrequentie (> 20 aan/uit
schakelcycli per dag), wordt de aan/uit-cyclus via ,Ext.
off* uitgevoerd.

SBM Relais “Beschikbaarheid”

Q1 2 | &

L

In normaal bedrijf wordt het relais geactiveerd wanneer de
pomp loopt of gereed is om te lopen.

Het relais wordt gedeactiveerd als er voor de eerste keer
een storing optreedt of doordat de netvoeding wordt
onderbroken (de pomp stopt).

De pompbeschikbaarheid wordt doorgegeven aan de besturing.
Kan worden geconfigureerd in het menu “Service” <5.7.6.0>
Contactbelasting:

Minimum 12 V DC, 10 mA

Maximaal: 250 V AC, 1 A

SSM Relais “Storing”

1 2 | &

L

Na een detectiereeks (van 1 tot 6 in volgorde van belang)
van dezelfde soort storing stopt de pomp en wordt dit
relais geactiveerd (tot aan handmatige ingreep).
Contactbelasting:

Minimum 12 V DC, 10 mA

maximaal: 250 V AC, 1 A

PLR Aansluitklemmen van de interface De optionele IF-module PLR moet in de multistekker in
PLR het aansluitingsgebied van de omvormer worden ges-
token.
De aansluiting is bestand tegen ompolen.
LON Aansluitklemmen van de interface De optionele IF-module LON moet in de multistekker in het
LON aansluitingsgebied van de omvormer worden gestoken.

De aansluiting is bestand tegen ompolen.

@ AANWIJZING: Klemmen IN1, IN2, GND en Ext. Off
voldoen aan de voorschriften voor “veilige isolatie”

(conform EN61800-5-1) voor de netaansluitklem-
men en de SBM- en SSM-aansluitklemmen (en
andersom).

Inbouw- en bedieningsvoorschriften — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Aansluiting op voedingsspanning Voedingsaansluitingen

Sluit de 4-aderige kabel aan op de voedingsaansluitingen
(fasen + massa). |

1] 2] 3] £ L |

Ff F

Ingangs-/uitgangsverbinding

« De kabels voor de sensoren, de externe gewenste waarden
en de afstandsbediening (Ext. Off) moeten afgeschermd

Aux |Ext.Off[ MP POmA/10| DDG
| | | IN2 | GND [ IN1 | GND [+22 V|

worden. A 4 4 2 4 4 2 4 A

ol a
Tzl =z
=5 5

+24 V...

Afstandsbediening

ON/OFF Ongebruikt

Externe gewenste
waarde
20 mA/10 V sensor

+ De pomp kan met een afstandsbediening gestart of uitge- | Voorbeelden zijn een vlotterschakelaar, waterge-
schakeld worden (potentiaalvrij). Deze functie heeft voor- | brek-drukregelaar, enz.
rang op de andere functies.

+ Deze afstandsbediening kan worden verwijderd door de
klemmen van de afstandsbediening (Ext. Off) te rangeren.

Verbindingen en besturingsregels voor iedere
bedrijfssituatie:

Signaalverbindingen en besturingsregels Signaal
9 9 gsreg Verbinding 9
Bedrijfssituatie Instelling - - - Stroom | Spanning
zie de diagrammen hieronder
+ In modus 'Toerentalniveauregeling' ..toerental, handmatig
|\ c1 / / /
..toerental, externe
regeling c1 c2 S3 St
+ In modus 'Constante druk: p-c' ..van de gewenste waar-
+ Regeling met een relatieve druksensor |— de met de draaiknop C1 C3 S1 S2
+ In modus ‘Ap-c’
+ Regeling met een verschildruksensor -.met een externe ge-
wenste waarde C2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
+ In de modus 'Variabele druk: Ap-v' ..van de gewenste waar-
«+ Regeling met een verschildruksensor de met de draaiknop C1 3 S1 S2

|/ ..met een externe ge-
C2 S5 S6

wenste waarde

C1

C3 S1 S2
+ In modus ‘PID-regeling’ ..van de gewenste waar-
+ Regeling met een temperatuursensor of capaci- |de met de draaiknop Cl C3 S1 S2
teitssensor... ..Mmet een externe ge-

- wenste waarde Cc2 S5 S6

C1
C3 S1 S2
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Ingangs-/uitgangsverbindingen

Afstandsbediening: Stand [C1]

+ 3 kabels ([20 mA/10 V]/0 V/+24 V)

« Omvormer geleverd met een jumper. Aux Ext. Off MP |20 mA/10 DDG
« Gebruik van de afstandsbediening is optioneel | I- | | N2 | GND | IN1 [ GND J+24v
Afstandsbediening

Extern signaal IN2: Stand [C2]
« 2 kabels ([20 mA/10 V]/0 V) Aux |Ext.Off [ MP [20 mA/10 DDG

| | | IN2 | GND | INI | GND [+24V

z
Extern sig-
naal
IN1 sensor: Stand [C3]
+ 2 kabels ([20 mA/10 V]/+24 V) Aux |Ext.Off| MP [omA/10| DDG
« 3 kabels ([20 mA/10 V]/0 V/+24 V) [ [ [ IN2 | GND [ INT [ GND 724V
Sensor

IN1 en IN2 sensoren: Stand [C4]
« 2 kabels ([20 mA/10 V]/+24 V) Aux | Ext.Off | MP [20mA/10] DDG

I |

IN2 | GND

IN1 | GND |22 v

IN2 sensor

IN1 sensor

Inbouw- en bedieningsvoorschriften — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Besturingsregels voor ingangssignalen

Sensoringang — Stroomsignaal: Stand [S1

100%

Waarde in % van
het meetbereik
van de sensor

Sensorsignaal 4-20 mA

Tussen 0 en 2 mA wordt de

kabel als gebroken beschouw,
A/.//V/ Veiligheidsgebied

4 Stroomingang (mA) 20

Sensoringang — Spanningssignaal: Stand [S2

\

100%

Waarde in % van
het meetbereik van
de sensor

Sensorsignaal 0-20 V

Stroomingang (mA) 20

100%

Waarde in % van
het meetbereik
van de sensor

112

Sensorsignaal 2-10 V

Tussen 0 en 1V wordt de kabel

als gebroken beschouwd
//eiligheidsgebied

4 Spanningsingang (V) 10

»
>

100%

Waarde in % van
het meetbereik van
de sensor

Sensorsignaal 0-10 V

\/

Spanningsingang (V) 10
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Externe besturingsingang van het toerentalniveau - Stroomsignaal: Stand [S3

Extern signaal 4-20 mA Extern signaal 0-20 mA

A A
1 0, 1 Ofy | o o o o o
00% ‘ 00% : ‘ Gebied waar de omvormer ‘
: / wordt gedeactiveerd !
1 1 1 1
H H H Veiligheidsgebie H
Omvormer- H Omvormer- H H H
frequentie H frequentie H 1 H
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
! L !
~30% i ~30% i
i i i
1 1 1
1 1 1
1 : 1 1 :
0 6 10 Stroomingang (mA) 20 0 2 4 Stroomingang (mA) 20
Externe besturingsingang van het toerentalniveau - Spanningssignaal: Stand [S4
Extern signaal 2-10 V Extern signaal 0-10 V
A A
100% [ ========;=== == mmmmmmmmmm o % === qmmmmm e m e
: i Gebied waar de omvormer /| 100% : ‘ Gebied waar de omvormer ‘
/ worc!t gedeactiveerd H (:/'./ wordt gedeactiveerd H
1 . . . 1 1 1 ]
! iVelhgheldsgeble ! ' ! Veiligheidsgebied !
Omvormer- H ' H Omvormer- H H H
frequentie ' v ! frequentie ' f !
: : : v T :
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 H 1 1 1 1
1 1 1 ! 1 1
~30% ' : : ~30% ; ' i
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 ; 1 1 ;
0 3 5 Spanningsingang (V) 10 0 1 2 Spanningsingang (V) 10
Externe gewenste waarde van regeling met een sensor (druk, temperatuur, capaciteit, enz.
Signaal gewenste waarde 4-20 mA: Stand [S5] Signaal gewenste waarde 2-10 V: Stand [S6]
A A !
[ A e L L L L L L T T T T T, Ofp e e e —-———————————————
100% i Gebied waar de omvormer i 100% i Gebied waar de omvormer
/ wordt gedeactiveerd . . wordt gedeactiveerd
1 1 1
H Veiligheidsgebied H H
Gewenste waar- H H Gewenste waar- H
de in % van het ! ! de in % van het !
meetbereik van de 1 1 meetbereik van de 1
sensor : : sensor :
i i i
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1 1
1 1 > L] ! »
0 2 4 Stroomingang (mA) 20 0 1 2 Spanningsingang (V) 10
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8. Opstarten

8.1 Vullen en ontluchten van het systeem

A

VOORZICHTIG! Mogelijke beschadiging van de
pomp!

Laat de pomp nooit drooglopen.

De installatie moet worden gevuld voordat de
pomp wordt opgestart.

8.1.1 Ontluchtingsprocedure — Uitvoeren met vol-

doende voordruk (Afb. 3)

- Sluit de twee veiligheidskleppen (2, 3).

- Schroef de ontluchtingsschroef los (6a).

- Open voorzichtige de veiligheidsklep aan de zuig-
zijde (2) en vul de pomp volledig (2).

- Draai de ontluchtingsschroef weer vast nadat de
lucht is ontsnapt en vloeistof uitstroomt (6a).

WAARSCHUWING!

Als de verpompte vloeistof heet is en onder hoge
druk staat kan de stroom die uit de ontluchtings-
schroef ontsnapt brandwonden of ander letsel
veroorzaken.

- Open de veiligheidsklep aan de zuigzijde volledig (2).
- Start de pomp.

8.1.2 Ontluchtingsprocedure — Pomp in zuigmodus

(Afb. 2)

- Sluit de veiligheidsklep aan de perszijde (3). Open
de veiligheidsklep aan de zuigzijde (2).

- Verwijder de vulplug (6b).

- Open de ontluchtingsschroef gedeeltelijk (5b).

- Vul de pomp en zuigleiding met water.

- Waarborg dat er geen lucht in de pomp en in de
zuigleiding aanwezig is. Vul het systeem tot alle
lucht is verwijderd.

- Sluit de vulplug met de ontluchtingsschroef (6b).

- Start de pomp en controleer of de doorstroom-
richting overeenkomt met de specificatie op de
typeplaat van de pomp. Indien dit niet het geval
is, verwissel dan de twee fasen in de klemmen-
kast.

VOORZICHTIG! Een verkeerde richting of rotatie
tast de werking van de pomp aan en kan leiden tot
beschadiging van de koppelingen.

- Open de veiligheidsklep iets aan de perszijde (3).

- Schroef de ontluchtingsschroef van de vulplug
om de lucht te laten ontsnappen (6a).

- Draai de ontluchtingsschroef weer vast nadat de
lucht is ontsnapt en vloeistof uitstroomt (6a).

WAARSCHUWING!
Als de verpompte vloeistof heet is en onder hoge
druk staat kan de stroom die uit de ontluchtings-
schroef ontsnapt brandwonden of ander letsel
veroorzaken.
- Open de veiligheidsklep volledig aan de perszijde (3).
- Sluit de ontluchtingsschroef (5a).

8.2 Starten van de pomp

> B> b b

VOORZICHTIG! Mogelijke beschadiging van de
pomp!

De pomp mag bij een debiet van nul (gesloten
persklep) niet langer dan tien minuten lopen.

WAARSCHUWING! Gevaar voor lichamelijk letsel!
De koppelingsbeschermkappen moeten zijn
geplaatst en vastgezet met alle bevestigingen
wanneer de pomp in bedrijf is.

WAARSCHUWING! Schadelijk geluid!
Hoogvermogen pompen kunnen een hoog
geluidsniveau produceren. Gebruik de juiste
bescherming dicht in de buurt van de pomp.

WAARSCHUWING!

De installatie moet zo worden ontworpen dat nie-
mand gewond kan raken in het geval van vloeistof-
lekkage (bijv. storing van de mechanische afdich-
ting).

8.3 Bediening met frequentie-omvormer

8.3.1 Bedieningsorganen

De omvormer wordt bediend met de volgende
bedieningsorganen:

Draaiknop

@_ i@ 3 :

+ Voor het kiezen van een nieuwe parameter hoeft
alleen de knop in de richting van ,,+*“ naar rechts
of ,,-“ naar links te worden gedraaid.

+ Door de draaiknop kort in te drukken wordt de
nieuwe instelling bevestigd.

DIP-schakelaars

Deze omvormer is voorzien van een blok met 5
DIP-schakelaars, elk met twee standen (Fig. 1D,
pos. 1).

iITTIT

+ DIP-schakelaar 1 schakelt van de 'OPERATION'-
modus [DIP-schakelaar 1 OFF] om naar de
'SERVICE'-modus [DIP-schakelaar 1 ON] en weer
terug. De stand 'OPERATION' maakt bediening
in de geselecteerde modus mogelijk en stopt de
toegang tot de parametrering (normaal bedrijf).
Met de stand 'SERVICE' kan de gebruiker para-
metrering van verschillende bedieningen uitvoe-
ren.

+ Met DIP-schakelaar 2 kan 'toegangsvergrende-
ling' worden geactiveerd of gedeactiveerd (zie
hoofdstuk 8.3.6.5).

+ DIP-schakelaars 3 en 4 moeten in de ON-stand
gehouden worden.

+ DIP-schakelaar 5 wordt niet gebruikt en moet in
de OFF-stand gehouden worden.

Relais
(zie hoofdstuk 10)
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8.3.2 Displaystructuur

EREIEIE

I- .-I.-.-- [ | | ]
L R |
. D .

o\

Pos. Beschrijving

Menunummer
Waardeweergave
Weergave eenheden

Standaardsymbolen

v WIN|-

Weergave pictogram

8.3.3 Beschrijving van de standaardsymbolen

Symbool Beschrijving

Bedrijf in modus
“Toerentalregeling”.

Bedrijf in modus “Constante druk”
of “PID-regeling”.

Bedrijf in modus 'Variabele druk’ of
'PID-regeling'

IN2 ingang geactiveerd (externe
gewenste waarde)

Als dit symbool verschijnt kunnen
de huidige instellingen of metingen
niet worden gewijzigd. De getoon-
de informatie is alleen bedoeld ter
informatie.

BMS (Building Management System)
PLR of LON is actief.

Pomp loopt.

Pomp stopt.

AT B NP

8.3.4 Display

Pagina displaystatus

«+ De statuspagina is de standaardweergave op het
display.
De op dat moment ingestelde gewenste waarde
wordt weergegeven.
De basisinstellingen worden met symbolen weer-
gegeven.

2. 30H
& RFM

Voorbeeld van displaystatuspagina

Inbouw- en bedieningsvoorschriften — HELIX-VE 2-4-6-10-16

@ LET OP: Voor alle menu's geldt dat als de draai-

knop niet binnen 30 seconden wordt bediend,

het display opnieuw verschijnt en geen wijziging
wordt geregistreerd.

Navigatie-elementen

+ Via de menustructuur kunnen die functies van de
omvormer worden opgeroepen. Aan elk menu en
submenu is een nummer toegewezen.

+ Draai aan de draaiknop om door de menuniveaus
te stappen (voorbeeld 4000 -> 5000).

+ Als een element (waarde, menunummer, symbool
of pictogram) knippert kan een nieuwe waar-
de, nieuw menu of een nieuwe functie worden
geselecteerd.

Symbool Beschrijving

Als de pijl verschijnt:

| + Druk op de draaiknop voor toe-
gang tot het submenu (voorbeeld
4000 -> 4100).

Als de pijl “terug” verschijnt:
« Indrukken van de draaiknop geeft
toegang tot het hogere menu

(voorbeeld 4150 -> 4100).

8.3.5 Definitie van de toepassing van een open of
gesloten hydraulische lus

Het product heeft twee typen toepassingen. Het
gekozen type toepassing bepaalt de bedrijfssitu-
atie waartoe toegang kan worden verkregen.

Hydraulische Bedrijfssituatie

toepassing
Open lus Modus 'p-c' Modus toerental-
niveauregeling
Modus 'Ap-c’
Gesloten lus Modus ‘Ap-v' Modus PID

Gebruik menu 5.7.8.0 van het menu 'EXPERT' om
het vereiste type toepassing te selecteren.

@ LET OP: Het product moet opnieuw worden geini-

tialiseerd wanneer de toepassing wordt gewijzigd.

Alle gebruikersparameters keren terug naar de
fabrieksinstellingen.

8.3.6 Bedrijfssituatie definiéren

Druksensoren definiéren

De relatieve druksensor meet de druk in relatie
tot de atmosferische druk.

De relatieve druksensor meet de druk in relatie
tot de nuldruk in een vacuiim.

De verschildruksensor meet de druk tussen twee
punten.

@ LET OP: Alle door de pomp aangegeven drukken

worden gemeten in relatie tot de atmosferische

druk, behalve wanneer een verschildruksensor
wordt gebruikt.
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Patm

—_———

Cp TPC 1

LET OP: Als de pomp alleen wordt geleverd en
niet is geintegreerd in een door ons geinstalleerd
systeem, dan is de dimensioneringsmodus bij
aflevering de modus ‘toerentalniveauregeling'.

Modus 'toerentalniveauregeling' (Fig. 2, 3)
Het bedrijfspunt wordt verkregen door via de
menu's het toerentalniveau handmatig in te
stellen of door een extern opdrachtsignaal te
gebruiken om het toerentalniveau uitgedrukt in
% te verkrijgen.

Voor inbedrijfstelling moet het toerentalniveau
van de motor worden ingesteld op 2.400 tpm.

Modus 'constante druk: p-c' (Fig. 2D, 3D, 4D)

In de 'p-c'-modus houdt de omvormer een con-
stante druk op de pompontlading, ongeacht de
capaciteit die vereist is door de installatie.

A

Druk

Y

Tijd

Het bedrijfspunt wordt handmatig gedefinieerd
via de menu's of een extern signaal.

Toegang tot deze modus is mogelijk wanneer
in menu 5.7.8.0 de parameter voor een open
hydraulische lus is geselecteerd.

Een relatieve druksensor wordt gebruikt voor
aansturing (sensor: nauwkeurigheid: < 1%;
gebruik tussen 30% en 100% van het meetbe-
reik).

Voor inbedrijfstelling moet de gewenste druk
worden ingesteld op 60% van de maximale
pompdruk.

Modus 'Ap-c' (Fig. 2D, 3D, 4D)

Als de omvormer zich in de 'Ap-c'-modus
bevindt, wordt een constante verschildruk
gehandhaafd (gegenereerd door de pomp),
ongeacht de capaciteit die is vereist door de
installatie.

A

Ap-c

Druk

Tijd >

De verschildruk wordt handmatig gedefinieerd
via de menu's of een extern signaal.

Toegang tot deze modus is mogelijk wanneer de
parameter voor een gesloten hydraulische lus is
geselecteerd in menu 5.7.8.0.

Een verschildruksensor wordt gebruikt voor aan-
sturing (sensor: nauwkeurigheid: = 1%; gebruik
tussen 30% en 100% van het meetbereik).
Voor inbedrijfstelling moet de gewenste druk
worden ingesteld op 60% van de maximale
pompdruk.

8.3.7

Modus 'variabele druk: Ap-v' (Fig. 2D-3D-4D)
Als de omvormer zich in de 'Ap-v'-modus
bevindt, wordt de pompdruk lineair, in lijn met de
capaciteit die is vereist door de installatie.

Het bedrijfspunt (Pset) wordt handmatig gedefi-
nieerd via de menu's of een extern signaal.

Het bedrijfspunt bij een nulcapaciteit (%Pset)
wordt handmatig gedefinieerd via de menu's.
Deze modus bevat een nulcapaciteitdetectie die
de pomp uitschakelt.

Een verschildruksensor wordt gebruikt voor aan-
sturing (sensor: nauwkeurigheid: = 1%; gebruik
tussen 30% en 100% van het meetbereik).
Voor inbedrijfstelling moet de gewenste druk
worden ingesteld op 60% van de maximale
pompdruk.

Toegang tot deze modus is mogelijk wanneer de
parameter voor een gesloten hydraulische lus is
geselecteerd in menu 5.7.8.0.

Modus ‘PID-regeling’

De omvormer maakt regeling mogelijk met een
ander type sensor (temperatuur, capaciteit, enz.)
via het besturen van de PID (proportionele inte-
grale differentiaalbesturing).

Het bedrijfspunt wordt uitgedrukt als percenta-
ge van het meetbereik van de gebruikte sensor.
Dit punt wordt handmatig gedefinieerd via de
menu's of een extern regelingssignaal.

Menubeschrijving

Lijst van menu's (Fig. A5)

<1.0.0.0> Instelling gewenste waarde

<2.0.0.0> Instelling bedrijfssituatie

<3.0.0.0> Instelling pomp aan/uit

<4.0.0.0> Menu 'Information’
Lezen van de pompparameters

<5.0.0.0> Menu 'Service'
Toegang tot de pompparameterinstel-
lingen

<6.0.0.0> Reset uitval
Als zich een of meer uitvallen voor-
doen, verschijnt de uitvalpagina. De
letter E verschijnt, gevolgd door een
driecijferige code (zie hoofdstuk 10).

<7.0.0.0> Toegangsvergrendeling
Toegangsvergrendeling is beschikbaar
als de DIP-schakelaar 2 in de ON-stand
staat.

VOORZICHTIG! Gevaar voor materiéle schade!
Een onjuiste instelling kan leiden tot pompbe-
drijfstoringen, die weer kunnen leiden tot schade
aan de pomp of installatie.
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Menustructuur

Instelling in modus 'Constante druk’
(Schakelaar 1 = OFF in stand 'OPERATION’)

&

Instelling in modus ‘Toerentalniveauregeling’
(Schakelaar 1 = OFF in stand 'OPERATION’)

Z988

D&RPH

e

100

Instelling gewenste
waarde

£

"@®

0
o
-

(=}

Q

V'@
(B
e

X0
o
=

E GHfBar
¥ -@

L.000

®

HsfBAr

1000

Instelling gewenste
waarde

©

&

Hi/Bar

Type aansturing
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O = O

Information

@

Service

T

Instelling in modus 'PID-regeling'
(Schakelaar 1 = OFF in stand "OPERATION')

Instelling gewenste
waarde

o

EEA A

&0.0.0

- &

Ok

Verschijnt wanneer
een storing is geac-

Reset uitval

tiveerd
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+ Wijzig alleen instellingen in de 'SERVICE'-modus tijdens de inbedrijfname, en alleen door specialistische technici.

Navigatie van de menu's ‘Easy’ en 'Expert’

Zet DIP-schakelaar 1 in de ON-stand (Fig. A1, pos. 1). De 'SERVICE'-modus wordt geactiveerd.
Op het display zal het hier getoonde symbool knipperen (Fig. A7).

In de 'SERVICE'-modus kunnen de menuparameters <2.0.0.0> en <5.0.0.0> worden gewijzigd.
Er zijn 2 instellingsmodi:

Menu ‘Easy’

Een vereenvoudigd menu dat toegang geeft tot de belangrijkste parameters van de bedrijfssituatie.

- Druk twee seconden op de draaiknop. Het menusymbool 'Easy’ wordt weergegeven (Fig. A7).

- Druk op de draaiknop om deze keuze te valideren. Het display zal naar menunummer <2.0.0.0> schakelen
(Fig. A8).

- Zet DIP-schakelaar 1 in de OFF-stand (Fig. A1, pos. 1) na het wijzigen van de instellingen.

Menu ‘Expert’
Het menu voor toegang tot alle parameters.
- Druk twee seconden op de draaiknop en draai deze om het menu 'Expert’ te selecteren.
Het menusymbool 'Expert’ wordt weergegeven (Fig. A7).
- Druk op de draaiknop om deze keuze te valideren. Het display zal naar menu <2.0.0.0> schakelen (Fig. A8).
- Selecteer de bedrijfssituatie in menu <2.0.0.0> en valideer deze.
- Selecteer menu <5.0.0.0> om toegang te krijgen tot alle omvormerparameters (Fig. A9).
- Zet DIP-schakelaar 1 in de OFF-stand (Fig. A1, pos. 1) na het wijzigen van de instellingen.
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Menu 'EASY"
+
' HET MENU
é é 2000 ‘EASY" é
Evs = 'ﬁ"‘ | —y INSTELLEN
5 (Fig. A3)

1.000

waarde

Instelling gewensta ; \

@)

b

& 6 O

De bedrijfssitu-
atie selecteren

¥ L=

© Menu 'EXPERT" I '@'
3.000

® “on
| O

4.000 Information é
+
' ' Het menu
5.000 "EXPERT" instel- @

len
(Fig. A4)

o

- G O (€

Inbouw- en bedieningsvoorschriften — HELIX-VE 2-4-6-10-16 119



Nederlands

HET MENU 'EASY" INSTELLEN

| 2.0.0.0 ‘D [ Toerentalniveauregeling |

5.4.1.8 |=_<’> ]INZ externe besturingsingang: OFF ]

\ 5.4.1.8 |§ |IN2 externe besturingsingang: ON ]

IN2 externe ingang on
5.4.2.0 |5 Selectie signaaltype: — ;"3

o0-10v v

0-20mA mA

| 2.0.0.0 “__lConstante druk p-c of Ap-c « Constante druk p-c als een open
INT sensoringang hydraulische lus is geselecteefd
ﬁ Selectie meetbereik: « Ap-c als een gesloten hydraulische
6 bars Bar lus is geselecteerd (menu 5.7.8.0)
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar

IN1 sensoringan
- aaly

5.3.2.0 | |Selectie signaaltype:
o-10v v
4-20mA mA

5.4.1.0 |r<'>| IN2 externe ingang gewenste waarde: OFF |

l 5.4.1.0 |5@| IN2 externe ingang gewenste waarde: ON |

4. |IN2 externe ingang T4
5.4.2.0 !_<"> Selectie signaaltype: ‘E S
o-10v v |
0-20mA mA

{ 2.0.8.0 "/ IVariabeIe druk Ap-v + Menu is toegankelijkals de geslo-

ten hydraulische lus is geselec-

2.3.2.0 K Selectie helling Ap-v: % teerd (menu 5.7.8.0)

‘Delta: 50% -> 100%

15320 [ | e

6 bars Bar

10 bars Bar

16 bars Bar

25 bars Bar

—[5.3.2.0| @ [N swones

o-10v v
4-20mA mA

—>| 5.4.1.8 |%@ [INZ externe ingang gewenste waarde: OFF|

| 5.4.1.8 |%@ [INZ externe ingang gewenste waarde: ON |

- (=[5]
| IN2 externe ingang |
"'I 5.4.2.0 Ii@ Selectie signaaltype: ul g"-g
o-10v v L
L 0-20m mé
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[2.e.e.0][%; [PID-regeling

|
|
|
|
|
I
|
I
I
I
I
I
I
|
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|

4. |IN1 sensoringang
5.3.2.e .rl@ Selectie signaaltype:

o-10v v
4-20mA m
2-10v v
0-20mA A

5.4.1.0 Ii@ ||N2 externe ingang gewenste waarde: OFF |

l}' Selectie PID-parameter:
7 |'P:-30.0 -> +30.0

Selectie PID-parameter: I
‘I'' 10 ms -> +300 s

m F]H Selectie PID-parameter:
: 'D:0ms->+300s
|_5.4.1.B ‘;@ |IN2 externe ingang gewenste waarde: ON |

IN2 externe ingang
5.4.2.8 i_@__ Selectie signaaltype:

o-10v
0-20mA
2-10v
4-20mA

5-5-1.0[{ID
[5.5-2.0|FID

2<® <

Selectie PID-parameter:
'P: -30.0 -> +30.0

Selectie PID-parameter:
‘I'' 10 ms -> +300 s

| =

Selectie PID-parameter:
5.5-3:0 -HlllD 0ms->+300s

Tk
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HET MENU 'EXPERT" INSTELLEN

[5 g Q. g.l- ‘ Service

l 5.2.0. g]%l GBS - Gebouwbeheersysteem

Verschijnt wanneer de ‘GBS’ is geactiveerd.
Raadpleeg de bedieningshandleiding

Verschijnt niet wanneer de 'toerentalniveaure-
geling' is geactiveerd

l 5,3.3.31.‘@ | IN1 - 'Sensoringang'
. il

| Selectie meetbereik: Verschijnt niet wanneer de 'PID-regeling’
5.3.1.0 1@ 6/10/16/25 bar Bar is geactiveerd
4, |Selectie signaalty
"® 0-10 V/4-20 mA )32 10 V/0-20 mA

UL

[ 5.4 8.0 |ﬁ® | IN2 - 'Externe ingang’ |

|5 4.1.0 ‘-@ l IN2 - Externe ingang ON/OFF | ‘

Selectie signaaltype: | Verschijnt niet wanneer de IN2 ingang = OFF
5.4.2.0 Lﬁ@ 0-10V/2-10 V/JO—ZO mA /4-20 mA

Verschijnt niet wanneer de ‘toerentalniveau-
PID - Parameters SO h
5.5.e.e | F”] | ‘ regeling' is geactiveerd

¥

E
I 5.5.1.0 |I|[] | PID: 'P'-parameter: 0.01 -> +30.0

‘ | In PID-modus, 'P': -30.0 -> +30.0

| 5.5.2.e |Fl]| PID: 'I'-parameter: 10 ms -> +300 s

I 5.5.3.8 |F|' | PID: 'D'-parameter: 0 ms -> +300 s

t

| 5.7.2.0 lm‘e[ Andere instellingen 1
3

v

Verschijnt niet wanneer de 'toerentalniveau-
regeling' is geactiveerd

| 5.7.3.0 |§® | Uitschakelingstijd bij nulcapaciteit: 0 ms -> +180 s |

I 5.7.4.0 ||.|z‘|, | Verlaagde frequentie: ON/OFF |

Uitvoeren met uitgeschakelde motor

| 5y E'p |En§{ Communicatiefrequentie HOOG/MIDDEN/LAAG ]

| 5.7.6.0 |%| Selectie SBM-relais |

| 5.7.7.0 |m l Terug naar fabrieksinstelling: ON/OFF |

Ga terug naar de fabrieksinstellingen na het

5.7.8.0 f.' Toepassing selecteren: open hydraulische loop valideren van de toepassingswijziging

é en gesloten hydraulisch loop

t

I‘;. — |M | Andere instellingen 2 J

I 5.8.2.8 |“m[ Eenheden m/bar/ft/psi | |
1

v

[ ]
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NAVIGATIE VAN HET 4.0.0.0-MENU 'INFORMATION'

|4 0.0.0 |© l Information ]

|4 1.0. 0‘@ [ Werkelijke waarden ‘
[e110]® | Gk or % [78ar of ][ Ve e parmee G osrenaniveas-

| ’4.1.3.8'@ |Prestaties ‘ P/W |

t
L4 2.0.0 |Hh | Gegevens en bedrijf ]

|4 2.1. g| ‘Bedrufsuren | t/h ]

14.2.2.0 ||l | Verbruik | E/man |

| 4,2.5.0 \E{_. ‘ Teller verbrekingen voedingsspanning l l

-
4 3.0.0 |§: | Statussen

|
|4 3.2, glﬁ’-. | SSM-relais | l
|4_3.3_Q‘Q'¢ ‘SBM—reIals So Sy Oy | ]

|

| 4.3.4.0 \"ﬁ ‘ ‘Ext. Off' ingang |

t

[4 4.0.0 |.“' | Pompgegevens l
|‘, 4.1.9 [lllll [Pomptype aanduiding l ]
| 4.4.2.0 \ml ‘ Software-uitvoering toepassingsregelaar | SW ‘
| 4.4.3.0 \!ﬂlﬂl [Software-uitvoering motorregelaar I SW ]

t

v
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Toegangsvergrendeling

Met Toegangsvergrendeling kunnen alle instellin-
gen van de pomp worden geblokkeerd.

Ga als volgt te werk::

 Zet DIP-schakelaar 2 in de ON-stand. Het
menu <7.0.0.0> zal verschijnen.

« Draai de draaiknop om de vergrendeling te acti-
veren of te deactiveren. De actuele status van de
vergrendeling wordt weergegeven met de vol-
gende symbolen:

Vergrendeling geactiveerd: De para-

meters zijn vergrendeld en de toegang
@ tot de menu's is toegestaan in de

alleen-lezenmodus.

Vergrendeling gedeactiveerd: De
parameters kunnen worden gewijzigd
en toegang tot de menu's om instel-
lingen te wijzigen is toegestaan.

« Zet schakelaar 2 in de OFF-positie (Afb. A1, pos. 1).
Het display keert terug naar de statuspagina

9. Onderhoud

Alle reparatie- en onderhoudswerkzaamheden
dienen te worden uitgevoerd door een bevoeg-
de vertegenwoordiger!

WAARSCHUWING! Gevaar voor elektrische
schokken!

Gevaarlijke situaties vanwege de elektrische ener-
gie moeten worden uitgesloten.

Waarborg dat de voedingsspanning is uitgeschakeld
en beveiligd tegen onbedoeld herinschakelen voor-
dat elektrische aansluitingen worden uitgevoerd.

WAARSCHUWING! Gevaar voor brandwonden!
Sluit in geval van hoge watertemperaturen en hoge
systeemdrukken, de afsluiters voor en na de pomp.
Laat de pomp eerst afkoelen.

- Deze pompen zijn onderhoudsarm. Regelmatige
controle om de 15 000 werkuren is toch aan te
bevelen.

- Plaats de afstelwig in de behuizing (Afb. 6) zodra
de mechanische afdichtpositie is ingesteld.

- Houd de pomp altijd volledig schoon.

- Water dat is achtergebleven in pompen die tij-
dens vorstperioden niet worden gebruikt moet
worden afgevoerd: Sluit de veiligheidskleppen en
open de afvoer-/voorvulplug en de ontluchtings-
schroef volledig.

- Levensduur: 10 jaar afhankelijk van de bedrijfs-
voorwaarden en indien alle voorschriften die in
de gebruiksaanwijzing worden beschreven wer-
den nageleefd.
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10. Storingen, oorzaken en oplossingen

WAARSCHUWING!
schokken!

A\

Gevaar voor elektrische

Gevaarlijke situaties vanwege de elektrische ener-

gie moeten worden uitgesloten.

Waarborg dat de voedingsspanning is uitgescha-
keld en beveiligd tegen onbedoeld herinschakelen
voordat elektrische aansluitingen worden uitge-

voerd.

A

WAARSCHUWING! Gevaar voor brandwonden!
Sluit in geval van hoge watertemperaturen en hoge

systeemdrukken, de afsluiters voor en na de pomp.

Laat de pomp eerst afkoelen.

Storingen

Pomp werkt niet

Oorzaken
Geen stroom

Nederlands

Oplossingen
Controleer de zekeringen, de bedrading
en de aansluitingen.

De stroom is uitgeschakeld doordat de
thermistor is geactiveerd

Neem elke oorzaak voor een overbelaste
motor weg

De pomp loopt wel maar levert te weinig

Foute draairichting

Controleer de draairichting van de motor
en corrigeer deze zo nodig

Bepaalde onderdelen van de pomp worden
door vreemde voorwerpen geblokkeerd

Controleer en reinig de pomp

Lucht in zuigleiding

Zorg dat de zuigleiding luchtdicht is

Zuigleiding te nauw

Plaats een zuigleiding met een grotere
diameter

De klep staat niet ver genoeg open

Open de klep ver genoeg

De pomp levert ongelijkmatig

Lucht in de pomp
Geen stroom

Laat de lucht uit de pomp ontsnappen;
controleer of de zuigleiding luchtdicht is.
Start, indien nodig, de pomp gedurende
20 — 30 s — Open de ontluchtingsschroef
om lucht te laten ontsnappen — Sluit de
ontluchtingsschroef en herhaal de proce-
dure een aantal malen tot er geen lucht
meer uit de pomp ontsnapt.

De druksensor is niet geschikt voor de
modus 'constante druk’

Installeer een sensor met een geschikte
drukschaal en nauwkeurigheid

De pomp trilt of produceert veel geluid

Er bevinden zich vreemde voorwerpen in
de pomp

Verwijder de vreemde voorwerpen

De pomp is niet goed aan de grond
bevestigd

Draai de schroeven aan

Lager beschadigd

Neem contact op met de Wilo-
klantenservice

Motor raakt oververhit. Beveiliging wordt
geactiveerd

Een fase heeft een open circuit

Controleer de zekeringen, de bedrading
en de aansluitingen.

Omgevingstemperatuur is te hoog

Zorg voor afkoeling

De mechanische afdichting lekt

Mechanische afdichting is beschadigd

Vervang de mechanische afdichting

De doorstroming is onregelmatig

In de modus ,,Constante druk” of ,,Variabele
druk® voldoet de druksensor niet.

Plaats een sensor met een geschikt druk-
bereik en nauwkeurigheid

In de modus “Constante druk” stopt de
pomp niet bij een debiet van nul

De terugslagklep zit niet dicht

Klep reinigen of vervangen

De terugslagklep is niet toereikend

Vervang deze door een toereikende
terugslagklep

De tank heeft een lage capaciteit
vanwege de installatie

Vervang de tank of breid de installatie uit
met nog een tank

Neem contact op met de Wilo-
klantenservice als de storing niet kan

worden verholpen.
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Storingen mogen alleen worden verholpen door
gekwalificeerd personeel!

Neem de veiligheidsaanwijzingen beschreven in
hoofdstuk 9, Onderhoud, in acht.

Relais

De omvormer is voorzien van 2 uitgangsrelais voor
aansluiting op een centrale regeling.

Voorbeeld: regelkast, regeling van de pompen.

SBM-relais:
Dit relais kan worden geconfigureerd in het menu
“Service” menu < 5.7.6.0 > in 3 bedrijfsmodi.

Status: 1 (default-instelling)

Relais “Beschikbaarheid” (normale bedrijfsmodus
voor dit type pomp).

Het relais wordt geactiveerd wanneer de pomp
loopt of gereed is om te lopen.

Het relais wordt gedeactiveerd als er voor de
eerste keer een storing optreedt of doordat de
netvoeding wordt onderbroken (de pomp stopt).
De informatie wordt doorgegeven aan de regelk-
ast, ten aanzien van de beschikbaarheid van de
pomp, ook tijdelijk.

Status: 2

Relais “Bedrijf”

Het relais wordt geactiveerd wanneer de pomp
loopt.

Status: 3

Relais “Inschakeling”

Het relais wordt geactiveerd wanneer de pomp op
het net is aangesloten.

SSM-relais:

Relais “Storing”

Na een detectiereeks (van 1 tot 6 in volgorde van
belang) van dezelfde soort storing stopt de pomp
en wordt dit relais geactiveerd (tot aan handmatige
ingreep).

Voorbeeld: 6 storingen met een variabele tijdsli-
miet binnen 24 uur.

Status van SBM-relais is “Beschikbaarheid”.

A
Storingen 1 2 3 b 5 6

o1 on

Actief
relais A

SBM

Relais in
relais

\ 4

Actief A
relais

SSM

\ 4

Relais in
relais

@ == e e el s ¢ — —— i — —

24 u draaien
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10.1

Storingentabel

Alle hieronder vermelde incidenten veroorzaken het volgende:
« Uitschakeling van het SBM-relais (als de parameters hiervoor worden ingesteld in de modus “Beschikbaarheid”).
+ Inschakeling van het SSM-relais “Storing” als zich binnen 24 uur het maximale aantal van één type storing voordoet.
+ Er gaat een rode LED branden.

Uitval-
num-
mer

Accelera-
tietijd voor
signalering
van uitval

Tijd voordat
de uitval na
de signale-
ring wordt
meegere-
kend

Wachttijd tot auto-
matische herinscha-

keling

Max.
uitval in
24u

Storingen
Mogelijke oorzaken

Nederlands

Oplossingen

Wachttijd
tot reset

De pomp is overbelast en valt | Dichtheid en/of viscositeit van de
uit verpompte vloeistof is te hoog

EO01 |60s 0s 60 s 6 Rk 300s
De pomp is verstopt met Demonteer de pomp en vervang of
vreemde deeltjes reinig de uitgevallen onderdelen

(0,55 tot (0,55 tot 7,5 kW) Controleer de spanning van de om- (0,55 tot
7.5 kw) 0 s bij uitval vormer klemmen: 7.5 kW)
E004 5 300s verwijderd 6 De voedingsspanning naar de |- uitval als voedingsspanning > 480 V 0s
(E032) omvormer heeft onderspanning| (0,55 tot 7,5 kW) (ITtot
(ZlZlktog 0 (31010t0t 22w - uitval als voedingsspanning > 506 V 22 kW)
W) 0s s (11 tot 22 kw) 300
£005 0's bij uitval De voedingsspanning naar de | Controleer de spanning van de om-
~5s 300s o 6 omvormer heeft een span- vormerklemmen: 0s

(E033) verwijderd . . ; . )
ningspiek - uitval als voedingsspanning > 506 V

E006 |~5s 300s 0s b” uitval 6 Er ontpreekt een voedings- Controleer de voedingsspanning 0s

verwijderd spanningsfase
Lo De omvormer werkt als een ag- . i
£007 |0 0s 0s bIJ uitval Onbe- gregaat. Waarschuwing, pomp De pomp is van.rlchtlr?g veranderd, 0s
verwijderd perkt Lo controleer de dichtheid van de klep
niet uitschakelen
Demonteer de pomp, reinig deze
. en vervang de defecte onderdelen.
E010 5s 0s Onbeperkt 1 De pomp is geblokkeerd Mogelijke mechanische motoruitval 60s
(wentellagers)
Opnieuw primen door de pomp te
De pomp is gedeactiveerd of | vullen (zie § 9.3).
EOLL | 15s 0s 60s 6 loopt droog Controleer de dichtheid van het 300
voetventiel
Reinig zowel de koelingsribben achter
De motor warmt op en onder de omvormer als de venti-

E020 |[~5s 0s 300s 6 latorkap 300s
Kamertemperatuur boven Verbeter de ventilatie van het pand
productkenmerken

E023 |O0s 0s 60s 6 De motor maakt kortsluiting Verwijder de motoromvormer van de 60s

pomp en controleer of vervang deze

E025 |O0s 0s Onbeperkt 1 Er ontbreekt een motorfase Controleer de verbinding tussen de 60s

motor en de omvormer
De temperatuursensor van de Verwijder de motoromvormer van de
E026 |~5s 0s 300s 6 motor is defect of heeft een ) 300s
- pomp en controleer of vervang deze
slechte verbinding
(0’55“"0.t 7.5 kW) Reinig zowel de koelingsribben achter
0's bij uitval De omvormer warmt op en onder de omvormer als de venti-
Egg(l) -5 0s verwijderd 6 latorkap. 300's
(11 tot 22 kW) Kamertemperatuur boven Verbeter de ventilatie van het pand
3005 productkenmerken

E042 | ~5s 0s Onbeperkt 1 De sensorkabel (IN1) is ver- Controlger of voedlngsspaljn'lng _gn 60's
broken bekabeling naar de sensor juist zijn

EO50 |60s 0s 0s b” uitval Onbe- De GBS-communicatie is defect| Controleer de verbinding 300s

verwijderd perkt

£077 |0 0s Onbeperkt 1 24V voedingsspanning van C.ont.roleer de sensoren en hun ver- 60's
sensoren defect bindingen

E--- |0s 0s Onbeperkt 1 Interne uitval omvormer Bel de servicedienst 60s
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Voorbeeld van
storingenpagina

10.2 Storingen bevestigen

VOORZICHTIG! Materiéle schade!
A Bevestig een storing niet voordat deze is verholpen.
Storingen mogen alleen worden verholpen door
gekwalificeerd personeel.

Neem in geval van twijfel contact op met de fab-
rikant.

Als er zich een storing voordoet wordt niet de sta-
tuspagina maar de storingenpagina weergegeven.

Ga als volgt te werk om een storing te bevestigen.
S Druk op de draaiknop
Op het display verschijnt:

Het menunummer <6.0.0.0> .

-

Het nummer van de storing en het maximale

S EEE o
== eeser gantal dat de betreffende storing in de afgelopen
- ' _:--E'_ 24 uur is opgetreden (voorbeeld: 1/6).

Voorbeeld van
statuspagina

o'y gTap gy RESET

 De resterende tijd in seconden voor automati-
sche reset van de storing.

« Wacht op de automatische reset.
In het systeem loopt een timer. De resterende
tijd (in seconden) wordt net zolang weergegeven
totdat de storing automatisch is bevestigd.

« Als het maximale aantal storingen is bereikt
en de laatste timer is verlopen, druk dan op de
draaiknop om te bevestigen.

Het display keert terug naar de statuspagina.

AANWIJZING: Wanneer de tijd voor het oplossen
@ van de storing doorloopt na de storingsmelding
(bijv. 300 s), moet de storing altijd handmatig
worden bevestigd.

De timer voor automatische reset is inactief en
“~ - =" wordt weergegeven.
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11. Reserveonderdelen

Alle reserveonderdelen moeten via de Wilo ser-
vicedienst worden besteld.

Specificeer bij alle bestellingen de gegevens van
de typeplaat om onjuiste leveringen te voorko-
men.
Decatalogusmetreserveonderdelenisverkrijgbaar
via www.wilo.com.

12. Afvoer

Informatie over het verzamelen van gebruikte
elektrische en elektronische producten!

Door dit product op de voorgeschreven wijze af
te voe- ren en correct te recyclen, worden mili-
euschade en persoonlijke gezondheidsrisico’s
voorkomen.

LET OP: Afvoer via het huisvuil is verboden!

In de Europese Unie kan dit symbool op het pro-
duct, de verpakking of op bijbehorende docu-
menten staan. Het betekent dat de betreffende
elektrische en elektronische producten niet via
het huisvuil af- gevoerd mogen worden.

Voor een correcte behandeling, recycling en
afvoer van de betreffende afgedankte producten
dienen de volgende punten in acht te worden
genomen:

+ Geef deze producten alleen af bij de daarvoor
bedoelde, gecertificeerde verzamelpunten.

+ Neem de lokale voorschriften in acht!
Vraag naar informatie over de correcte afvoer bij
de gemeente, de plaatselijke afvalverwerkings-
plaats of bij de verkoper van het product. Meer
informatie over recy- cling is te vinden onder
www.wilo-recycling.com.

Technische wijzigingen voorbehouden!
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1. BBegeHue

11

UHdopmauus 06 3ToM foKyMeHTe

OpurrHan MHCTPYKLMKM MO MOHTAXKY M 3KCryataumm
COCTaBMeH Ha aHrMNCKOM s3blke. Bce ocTanbHble
A3bIKM HACTOSILLIEV MHCTPYKLMM SBNSIKOTCS NEPEBOOOM
OPUMMHANBHON MHCTPYKLWN.

WNHCTPYKUMS N0 MOHTaXy M 3KCnnyaTauumn a8ns-
eTCa HeOTbeMIIEMOM HYacTbio n3genus. Moatomy
ee Bcerga crnegyet gep>katb pagom c npubopom.
TouHoe cobntogeHve QaHHOM MHCTPYKUNK SBNS-
eTca ob6s3aTeNlbHbIM YCIOBYEM WUCMONb30BaHMA
YCTPOMCTBA MO HA3HAYEHUIO U KOPPEKTHOro
ynpasneHus ero paboTton.

MHCTpYKLMS MO MOHTaXKy M 3KCrlyaTaumm cooTBeT-
CTBYeT WUCMOMHeHWto npubopa n 6a3oBbiIM HOpMaMm
TeXHVKM 6e30MacHOCTY, OEeCTBYHOLMM Ha MOMEHT
COauv B nevarb.

CepTudmkar cooTBeTcTBMS AUpekTBam EC:
Konus cepTudukaTa cOOTBETCTBUS OUPEKTUBAM
EC aBnseTcs 4acTbto HACTOALWEA WMHCTPYKUMMU
MO MOHTaXXy M 3KCMyaTaumm.

Mpn BHECEHWUM TEXHWUYECKUX WM3MEHEHU B yKa3aH-
HYIO B CepTUdMKaTe KOHCTPYKLUMIO 6e3 cornacoBaHus
C npov3BoauTENEeM CEPTUGMKAT TEPSIET CUNY.

2. TexHuka 6e3onacHocTH

2.1

[laHHas MHCTPYKUMS COOEep>KUT OCHOBOMOaratoLLme
pekomeHAauun, KoTopble Heobxogumo cobntogatb
MPY MOHTaXKe, IKCMIyaTalum U TeXHU4eckom obeny-
XKuBaHUW. Kpome Toro, AaHHasi MHCTPYKLUMS Heobxo-
OMMa MOHTa>KHUKAM OJ1S1 OCYLLECTBMEHUsI MOHTaXa
1 BBOAA B 3KCMIyaTaumio, a Takke ON1s cneupanu-
cToB/ nonb3oBatens.

Heobxoammo He Tonbko cobmopatb obLume Tpebosa-
HYIsl 10 TexHUKe 6e30MacHOCTY, MPUBELEHHbIE B LAHHOM
pasgene, HO W creumanbHble TpeboBaHUS MOTEXHMKE
6e30MacHOCTW.

0603HauyeHUsi peKOMeHOaALUN B UHCTPYKLUU
no 3KcnnyaTtauum
CumBonbl

06K CMMBON OMAacHOCTU
OnacHOCTb MOpaXkeHNs ANeKTPUHECKUM TOKOM
YkazaHue

Mpenynpe>kpaiowmne CMMBOTbI:

OMACHO! Ype3BblvalHO onacHas cUTyauus.
HecobntopeHvie NpMBOANT K CMepPTU NN TSXKENbIM
TpaBMam.

OCTOPOXXHO! T[lonb3oBatenb MOXeT MOMNYYUTb
(Tspkenble) TpaBMbl. CMBON «OCTOPOXKHO» YKa3bl-
BaeT Ha BEPOATHOCTb NosydeHus (Tsxenbix) Tpasm
MpY HeCOBMIOAEHNN YKa3aHUs.

BHMMAHMUE! CyuiecTByeT OMacHOCTb MOBPEXAEHNS
n3penus/ycraHoeku. MpeynpexkaeHne «BHUMaHMe»
OTHOCKTCS! K BO3MOXXHbIM MOBPEXKAEHNSM M3Lenus npu
HecobnoaeHNN YKasaHWi.

YKA3AHWE: Mone3Hoe yka3aHue Mo MCNofib30-

2.2

2.3

2.4

2.5

Ba-HWIO n3genms. OHO Tak>Ke yKa3bliBaeT Ha BO3-
MO>KHbI€ CITOXXHOCTW.

YKa3aHus, pa3meLlleHHble HemnocpeacTBEHHO
Ha u3genuu, Hanpumep,

CTPesiKa, YKa3blBaloLLas HanpasneHune Bpalle-
HUs/noToKa;

napameTpbl COeANHEHNI;

3aBofackas Tabnmyka;

npegynpexkgaroLine Haknemnku;

Heobxoammo obsi3aTenbHO cobnogath U NoJaePKM-
BaTb B MOSIHOCTHIO YNTAEMOM COCTOSHUN.

Keanudukaumus nepcoHana

MepcoHan, BbIMOMHAOLWMIA MOHTAX, YnpasneHve
1 TeXHUYecKoe 06Cny>KMBaHVe, OOMKeH MMeTb COOT-
BETCTBYIOLLYIO KBanMUKaLMio [Ans BbINOMHEHWUSs
paboT. Cchepbl OTBETCTBEHHOCTY, 06S13aHHOCTY 1 KOH—
TPOSb Haf, NepCOHANIoOM AOMKHbI ObITb pernameHTn-
poBaHbI Monb3oBaTenem. Ecnv nepcoHan He obnapaet
HeobxoaMMbIMK 3HaHUAMM, HeobxoaMmo obecrnevnTb
ero obyyeHnen WHCTPYKTaX. Mpu HeobxogumocTu
Mofib30BaTeNlb MOXKET MOPYYUTb 3TO U3rOTOBUTENHO
uspgenus.

OnacHocTu npu HecobniofeHun pekomeHpa-
LK1 No TexHUKe 6e3onacHOCTU

HecobniopeHre ykasaHuii Mo TexHuke 6e30macHo-
CTU MOXET MPVBECTU K TPaBMWMPOBAHWIO MOAEN,
3arpsi3HEHNIO OKPYXKaKOLLIeV Cpefbl U NOBPEXXOEHIO
n3genus/yctaHosku. HecobrropeHre npegnmcaHiii
Mo TexHuKe 6e30MacHOCTV MOXKET MPUBECTU K MoTepe
npaBa Ha NpebsBIIEHVE MPETEH3NN.

HecobntogeHve npegnucaHnin no TexHuke 6e30-
MacHOCTV MOXKET, B YaCTHOCTW, MMeTb CredytoLme
nocnencTeus:

MexaHW4yecKune TpaBMbl NepcoHana v nopa>keHne
3M1EKTPUYECKMUM TOKOM, MeXaHn4eckunx n bakre-
pronorn4eckmx BO34encTBui;

3arps3HeHne OKpy>KatoLLle cpedbl NpU yTeukKax
OMacHbIX MaTepuanos;

MaTepuanbHbIi yep6b;

0TKa3 BaXKHbIX (yHKLMIA n3genus/ ycTaHoBKM-
0TKa3 BaXKHbIX QyHKUMI n3aenms/ ycTaHoBKY;
0TKa3 NpeanucaHHbIX TEXHONOTUI TEXHNYEeCKOro
06CNy>XK1BaHNA N PEMOHTHbIX paboT.

BbinonHeHue paboT c yueTOM TeXHUKM 6e30-
nacHocTun

JomkHbl COBMOAATLCA YKa3aHs No TexHuke 6Ge3o-
MacHOCTW, NpUBEOEHHbIEB HACTOSLLIEV MHCTPYKLUMW MO
MOHTaXKy 1 3KCMyaTaLym, CyLLeCTBYOLLME HALMOHAb-
Hble MpeanMcaHys Nno TexHrKe 6e30MacHOCTY, a Takke
BO3MO>XHblepaboume 1 3KCnnyaTaLyoHHbIe MHCTPYKLMK
nonb3oBaTens.

PekomeHAaumm no TexHuke 6e3onacHoCTU

Ans nonb3osaTens

Juam (Bkntovas aeTeit) ¢ OUBMHECKVIMM, CEHCOPHbI-
MM AN FICMXMHECKVMM HapYLLIEHWAIMIA,A TaKoKe TLaM,
He 06MafatoLLMM [OCTAaTOHBIMM 3HAHWAMM/OMBITOM,
pa3peLLEeHO CNOMb30BaTb AaHHOE YCTPONCTBO MCKITHO-
YUTENbHO MOF, KOHTPOMEM UMM HacTaBneHvem mmua,
OTBETCTBEHHOrO 3a 6€30MacHOCTb BbILLEYMOMSHYTbIX
. [eTw QOMmKHbI HaxOaMTbCs MOf MPUCMOTPOM,
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2.7

2.8

MHCTpYKLUMA N0 MOHTaxy 1 3kcnnyaTaummi — HELIX-VE 2-4-6-10-16

YTO6bI OHW HE Urpanu € yCTPONCTBOM.

Ecnu ropsiume nnm xonogHble KOMMOHEHTbI
M30enus/ycTaHOBKN SBNSIOTCS UCTOUYHMKOM
OMacHOCTU, TO Ha MecTe 3KCMyaTauum oHu
OOMKHbI 6bITh 3aLLMLLEHbl OT KOHTAKTa.
3aWunTy OT KOHTaKTa € ABWXKYLLMMUCS KOMMO-
HeHTamu (Hanp., MydTbl) 3anpeLuaeTca CHUMaThL
BO BpeMs 3KCMyaTauumn nusgenus.

YTeuku (Hanp., yepes ynnoTHeHue Bana) onac-
HbIX NepekaynBaembix cpeq (Hanp., B3pbiBoo-
NacHbIX, A00BUTbIX, FOPSYMNX) [OMKHbI OTBO-
OMTbCS TakKMMobpa3om, 4ToObl 3TO He co3pdaBa-
110 OMACHOCTU AN MepCcoHana n oKpy>katoLlen
cpenbl. JomKHbl co6nt04aTbCs HALMOHANbHbIE
npaBoBble NpeanucaHus.

3anpelaeTtca gep>kaTb BONU3N n3genuns nerko-
BOCMMaMeHsoLLMecs MaTepumansl.

CnegyeT UCKIIOUYUTL PUCK NONyYeHUs yaapa
3MeKTpMYeckuM TokoM. CrieyeT y4ecTb npea-
NMUCAHUS MECTHbIX 3HEPTrOCHAbXKAOLLMX OpraHn-
3aumn.

YKasaHusi no TexHuke 6e3onacHOCTH nNpu npo-
BefleHWN MOHTa)Kan TexHU4YecKoro obcnyxmu-
BaHUSA

Monb3oBaTenb OOMKEH Yy4YeCTb, YTO BCE MPOBEPKM
N MOHTaXKHble paboTbl OOMKHbI BbIMOSHATLCS UMe-
FOLLUMM OOMYCK KBaNM@ULMPOBAHHBIM NEPCOHANoMm,
KOTOPbI A0KEH BHUMATENbHO U3YUNUTb UHCTPYK-
LIMIO MO MOHTA>Ky M 3KCnuyaTaumm.

Pab0Tbl pa3peLLeHO BbIMOMHSTb TOMbKO Ha M3genun/
yCTaHOBKe, HaxopsLLeMcs/Haxoas-LLeics B COCTO-
AHMM nokosl. Heobxogoumo ob6si3aTenbHo cobnto-
0aTb NocCnenoBaTeNbHOCTb 4ENCTBUI MO OCTAHOBKE
M30enus/yCTaHOBKM, NPUBEAEHHYIO B MHCTPYKLIAM
MO MOHTAXy W 3KCnnyaTaumm.

Cpasy no 3asepLueHnn paboT Bce NpefoxXpaHnTenb-
Hble M 3aLUMTHbIe YCTPOMCTBA OOMKHbI ObITb yCTa-
HOBIEHbI Ha CBOM MecTa U/Mnu npuBeaeHbl B Aeii-
cTBMeE.

CamMoBOMbHOEe U3MEHEHUEe KOHCTPYKLUU

W U3roTOBMIeHUE 3anacHbIX YacTen
CaMOBOMbHOE M3MeHeHMe KOHCTPYKUMMU U U3ro-
TOBMIeHMe 3amnacHbIX YacTel HapyLlaeT 6e3onac-
HOCTb M3aenus/nepcoHana u NuLWaeT CUbl NpU-
BeAEeHHble N3rOTOBUTENIEM YKAa3aHUs MO TEXHUKE
6e3onacHocTu.

BHeceHMe M3MeHEeHUI B KOHCTPYKUMIO W3Oenus
[OMYyCKAeTCs TONMbKO MpY COMNAcoBaHWM C MPOU3BO-
outenem. GMpMeHHble 3aMacHble YacTU M pa3peLLeH-
Hble W3rOTOBUTENIEM MPUHAANEXXHOCTU TapaHTUpy-
tOT HapeXXHyto paboTy. Mpu 1crnonb3oBaHUM OPYrnX
3amnacHbIX YacTel M3roToBUTENb He HECeT OTBET-
CTBEHHOCTM 32 BO3MOXKHbIE NMOCenCcTBUS.

HeponycTumble cnoco6bl akcnayaTaumm
BesonacHOCTb 3KCMnyaTauuM MOCTABIEHHOTO
M30enns rapaHTUpPOBaHa TOJIbKO MPY UX UCMONb-
30BaHUN MO Ha3HAYEHUIO B COOTBETCTBUM C pa3-
genomM 4 MHcTpyKumMs no MOHTaXKy M 3Kcnya-
Tauuu. Tpu 3KcnnyaTaumy BbIXOAWUTb 33 PamKu
npeAenbHbIX 3HaYeHWil, yKazaHHbIX B KaTanore/
cneundukaunm.

3. TpaHCNOPTMPOBKA M NPOMEXXYTOUYHOe
XpaHeHue

Mpv nonyyeHun wuspenus Heo6XoouMMo MNpo-
BEPUTb €ro Ha OTCYTCTBME MOBPEXOEHWA npu
TPaHCMOPTUPOBKe. B crnyyae noBpexAeHus
maTepuana B npouecce TPaHCNOPTUPOBKU
BbIMOJIHUTE BCE MPenyCMOTPeHHble OencTBus,
06paTMBLUMCE K 3KCMEAUTOPY B YCTaHOBMEHHbIE
cpoku TpeboBaHus.

BHUMAHME! BHrewHne BO3OENCTBMA  MOTyT
BbI3BaTb NoBpexXaeHWI. Mpy MOHTaXKe [OCTaBMeH-
HOro m3penus B 6nnxarliee BpeMs He MnaHUpy-
eTCs, XpPaHWTb ero HeobXogMMO B CYXOM MecTe,
33LLUMLLEHHOM OT BHELUHMX BO3deicTeui (Bnara,
MOpO3 1 T. Ai.) M yOapoe..

Mepen NomeLleHMeM YCTPOMCTBA Ha BpeMeHHoe
XpaHeHne crneayeT BbINOMHUTL €ro TWaTenbHYyH
04nCTKY. CpOK [OMNYCTUMOro XpaHeHus yCTpon-
CTBa COCTaBnseT 4O OOHOro roga.

Mpy obpalleHnn ¢ Hacocom criegyeT cobnogatb
OCTOPOXKHOCTb, UTOObI HE MOBPEOUTL 70 MOHTaXa.

4. O6nacTtb NpUMeHeHUs

Hacoc npegHasHadeH Ons nepekayvBaHWs ropsyent
WNW XONOMHOW BOAbI; BOAbI, COAEP>KaLLel rMKOSb;
APYrUX BSA3KMX >KuMOKocTen 6e3 npumecert MuHe-
panbHOro mMacna, TBepAbIX YacTuL, Unn abpasmBHbIX
BeLLLeCTB; MaTepuanos, He COAep>KalWX OMVHHbIe
BOJIOKHA. BO3MOXXHOCTb MepeKayunBaHust arpeccms-
HbIX XMMWYECKMX BELLLeCTB CrieqyeT npensapuTens-
HO COrylacoBaTb C NPOV3BOAUTESIEM.

BHUMAHME! OnacHocTb B3pbiBa!

[aHHbIA Hacoc 3anpeLuaeTcs UCNOb30BaTh AN
nepekaynMBaHWs rOPHOYUX W B3PbIBOOMACHBIX
>KMAKOCTEN.

4.1 Cdepbl npumeHeHUs

- CUCTeMbl BOLOCHAbXXEHWS U YCTaHOBKU NMOBbI-
LIEeHWs OaBfeHuns,

- MPOMbILLNIEHHbIE LUPKYTSLUOHHbIE CUCTEMDI,

nepeKayka TEXHONTOTMYECKUX XXUOKOCTEN,

- KOHTYpbl OXJ1aXKAatoLLen Boapbl,

- CTaHLUMM NOXKAPOTYLLUEHUS U MPOMbIBKY,

opocuTENbHbIe CUCTEMbI U T. M.

Pyccknin
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5. TexHMYeCKMe XapaKTepucTUKHU

5.1 Wnep

Mpumep: Helix VE1605-1/16/E/KS/xxxx

Helix v BbicoK03(h(heKTUBHBI MHOFOCTYNEeHYaTbI Hacoc Inline BepTUKanbHOM KOHCTPYKLUMK
Helix FIRST V y P PyKu
E OcHallleH 4acTOTHbIM NpeobpasoBaTenem
16 HoMuHanbHbIN pacxop B M3/
13 Yucno ctyneHen
1 = Kopnyc Hacoca 13 Hep>kaBetoLen cTany 304 1 rngpaBnMyeckas cMcTema M3 HepXKaBeto-
wen ctanum 304
1 2 = KOpMyC Hacoca 13 Hep>kaeetoLen cTanu 316L n rngpaBnuyeckas CMCTemMa U3 Hep>KaBer-
wewn ctanm 316L
3 = Kkopnyc Hacoca 13 yyryHa GJL-250 v rugpaenuyeckas cuctema U3 Hepr>kaBetoLLen cTa-
nv 304
25 = ¢naHubl PN 25
25 16 = donaHubl PN 16
P = coeguHeHuns Victaulic
P E = ynnoTHUTeNbHble Konbua 13 EPDM (WRAS/KTW)
V = ynnoTHUTENbHblE KOJbLA 13 BUTOHA
/K K = ckonb3sine TopLeBble YNIOTHEHNS B BUOE KapTpUO>Ka
/2G Mpeobpa3zosaTtenib 2-ro NOKONEHUS
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5.2 TexHU4YecKue xapaKTepucTUKu

MakcumanbHoe pa60t|ee AaBJieHue

Kopnyc Hacoca

16, 25 nnun 30 6ap B 3aBUCMMOCTM OT MOGENN

MakcumManbHoe faBneHue BcacbiBaHUS

TeMnepaTypHbIit AManasoH

TemnepaTypa >XMAKOCTH

10 6ap

MprmevaHue: pakTMHeckoe AasreHue Ha exoge (PBxoa) + aasneHue npu
HyJleBOM pacxofe Ha CTOPOHe HarHeTaHWs Hacoca, AOIKHO BbiTb HUXKe
MaKcrManbHoro paboyero gasneHuns Hacoca. B cnyyae npesbilLeHNs
MaKCMManbHOro paboyero gaBneHns BO3MOXKHbI MOBPeXXAeHNs
LLIAPUKOBOrO NOALLUMMHUKA M MeXaHNYEeCKOro YNIIOTHEHUS UMKn
COKpaLLleHMe CpoKa UX Ciy>K6bl.

P Ha Bxope + P npun 0 pacxoae < Pmax Hacoca

[aHHble 0 MaKCMManbHOM [aBfeHMM CM. Ha NacnopTHOM Tabnnuke
Hacoca: Pmax

OT-30°Cpo+120°C
0T —15 °C go +90 °C (ynnoTHeHwne n3 FKM)
0T —20 °C 8o +120 °C (nuToit Kopnyc)

TemnepaTypa oKpy>KaloLueii cpefbl

JneKTpU4ECKME XapaKTepUCTUKH

Ot -15 °C go +40 °C (pyrue Tpebyemble TemnepaTypbi)

KNA sanekTpoasurarens IE4
Knacc 3awutbl aneKkTpoasurarens IP 55
Knacc usonsuuu 155 (F)

YactoTa

CcM™m. Ta6ﬂVILIKy OaHHbIX 3fIeKTpoaBuraTend

Hanps>keHue nutaHus

400V (£10%) 50 Hz 400V (£10%) 50 Hz
380V (£10%) 60 Hz 380V (£10%) 60 Hz
480V (+10%) 60 Hz 480V (+10%) 60 Hz

Tunbi nognep>xmMeaeMbiX UCTOYHUKOB
NMUTaAHUA

Mpoune naHHbIE

Bna>kHocTb

TN, TT

< 90% 6e3 KoHOeHcauun

BbicoTa Hapg ypoBHeM mops

<1000 m (> 1000 m no TpeboBaHuto)

MakcuManbHas BbICOTa BCacbiBaHUS

3aBUCUT OT KaBUTALMOHHOTO 3anaca Hacoca

YpoBeHb 38yKoBOro aasnexus ob(A)
0/+3 nB(A)

0.55/0.75/1.1|15|2.2| 3 | 4 |55|75]| 11|15 |18.5| 22

61 63 677172 74 78 81

CeyeHue cunoBoro Kabens
(4->kunbHblii Kabenb) Mm?2

0.55/0.75/1.1|15|2.2| 3 | 4 |55|75]| 11|15 |18.5| 22
1.2 1.5-2.5 25-4  25-6 4-6 [6-10{10-16

3J'IeKTp0MaI'HVITHaﬂ COBMECTUMOCTb

(*) B pguanasoHe yactoTbl oT 600 My go 1 Ty Ha
AVCMein MoXeT BbIBOOUTbCS HETOYHAs WMHAMKaLUMS
[aBfieHns Npy HermocpeacTBeHHon 6nmsoctn (< 1 m
OT 3NEKTPOHHOrO MOAYNS) OT UCTOUHWNKOB PafMOBOIIH,
nepeaaTYMKOB MM aHANOTUYHbIX YCTPOMCTB, paboTa-

EN  61800-3:
Co3faBaeMble NMOMeXM - 1-9 OKpYy>KatoLLasi 30Ha
Co3paBaeMble MOMEXU - 2-51 OKPY>KatoLLasi 30Ha

Tunbl Hacocos 1 rabapuTbl Tpybonposoaa (puc. &).

5.3 O6beM nocTaBKuU
« MHorocTyneH4aTbI Hacoc
+ PykoBOOCTBO MO MOHTA>XKy W 3KcnyaTaumm
+ KoHTpnaHeL, BUHTbI M YyNNOTHUTENbHbIE KOMb-
ua B ucnonHeHum PN16.

IOLUMX B yKa3aHHOM AMana3oHe 4acToTbl. Ha paboty

HacocCa 3TO He BnugeT.

MHCTpYKLUMA N0 MOHTaxy 1 3kcnnyaTaummi — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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5.4 NMpuHapne>xHOCTH
[ns HacocoB Helix npegycmoTpeH cnegyowui
Habop opuUrMHanNbHbIX NPUHALNEXHOCTEN: 3.5 7,5

2 0BarbHbIX KOHTPNAHLIA 3 HepykaseroLLer cTamn 14301 (PN16-17) | 4016168

Comewe T >

2 KpYITbIX KOHTPGNAHLA M3 Hep>KaBetoLLiel cTani 14404 (PN25 —DN25) | 4016165

2 KpYrAblX KOHTpgNaHua us ctanm (PN25 - DN25)| 4016162

4 OBArIbHbIX KOHTPIIAHLA 113 HepykasetoLuen crammn 14301 (PN16 - 1) | 4016169

2 KpyITIbIX KOHTPEIAHLA M3 Hep>KaBEtOLLeN cTar 14404 (PN25 —DN25)| 4016166

2 Kpyrnbix KOHTpNaHua ns ctanu (PN25 - DN32)| 4016163

2 0BarbHbIX KOHTPNaHLIA 3 HepykaBeroLLer cTamv 14301 (PN16-1") | 4016170

2 KpYITbIX KOHTPGNAHLA M3 Hep>KaBetoLLel cTarni 14404 (PN25 —DN40) | 4016167

2 KpyribIx KOHTP(NaHua u3 cranm (PN25 — DN40)| 4016164

2 0BaribHbIX KOHTPCAHLLA 13 HepykaseroLLer cTamv 14301 (PN16-27) | 4055063

2 KpYTTbIX KOHTPAAHLA M3 HepykaBeroLLen cTanm 14404 (PN25 — DN50) | 4038589

2 KpYrnblX KOHTpdNaHua u3 ctanu (PN25 - DN50)| 4038588

KomnnekT 6annaca 25 6ap 4146786

KomnnekT 6arnaca (c maHomeTpom 25 6ap) 4146788 OLLLHO

OnopHas NANTa ¢ aMopTM3aToOPaMm HacocoB Ao 5,5 KBT 4157154 11 15 18,5 22

* Mopgynsb IF PLR gns nogknto4veHns K PLR/VIHTep—
¢hericy npeobpasosaTens

« Mogynb IF LON ons nogknto4eHuns K cetu
LONWORKS [aHHble MOAYNN NOAKIIOHAKOTCA
HernocpeacTBEHHO K MHTepdelicam npeobpaso-
BaTens (cMm. puc. Huxe).

+ O6paTHbIN KnanaH (c NPOKNagKoi MAN NPY>XNH-
HbIM KOMbLIOM A5 paboTbl C MOCTOSHHbLIM [aB-
neHnem)

+ 3awmTa oT Cyxoro xofa

« [laTuvk ons ynpaenexus gasnexvem (norpewu-
HOoCTb: < 1%; ncnonb3yeTcs B npegenax ot 30%
0o 100% auanasoHa namepeHus).

PeKomeH,qyeTcn NPUMEHATb TOJIbKO HOBblE MpU-

HaanexHocTu. 6.1 OnucaHue uspenus

PUC.1

1 — CoeqmHuUTENbHBIN 60T MOTOpPa

2 — 3awmTa MydTbl
MowHocTb (KBT) 3 — Ckonb3suiee TOpUeBOe YNIOTHEHME
4 — Kopnyc ruapasnnyeckon cTyneHm
5 — Pabouee koneco
6 — Ban Hacoca
7 — MoTtop
8 — Mydra
9 — LleBo4Hoe Kofleco
10 — ®dyTepoBka Tpy6bI
11 — ®dnaHey
12 — Kopnyc Hacoca
13 — OnopHas nnuTa

PUC. 2,3
1 - ®unbTp
2 — BcacbIBaloLWmm KnanaH Hacoca
3 — HarHeTaTenbHbIM KNanaH Hacoca
4 — 3anopHbIN KnanaH
5 — Mpobka yganeHns Bo3gyxa v 3anpaBKuM Hacoca
6 — lNpobka cnycka Bo3ayxa 1 npobka 3anmMBHoOro
oTBepCTUS
7 — Pe3sepsyap
8 — bnok hyHOameHTa
10 — MoAbeMHbIN KPOK

0,55 0,75 11 15 2,2 3 4
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PUC. AL, A2, A3, A4
1 — 6nok MuKponepekyaTenemn
2 — JaT4ymnK gaBneHus
3 — Pe3epsyap
4 — OTce4HOM KNanaH pesepsyapa

6.2 ®YyHKUMU u3nenuns

+ Hacocbl Helix sBnstoTcs BepTKanbHbIMU MHO-
roCcTyrneH4aTbIMU HOPMaslbHO BCAChIBAOLLMMMU
Hacocamu BbICOKOrO 4aBNEHNSI, KOTOPble MOHTU-
pyroTCS HeNMoCcpeACcTBEHHO B MOTOK.

+ HacocHbin arperat Helix npepcTaenset cobow
KOMOUWHALMIO BbICOKONPOU3BOAUTENBHOM
TMOpPaBANYECKOWN CUCTEMbI U MOTOPOB.

+ Bce MeTannmnyeckme KOMMOHEHTbI, KOHTAKTUPYHO-
LUMe C NMPOKaYMBAEMON XKMAKOCTbH, N3rOTOBEHbI
U3 Hep>KaBetoLLel CTanu.

+ B mMopensx, yKoMnieKToBaHHbIX Hanbonee
TAXKeNbIM MOTopoMm (>40 Kr), npeaycMoTpeHa
cneumnanbHas MydTa, obecneymBaroLLas 3ameHy
ynnoTHeHus 6e3 cHATUS MoTopa. Ang ynpoiye-
HUSI TEXHUYECKOro 06CNy>KMBaHNUS NpUMeHsieTcs
YMNOTHEHWE NaTPOHHOIo TUMa.

+ [ns ynpoLleHns npouecca MOHTa)a Hacoca
NnpenycMOTPEHbI creunanbHble KAHTOBOYHbIE
npucnocobnenus (puc. 8).

7. MoHTaX u anekTponofakmnoveHue
MoHTaX 1 paboTbl MO 3NeKTPUYECKOMY MO~
KNMKOYeHWNK O0J1>KHbI BbIMOJTHATBLCSA KBaJ‘IVICbVILl,VI—
POBaHHbIM MepCcoHasioMm B COOTBETCTBUN C Tpe-
60BaHNAMU MECTHbIX HOpM 1”1 npanm!

OCTOPO>KHO! OnacHOCTb NONy4YeHUs TSHKENown
A TpaBMmbl!
CnepnyeT cTporo cobnogatb Bce AOencTeytoLime
npaBufa, HanpaefeHHble Ha MNpegoTBpaLleHne
aBapun.

TPUYECKUM TOKOM!

Heobxo4MMO BbINOMHWUTL BCE MEPOMPUATHS,
HanpasneHHble Ha obecrneveHne 6e30mMacHOCTU
YCTAHOBKM B OTHOLLUEHMMW MOPaXKEeHUS N1eKTpuye-
CKNUM TOKOM.

i OCTOPO>XHO! OnacHocTb nopa><eHus anek-

7.1 MoHTax
PacnakynTe Hacoc 1 yTUNn3npymnTe ynakoBOYHbIN
maTepuan B COOTBETCTBMM C HOPMamu Mo 3aLuTe
OKpY>KatoLLen cpefbl.

7.2 MoHTax
Hacoc cnegyeT MOHTMpOBaTb B CYXOM, XOPOLUO
NpOBETPMBAEMOM MECTE, 3aLUMLLEHHOM OT HU3-
KWX Temneparyp.

BHMMAHME! OnacHocTb noBpe>xaeHus Hacoca!
A [ps3b 1 6pbI3ry OT CBapKMW, MOMaBLUME BHYTPb

Hacoca, OKa3bIBAKOT HeraTUBHOE BO3OelCTBME Ha

ero pabory.

+ PekomeHayeTCs BbINOMHUTL BCE CBAPOYHbIE

paboTbl 0O Ha4ana MOHTaXa Hacoca.

+ [IpOMBbITH CHCTEMY Meped MOHTaXXOM Hacoca.

- Hacoc cnegyeT MOHTMpPOBATb B NErkogoCTyNMHOM
MecTe OS5 YNpOLLEeHNS anbHENLLEero KOHTPOns,
TEXHNYeCKOro 06CNy>KMBAHUS UMW 3aMeHbI.

- B cnyyae c TaenbiMM HacocaMu NpegycMoTpeTb
NOABEMHbBIN KPHOK (pmc. 2, no3. 10) Hag Hacocom
0N ynpoLueHns pa3bopku.

MHCTpYKLUMA N0 MOHTaxy 1 3kcnnyaTaummi — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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OCTOPO>KHO! lNopsiuas noBepxHocCTb!
OnacHocTb oxora!

Hacoc cnegyet pa3mewiaTb Takum obpasom,
4YTOObl UCKMIOUYUTb BEPOATHOCTb KOHTaKTa
€ 4acCTAMM Hacoca, KOTOpble MOryT HarpeeBaTbCsl
BO Bpems paboTbl.

YCTaHOBMTE HAacoC B CYXOM MecTe, 3aLLMLLEHHOM
OT HU3KUX TeMMepaTyp, Ha POBHOM BETOHHOM
(byHOaMeHTe, MPUMeHSS COOTBETCTBYOLLME
NPUHaANe>XXHOCTH. Ecnin 3To BO3MOXKHO, Nof,
6eTOHHBIM (hyHOaMEHTOM PeKOMeHAyeTcs
WMCMOMb30BaTh U30NALUMOHHBIA MaTepuman (Mpobky
WY APMUPOBAHHYHO PE3UHY), YTOBbI UCKIHOUNTD
nepepady wyma v Bubpaumm Ha yCTaHOBKY.

OCTOPO>KHO! Puck onpokupabiBaHus!
Hacoc HeobxooMMO HapeXXHO 3aKpenuTb Ha dyH-
AameHTe.

Hacoc cneyet MOHTMPOBATb B NErKOOOCTYNMHOM
MecTe o4 ynpoweHna OanbHeunLwero KOHTpPO-
na n oemMoHTaxka. ﬂpvl nbbIX yCnoBusax Hacoc
O0JDKEH pacnoJiaratbCd CTPOro BEPTUKAJIbHO

Ha 0OCTaTO4YHO NPOYHOM 6eTOHHOM OCHOBaHWUM.

BHMMAHME! OnacHocTb nonafaHns NOCTOPOH-
HUX NpenmeToB B Hacoc!

Mepen ycCTaHOBKOW yganuTb BCe 3alUTHble
npobku 13 Kopnyca Hacoca.

MPUMEYAHWME: Ka>kabin Hacoc NpOXOAMT MUCMbITa-
HWS MOPaBANYECKUX XapakTepucTK Ha 3asofde,
MO3TOMY BHYTPU MOXXET OCTaBaTbCA HEKOTOopoe
KONMMYeCTBO BOAbI. B rurneHnueckmx Liensx peko-
MeHOyeTCsl MPOMbITb HAacOC nepeq Hayanom 3KC-
nnyatauuv B cMcTemMe MUTbLEBON BOAbI.

YCTaHOBOYHbIE U COeQUHUTENbHbIE Pa3Mepbl
npvsefeHbl B NyHKTe 5.2.

MogHMMaTbL HAacoC AOMYCKaeTCs TOMbKO

Npu NOMOLLM FPY30N04bEMHbIX YCTPOMCTB

C COOTBETCTBYHOLLEN FPy30NOABEMHOCTbBIO

M C NCMONb30BaHNEM CTPOM, COOTBETCTBYOLLMX
yCTaHOBNEHHbIM HOpMaM. [1na nogbema u Kpe-
NJIEHNA Hacoca cnefyeT UCMNOJb30BaTh Creyu-
anbHble NPOYLUUHbI.

OCTOPO>XHO! Puck onpokupabisaHus!

Tak Kak LEeHTp TSXKecTM Hacoca 3HauuTeslbHO
CMeLLeH BBepX, YTO XapakTepHo Ans 60omnbLumnx
HacoCoB, BbICOKAa BEPOSTHOCTb €ro ONpoKMAbIBa-
HWS. HeobX0oMMO Haie>XXHO 3aKpenuTb Hacoc Npwu
ero nepemeLleHnm.

OCTOPO>XHO! Puck onpokuabiBaHus!
BCTpOeHHble MPOYLUMHBI MOXHO WMCMONb30BaTb
TO/IbKO B TOM CJly4ae, eC/iv OHW He MOBpeXXOeHbl
(oTcyTcTBYeT p>kaBumHa). Mpyu HEOBXO[UMOCTU UX
cnenyeT 3aMeHUTb.

OCTOPO>KHO! Puck onpokupabisaHus!

MpoyLwrHbI Ha MOTOPE NpefHa3HaYeHbl A8 NoAb-
emMa TOJIbKO MOTopa. 3anpeLlaeTcs UX UCrnonb3o-
BaHWe AN1% Nogbema HacoCHOro arperaTa B cbope.

MoTopbl 060pyA0BaHbI ApeHa>KHbIMW OTBEPCTU-
AMU 419 CN1Ba KOHAEHCMPYeMOoM BOAbl, KOTOpble
3aKpbITbl Ha 3aBoAe NNACTUKOBbIMM NpobKamMm
ons obecneyenuns cteneHn 3awmTsl IP55. Mpu
3KCNNyaTauum B cuctemMax KOHGULMOHNPOBAHUS
BO3/yXa UMM OXNAXKAEHMS 3TU NPobKM Heobxo-
OMMO 13BreYb, YTOObl He NpensaTcTBOBaTb yaa-
NEeHNIo KoHOeHcarTa.
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7.3

CoepnuHeHune Tpybonposoaa

CoenuHUTb Hacocbl ¢ TpyGamu ¢ MOMOLLbHO MpreM-
neMbIX KOHTPpIaHLeB, 60NITOB, raek 1 NMPOKIAAOK.
OCTOPO>KHO!

He npeBbILLaTL MOMEHT 3aTSHXKKU BUHTOB U 6ONTOB:

Kondurypaums PN16 /PN25

M10 — 20 N.m M12 — 30 N.m
KoHdurypaums PN4O
M12 — 50 N.m M16 — 80 N.m

He [onyckaeTca ncnosib3oBaHMe yaapHoro Krr4a.

Hanpasnexune OBU>KEHNS XKMOKOCTY Yepes Hacoc
yKa3aHo Ha nacnopTHom Tabnmyke Hacoca.

Hacoc gomkeH 6bITb ycTaHOBMEH TakuM 06pa3om,
4TOObI UCKITOYANOCh BO3ENCTBME Ha HEro Harpysku
oT Tpybonposofo.. Tpy6bl crieqyeT MOHTUPOBaTh
TakK, YTobObI UX BEC He BO3[eCTBOBAs Ha Hacoc.
PekomeHAyeTCs yCTaHOBUTb 3aMOpHble KPaHbl Ha
BCACbIBAOLLEM M HarHeTatoLL,eM naTpybkax Hacoca.
LLym 1 BUbpaLmio Hacoca MO>KHO CHU3UTb NyTeM
YCTaHOBKM KOMMNEHCAaTOPOB.

CeueHue TpyObl BcacbiBaHMS OOMKHO ObITb

He MeHbLLe CeYeHNs COOTBETCTBYIOLLLEro coeqm-
HeHns Hacoca.

Ha HarHeTatoLem naTpybke pekomeHayeTcs
YCTaHOBUTb 3aMOPHbIN KM1anaH, YTobbl 3alnTUTb
HacoC OT CKa4KoB AaBfIeHUS.

[ns npamMoro NoAKMYeHNs K cucTeme NuTbe-
BOro BOJOCHab>KeHMs Ha BcacbiBatowem Tpybo-
npoBofe crieqyeT yCTaHOBUTbL 06paTHbIN 1 aBa-
PUHbBIN KNanaHbl.

Ecnu Hacoc nogknovaeTcs vepes pesepsyap,

Ha Tpy6e BcacbiBaHMA criefyeT yCTaHOBUTL
UNbTP 1 3aNOpPHbIN KNanaH Ans 3aWnTbl HACO-
Ca OT 3arpsi3HEHUN.

7.4

0,55

AnekTponogknioveHue
OIMACHO! OnacHo gns >XusHu!

OnacHoe Hanpsi>KeHue BcnefcTBue paspspa
KOHfieHcaTopoB npeo6pa3oBarens.

Mepepn BbinonHeHnem Mtobbix paboT Ha Npeob-
pa3oBaTene HeobxooMMO NOA0XAATb 5 MUHYT
nocsie OTK/OYEHNS OT UCTOYHMKA MUTAHWS.
Y6eanTech, YTO BCe 3NeKTPUYEeCcKmne coeguHe-
HMS U KOHTaKTbl 06eCTOYeHb!.

Y6eauTechb, YTO 06XKUMHbIE COeAUHUTESIbHbIe
KnemMMbl MOAKITHOYEHbI MPaBUIIBHO.

CunoBoit kabenb (3 dasbl + 3a3emnsoWMi Npo-
BOLHMK) MOAKIHOUAETCs Yepes KabesbHbli BBOL,
NMOKa3aHHbIN HYXKe YePHBIM LiBETOM.
Hencnonbe3syemblie kabenbHble BBOAbI HE0OX0OM-
MO 3aKpbITb 3arnylwKamu, npefocTaBieHHbIMU
npon3BoauTeNeM.

0,75 11 1,5 2,2 3 4

M25

00|

L\ [\

5,5 7,5

M25

=
2eo0e@)

[0\ fo)

11 15 18,5 22

M32/M40
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« Kabenu paTtuvka, kabenu ons BHELLUHUX KOMaH[, BXOAb
[Ext. Off] u [Aux] BOM>XKHbI 6bITb 3KPAHUPOBAHHBLIMMU.

0,55 0,75 11 15 22
o —
—0
M20 H
M12 M12
M25 M16
2 0)

5,5

Kabenb akpaHMpPOBaHHbIN

o o0 o

B MeTannunuecknx peBbﬁOBbIX KabenbHbIX COeANHEHUX
npe06pa3OBaTerm npenycMoTpeHa BO3MOXXHOCTb
NoOKM4YeHNA ONNTETKMN 3KPaHa.

11 15 18,5

22

Kabenb 3kpaHMpoOBaHHbIN

1xM32/40
1xM20
1xM16
2xM12

MHCTpYKLUMA N0 MOHTaxy 1 3kcnnyaTaummi — HELIX-VE 2-4-6-10-16

Pycckuin

137



Pycckui

138

- Kaberb nutanunst (3 dasHbIX Xumbl + 3a3eMnsio-

LLMI NMPOBOSHMK) MOAKIHOYAETCS MOCPEnCTBOM
pe3b60BOro kabenbHOro coeAVHeHNS, MOKa3aHHOro
HU>Ke YepHbIM LIBETOM.

Hencnonb3yemble pe3bboBble kabenbHble
coeuHeHNs cnefyeT 3aKpbITb 3arnyLUKamu,
nocTaBfseMbIMW MPOV3BOJUTENEM.

Mpun HaNMYMK CONPOTUBNEHNS MEXXAY 3emIei

N HEeMTpanbto nepef YacTOTHbIM Npeobpaso-
BaTesieM Heo6x04MMO yCTaHOBUTb 3aLUMTHOE
YCTPOWCTBO.

Ong 3awuTbl Kabens nUTaHUa HeobxoANUMO
npedycMoTpeTb pa3beAVHUTENb C NpefoxXpaHn-
Tenem (tuna gF).

MPUMEYAHME: Mpn Heob6Xxo[MMOCTH yCTaHOBKM
Y30 pns 3awuTbl NepcoHana cnepyeT npegy-
CMOTpeTb 3aJep>KKy cpabaTbiBaHWS 3alnUTbI.
YCTaHOBUTE TOK COrMacHO 3HAYEHWUIO, YKa3aHHO-
MY Ha Sipfblke € JaHHbIMK Hacoca.

NMPUMEYAHWE: [daHHbin Hacoc obopynoBaH
YacToTHbIM npeobpasoBaTenem, No3Tomy ANd
ero 3awuTbl Henb3d ucnonb3osBatbh Y30.
YacToTHbIW npeobpasoBaTenb MOXET BNUATb
Ha paboTy ¥Y30.

MckntoveHune: [lonyckaeTtcs ncnonb3osanuve Y30,
obnagatoLmx yHMBEPCanbHOM 3aWMTON No TOKY
N CeNeKTUBHOCTbIO.

«  Mapkuposka: RCD (¥30) E

« Tok cpabaTtbiBaHus: > 30 MA.

[onyckaeTca Mcnonb3oBaTh cnoBble kabenw,
COOTBETCTBYHOLLME OEeNCTBYHOLWMM CTaHOAPTaM.
Makc. ponycTumas yCcTaBka 3alMTbl Npeaoxpa-
HUTEeNs Ha CTOpoHe ceTu: 25 A.
XapakTepucTurka cpabaTbiBaHUS NpefoxpaHn-
Tenen: B.

Mpu BKOYEHUN NUTAHNS 3NEKTPOHHOTO MOAY NS
B TeYeHue 2 CeKyH[, BbINOMHAGTCA TeCT gucnnes,
BO BpPems KOTOpPOro Ha Aucniee otobpaxatTcs
BCE CMMBOJIbI.

rapMoHumK: Hacocbl Knaccos no MowHoctu 11 kBT, 15
kBT, 18,5 KBT n 22 kBT npegHasHayeHbl Ans
npoeccrMoHanbHoOro 1Ucnonb3osanus. Ansg aTux
YyCTPOVCTB OeNcTBYHOT creuunanbHble YCnoBUS
MOAKNIOYEHMS, MOCKONbKY 3Ha4eHns Rsce = 33 B
TOYKe MOOKMIYEHNS AN WX 3KCnayaTauuu
HedoCTaTo4HO. MNoaKnoYeHne K HU3KOBOMbTHOM
3neKTpoceTn 06LLero nonb30BaHUA perynupyeTcs
crtaHpapTom IEC 61000-3-12 — oueHKa Hacocos
OCHOBbIBAaeTCS Ha MAaHHbIX, MPUBEOEHHbIX B
Tabnuue 4 pgna  TpexdasHbiIX YCTPOWCTB,
3KCMnyaTupyemMbix B 0cobbix ycnosuax. [ns scex
ToYyek nNoAkMYeHns obLliero Mnofb30BaHUA
MOLLHOCTb KOPOTKOFO 3aMblkaHusa SSC  Ha
MHTepdeiice mexpay 3nekTpoobopynosBaHveM
nonb3oBaTens U 3MeKTpoceTbio [OSKHA ObiTb
6onblie UNyM paBHa 3HAaYeHUSIM, YKa3aHHbIM B
Tabnuue. 3a obecnedvyeHune nNpaBubHON
3KCMnyaTaumMm 3TUX HAaCOCOB OTBETCTBEHHOCTb
HeceT YCTaHOBLIMK WM nofb3oBaTenb, C
npusnevYeHnem (npw HeobxoaMmMocTK)
3HeprocHabxatowen  opraHusaumm. Ecnu
npoMbilNeHHOe Mcnonb3oBaHue
OCYLLeCTBNSAETCA 33 CYeT 3aBOACKON OTAeNbHON
NIMHWW CO CPeOHNM HanpsiXKeHneMm, TO 3a yCrnoBus
NOOKIOYEHNS OTBETCTBEHHOCTb HeceT TONbKO
3KCMNyaTaUMOHHMUK.

MowHocTb
anekTpopsuratens [kBt]
11 1800
15 2400
18,5 3000
22 3500
YcTaHoBKa COOTBETCTBYIOLWETO

(hUNBTPOKOMMEHCUPYIOLLETO ycTpolicTsaa
(pmnbTpa BbICLIMX FapMOHMK) MEXKOY HACOCOM
W 3MEKTPOCETHIO CMOCOBCTBYET CHUXKEHUIO [ONN
TOKa BbICLLUMX FAPMOHWK.
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- .Ha3HayeHune coegnHUTENbHBIX KNeMM
- OTKpYTUTE BUHTbI U CHUMUTE KPbILLKY

OnucaHue Pacnono>xeHue Mpumeyanus

L1,L2,L3 Hanpsp>keHwne cetn TpexdasHbin Tok 3 ~ [EC38

PE CoepvHeHus Ans 3a3emnenmsa 0,55[0,75[1,1[1,5[2.2| 3 | 4 [55[75]11[15][185|22

x1 x2

IN1 [aTumnk Ha Bxode Tun curiana: Hanpsxenue (0 — 10 B, 2 — 10 B)
BxogHoe conpoTuBneHue: Ri = 10 kOm
Tun curHana: Tok (0 — 20 MA, & — 20 MA)
BxogHoe conpoTueneHue: Rs = 500 Om
YcTaHaBnuBaeTca B MeHto «Cepsuc» <5.3.0.0>

IN2 BHeluHee 3agaHHOe 3Ha4YeHne Tun curiana: Hanpsxenne (0 — 10 B, 2 — 10 B)
BxogHoe conpoTuBneHue: Ri = 10 kOm
Tun curHana: Tok (0 — 20 MA, & — 20 MA)
BxogHoe conpoTueneHue: Re = 500 Om
YcTaHaBnvBaetcs B MeHto «CepBuc» <5.4.0.0>

GND (x2) CoenvHeHWs AN 3a3emneHus [ns o6onx Bxono08 IN1 v IN2

+24B Hanps>keHne NoCTOAHHOro TokKa fart4ymka MakcuMarnbHbI TOK Harpysku: 60 MA

Knemma c 3awjmtoun ot KOPOTKOro 3aMblKaHNA

OTKJ.)

Ext. off (BHeLwuH.

Bxop ynpasneHus (ON/OFF)

«BIIOKMpPOBKa aBTOMAT. yrpaBfieHns OTKI1.»
LS BHELWHEro 6ecrnoTeHumManbHoro
nepekmno4aTens

Hacoc MO>KHO BKITHOUMTh/BbIKIHOUNTL Yepes BHeLLHWI
6ecnoTeHLManbHbIA KOHTAKT.

B cncTtemax ¢ BbICOKOM YaCTOTOW MepekoYeHuns

(> 20 BkIItOUEHMIN/BBIKITIOYEHMI B AeHb), BKIOYeHue/
OTKMOYeHMe BbinonHaeTcs vepes «Ext. off».

SBM

Pene «[0TOBHOCTb»

1 2 | @

Mpy HOpManbHbIA YCNoBUSX pefie cpabaTbiBaeT, Korga
Hacoc paboTaeT uu HaxoguTCS B PEXKMME TOTOBHOCTH.
Mpv BO3HUKHOBEHWW NEPBON HEMCNPABHOCTYN MU

npu OTKIIOYEeHNM NuTaHus (ocTaHoBKa Hacoca) pene
BbIK/TIOHAETCS.

CurHan o roToBHOCTM HaCOCHOrO arperata K pabote
nocTynaet B 6/10K ynpaBfieHus.

YcTaHaBnvBaetcs B MeHto «CepBuc» <5.7.6.0>
Harpy3ka Ha KOHTaKTbl:

He meHee 12 B nocT. ToKa, 10 MA

He 6onee: 250 B nepem. Toka, 1 A

SSM

Pene «HencnpaBHOCTb»

1 2 1 &

MpY BO3HUKHOBEHMM MOC/IE[0BATENILHOCTU OQHOTUMHBIX
HeucnpasHocTen (0T 1 0o 6 B 3aBUCMMOCTU OT
3HaYMMOCTH), HACOC OCTaHABNIMBAETCS, U BKITHOUAETCSA
paHHoe pene (0o BMeliaTenbCTBa onepaTtopa).

Harpyska Ha KOHTaKTbI:

He meHee 12 B nocT. Toka, 10 MA

He 6onee: 250 B nepem. Toka, 1 A

PLR

CoeguHMTENbHAsA Knemma nHTepdenca
PLR

LononHuTtenbHbIi Mmogynb IF PLR Heobxoovmo BCTaBUTb
B MHOTOLUTbIPbKOBBIN LUTEKep B 0611aCTN COeANHEHNN
npeobpasosaTens.

KOHCTpYKLMS coegnMHEHNS NCKIToYaeT ownbovHoe
NoOKMOKYeHMEe C HENPABUNbHOW NOAAPHOCTbIO

LON

CoeauHuTENbHAs KfleMMa UHTepgenca
LON

HononHuTtenbHbii moaynb IF LON Heobxoanmo BCTaBUTb
B MHOTOLUTbIPbKOBBIN LLUTEKeP B 00611aCTV COeAUHEHNI
npeobpasoBarens.

KOHCTpyKLMS cOegUHEHNS UCKITHOYaeT ownboyvHoe
NoOKNYEeHUE C HenpPaBUNbHON NONSAPHOCThIO

@ MPUMEYAHWE: Knemmbl IN1, IN2, GND n Ext. Off

OTBEYarT TpeﬁOBaHMﬂM «be3onacHom n3onaunmn»

(cornacho EN61800-5-1) oT ceTeBbiXx KieMmM,
a TaKk>ke Knemm SBM 1 SSM (1 Hao6opoT).
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MopknioyeHue K ceTu 3/1IeKTponuTaHus Knemmbl nutaHus

MopgkntounTe 4 >kmnnbl kabens K COOTBETCTBYHOLLMMMI

Knemmamu nutaxns (hastbie KNEMMbI + KIemMma
3a3emnenns). [T T 2] B3] £ T £ ]

Bxon/Bbixon, KnemmHas kopo6ka BxonoB/BbixonoB

+ BxogHble Kabenun 4atumnka, Kabenu ons BHELHWX CUTHANos
W BXOZbl AUCTaHLUMOHHOTO yrpasneHus (Ext. Off) onskHbi

6bITb 3KPAHMPOBAaHHbLIMU. Aux_ | Ext.Off | MP |20 mA/10 DDG
| | | IN2 | GND | IN1 | GND +24 8|
A A A A + + *
P | o
H il o
Tl zglz]3
=|o|=|o| %
[ [21]
[OVCTaHUMOHHOE He ? o
T —
ynpaenexue ON/ || ncnons- Se P
=
OFF 3yeTca © I S
gt |7
5a |3
: &
I
a =)
« [MCTaHUMOHHOE ynpaBfeHne No3BONSET 3anyckaTb U Hanpumep: nonnaBkoBbIM BbIKOYATENb, PErYNIATOP HU3-
OCTaHaBNMBaTb pa60Ty HacocCa C NOMOLLUbO BHELLHETO KOro gaBneHna n 1. n.

6ecnoTeHLManbHOro KOHTakTa. 3Ta PyHKUMs obnagaet
6osee BbICOKMM MPUOPUTETOM B CPaBHEHWUM C APYrUMU
yHKUMAMM.

+ [laHHOe OMCTaHLMOHHOE yrpaBlieHne MOXXHO 610K1Mpo-
BaTb LUYHTUPOBaHWEM COOTBETCTBYHOLMX KneMM (Ext. Off),

MoaKtoYeHWs 1 Npasuna ynpasfeHns ANs KaXKporo
pexxvma paboTbl

CurHanbHble coeiMHEeHUs Y NpaBuia ynpasneHus CurHan
CoenuHeHus
Pe>xumbl pa6otbl HacTpoiika oK Hanpsskenue
CM. NpUBEAEHHYIO HUXKE CXeMY
+ B pexxume «YnpaBneHue gvanasoHaMm ckOpo- | ...CKOPOCTU, BPYUHYO
cTen» Cl1 / / /
\ ...CKOPOCTH, C MOMO-
LLIbIO BHELLHWX CUTHANoB Cc1 c2 S3 Sy
ynpasrneHus
+ B pexume «MocTosHHOE fasneHue (p-c)» ...33,aHHOTO 3HaYeHUs C
+ YnpasneHune c NOMOLLbIO AaT4MKA OTHOCYTESIb— | MTOMOLLIbIO MOBOPOTHOWM C1 C3 S1 S2
HOro AaBneHus —_— KHOMKM
+ B pexxume «Ap-c» ...C MOMOLLLbIO 33[4aHHOTO
+ YnpasneHue ¢ noMoLLpto guddepeHumanbHoro | BHELHETO 3Ha4eHnA 2 55 56
LaTyMKa OaBneHus Cl1
C3 S1 S2
+ B pexxume «lNepemerHoe gasnexune: Ap-v» ...330,aHHOTO 3Ha4YeHNA C
+ YnpasneHue ¢ NOMOLLb0 U depeHLManbHOro | MOMOLLLIO MOBOPOTHOM Cl C3 S1 S2
AaTyvKa AaBneHns KHOMKM
/ ...C MOMOLLbIO 33[4aHHOTO
BHELLHEero 3Ha4eHus c2 S5 56
C1
Cc3 S1 S2
+ B pexxume «PID-perynupoBaHue» ...3a[aHHOr0 3HAaYeHus C
* YnpasneHve C NOMOLLbIO TEMMepaTypHOro 4aT- | MOMOLLbIO MOBOPOTHOW C1 C3 S1 S2
YymKa MK gaTvmka Npon3BoaAUTENbHOCTH. .. KHOMKM
...C MOMOLLbIO 334aHHOTO
— | BHeLHero 3Ha4eHNs C2 S5 56
C1
C3 S1 S2
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Bxopbl/Bbixofabl

[OvcTaHumoHHoe ynpasnexue: nosuums [C1]

+ lNpeobpasoBaTenb NOCTaBNAETCSA B KOMMEKTE C Aux | Ext.Off | MP |20 mA/10 DDG
nepembIYKOW. | | [ IN2 [ GND | INL [ GND [+24 8
+ OMCTaHUMOHHOE ynpaBneHue SBnaeTcs AONoNHN- '"l'"i
TenbHON pyHKLMen ‘h
AncTaHUMOHHOE
yrpasfeHue
BHeLwWHWM curHan IN2: no3uums [C2]
+ 2xunei ([20MA /10B] /0 B) Aux | Ext.off [ mp  [oma/10]  DpG
| | | IN2 | GND | INI | GND |+24 B
Zz
BHeLuHWR
CUrHan
HaTumk IN1: no3uums [C3]
« 2 xwnbi ([20 MA /10 B] / +24 B) Aux |Ext.Off | MP [20mA/10] DDG
« 3xunbl (20 MA/10B] /0B /+24B) [ | [ IN2 [ GND [ INT [ GND [+24 8
OaTtumnk
Hatumku IN1 1 IN2: nosuums [C4]
« 2>kunbl ([20 MA /10 B] / +24 B) Aux | Ext.Off | MP [20mA/10|  DDG
« 3unbl (20 MA/10B]/0B/+24 B) [ | [ INZ | GND | INL | GND [+24 B
|
|
JaTtumk IN2

Adatumk IN1
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I'IpaBuna ynpasrieHua BXOAHbIMU CUrHanamu

Bxoa AaTYyMKa — TOKOBbIW CUrHan: no3uums [S1

100 %

B % oT Anana3oHa
n3MepeHus gaT-
ynka

CurHan paruuka 4 — 20 MA

N BxomHoit Tok (MA) 20

»
>

100 %

B % o1 ouanasoHa
M3MepeHwst 4aTumka

CurHan patumka 0 — 20 B

Bxop patuMka — CUrHan HanpsKeHus: nosuuus [S2

100 %

B % oT AnanasoHa
n3MepeHus naT-
yrka

142

CurHan patumka 2 - 10B

1
1
/ eTCs NoBpeXAeHHbIM
1
1 A//E»eaonacma\;l

obnactb

\/

4 BxognHoe Hanpsixehue (B) 10

0 BxomHou Tok (MA) 20
CurHan patumka 0 - 10B
A
100 % ------------------------------ '
1
1
1
i
1
B % ot onanasona ‘
M3MepeHws faTumka H
i
1
1
1
1
1
1
1
|
|
1 »

BxogHoe Hanpsixerue (B) 10
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Bxopi BHELLUHEro KOHTPOJIsS AMana3oHaMMn CKOPOCTeN — TOKOBbIWA CUrHan: nosuums [S3

BHewwHMM curHan 4 — 20 mA BHewHui curdan 0 — 20 MA

A A
100 % [===5-==="=-- - -------ee—me—o——- \ 100 % [===7-===j===-========-====-=--=-- \
| ' ObnacTb OTKNIOYEHNS ' | ' 0O6nacTb OTKNOYEHUS '
: i npeobpasosatens . / npeobpasosaTtens .
1 1 1 1 1 1
H H Bbe3sonacHas H H 1 besonacHas H
YacToTa npeo6- H H H YacToTa npeob- H H H
pasosarens H 1 H pasosarens H 1 H
: i i i i i
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
: : i i : i
~30% 1 ~30% 1
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 : 1 1 :
0 6 10 BxogHom Tok (MA) 20 0 2 4 BxogHom Tok (MA) 20
Bxop BHeLIHero KOHTpoOJiA AnanasoHamu CKOpOCTeﬁ — CUrHan Hanpsi>keHus: nosmyua S4
BHewHui curian 2 — 10B BHewHui curHan 0 — 10 B
A
100% f-=-=-===-=-= oo mmmmmmm——mm———m- o \ 100 % [-=-=5-===—=========-—--------- \
1 06nacTb OTKNOHEHUS ' | O6nacTb OTK/IOYEeHUS '
/ npeobpasoBatens H / npeobpasosarens .
1 1 1 1
H EEeBOI‘IaCHaﬂ H H H
YacToTa npeobpa- 1 | obnactb 1 YactoTa npeo6- 1 1
3oBaTens H t H pasosaTens H H
: ' i i i i
] H 1 1 1 1
] ' 1 1 1 1
] ' 1 ] 1 ]
1 1 1 1 1 1
~30% : - : ~30% ; : |
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 - 1 1 .
> >
0 3 5  BxogHoe Hanpske- 10 0 1 2 BxopHoe HanpskeHue (B) 10
Hue (B)
Bxopn BHELHMX 3afaHHbIX CUTHANoB ynpaBiieHUs AaT4MKOM \AaBJieHus, TeMmnepatypbl, NPOU3BOAUTENIbHOCTU U T. I'l.)
[lMana3oH 3aAaHHbIX 3Ha4eHuii curHana 4 — 20 MA: nosuums [S5] [lManasoH 3afaHHbIX 3HaYeHUN curHana 2 — 10 B: nosuuus [S6]
A A
100 % [===5-====="---=-=---c-oo-o--- \ 100% === ====j===-===------c------- \
' ObnacTb OTKNIOYEHNS ' ' 06nacTb OTKNIOHEHNS '
/ npeobpasosaTens . / npeobpasosatens .
1 1 1 1
H be3sonacHas H H BesonacHas H
3apaHHoe 3Hade- ! obnactb ! 3apaHHoe 3Have- ! obnactb !
Hue, % oT anana- H H Hue, % oT anana- H H
30Ha M3MepeHns 1 1 30Ha U3MepeHus 1 1
patumka : : naryuka H :
i i i i
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 : 1 1 :
0 2 4 BxomHo Tok (MA) 20 0 1 2 BxoaHoe Hanpsxerve (B) 10
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8. Beop B aKcnnyaTauuio

8.1 3anonHeHne cucTeMbl U yAaneHue Bo3ayxa

BHUMAHMUE! OnacHocTb noBpexxpeHus Hacoca!
He ponyckaeTtcs 3anyckatb Hacoc 6e3 BoAbl.
Mepepn 3anyckom Hacoca cmcteMa AoJKHA 6bITb
3anofiHeHa.

8.1.1 YpaneHue Bo3ayxa — Pa6oTa npu BbICOKUM

naeneHuu Ha Bxoge (puc. 3)

- 3akpoWnTe [ABa aBapuiHbIX Knanawa (2, 3).

- OTKpyTWUTe NpobKy, 4To6bl yaanuTb Bo3ayx (6a).

- MepnneHHO OTKpOWTe aBapuiHbI KIlanaH Ha BcacbiBa-
toLLieM MaTpybKe (2) M MOHOCTBIO 3aNoMHUTE Hacoc.

- Mocne ynaneHus BO34yXa W NOSABMNEHMS! HarHe-
TaeMoW XKMAKOCTM 3aTsHNUTe NpobKy (6a).

OCTOPO>KHO!

|-|pl/l nepekavymeaHmun FOpﬂHeI;I KNOKOCTU non
BbICOKMM [LOaBJieHMEM CTpyA, BbiIXxogdallaa w3
OTBEPCTMA [ONna yOaneHna BO3OyXa, MOXET
BbI3BaTb OXKOI U Opyrmne TpaBmbl.

- lNonHoCTbIO OTKPOMTE aBapUMHbINA KnanaH
Ha CTOPOHe BcacbiBaHma (2).
- 3anycTuTe Hacoc.

BHUMAHMUE! HesepHoe HanpasneHve BpaleHus
MO>KeT NPUBECTU K YXYALLEeHN0 pabounx xapak-
TEPUCTMK HacoCa 1 NOBPEXXAEHNI0 MyTbl.

- OTKpoWTe aBapuiHbIN KNanaH Ha CTOPOHe
HarHeTaHua (3). Ecnu 3To ycnoBsue He BbIMOMHsI-
eTCs, NOMEHATb MECTAMU [BE KITEMMbI.

8.1.2 Mpouecc ynaneHus sosnyxa — Pe>xum Bcacbi-

BaHusa (puc. 2)

- 3aKpoWTe aBapuiHbIN KNanaH Ha CTOPOHe
HarHeTaHus (3). OTKpoliTe aBapuitHbIN KnanaH
Ha CTOpOHe BcacbiBaHma (2).

- CHMMUTE NpobKy 3an1BHOTO 0TBEpCTUA (6b).

- YacTnyHo oTkpourTe NpobKy ANg yoaneHns Bo3-
ayxa (5b).

- 3anonHunTe Hacoc 1 Tpyby BcacbiBaHMS BOOOWN.

- YbeouTecb B OTCYTCTBUM BO3AYXa B HAaco-

ce 1 Tpybe BcacbiBaHMSA. 3aNONHUTE CUCTEMY

[0 MOSHOro yAaneHus Bo3ayxa.

3akponTe NpobKy 3anMBHOro OTBEPCTUSA NPOo6-

KoW Ans yaaneHus sosgyxa (6b).

- 3anycTuTe Hacoc U NpoBepbTe COOTBETCTBUE
hakTUYeCKOro HamnpaBneHns NOToKa ykasaHHO-
My Ha nacnopTHon Tabnuuke Hacoca. Ecnun ato
YCNOBWeE He BbIMOJTHAETCS, MOMEHATb MecTaMm
ABe KJIeMMbl.

BHMMAHME! HeBepHoe HarnpaBneHune BpaLleHns
MO>KeT MPUBECTY K YXyALLeHnto paboynx xapak-
TEPUCTMK Hacoca 1 NOBpPeXXAeHNI0 MyTbl.

- [pnoTKpONTE aBapMMHbIN KNanaH Ha CTOPOHe
HarHeTaHus (3).

- OTKpyTUTe NpobKy ONs yoaneHus Bo3gyxa
13 3aNIMBHOIO OTBEPCTUS, YTOOLI YOANUTb UX
cucTembl Bo3ayx (6a).

- Mocne yganeHus Bo34yxa v NOSIBNEHWS HarHe-
TaeMOoM XKUOKOCTY 3aTHWUTe NpobKy Ans yaa-
NeHVs Bo3ayxa.

OCTOPO>KHO!

Mpu nepekavumBaHnm ropsiven XXnaKocTun

MoA, BbICOKUM O,ABNEHUEM CTPYSl, BbIXOASLLAS
13 0TBEPCTMS AN yAaneHus Bo34yxa, MOXeT
BbI3BaTb 0XKOT U APYr1e TPaBMbl.

8.3

8.3.

N
A
A
A

- MoNHOCTbO OTKPOIITE aBapMiiHbIN KNanaH Ha CTOPOHe
HarHeTaHus (3).
- 3akpbITb Npobky cnycka Bo3ayxa (5a).

2 Myck Hacoca

BHUMAHMUE! OnacHocTb noBpeXxaeHus Hacoca!
Hacoc He pomkeH paboTtaTb 6e3 >KnAKOCTM
(Npu 3aKpbITOM HarHeTaTeNbHOM Kanawe).

OCTOPO>XHO! OnacHocTb TpaBMupoBaHus!
Bo Bpems paboTbl Hacoca 3aLLMTHOE orpaXkaeHne My bl
AOJKHO ObITb YCTAHOBMNEHO Ha MECTO, 3aKpernsieHo nNpu
MOMOLL BCEX KPEMe>KHbIX MPUCcnocobneHuni.

OCTOPO>XHO! OnacHbii wym!

MolLHble Hacocbl SABMSIOTCA SBNATbCS MCTOYHUKAMM
MoBbILWEHHOrO LWyMa. B6nusn paboTatowiero Hacoca
cnefyeT WUCNonb3oBaTb WMHOMBKMAYanbHble CpeAcTBa
3awmTel (CK3).

OCTOPO>KHO! Hacoc cneftyeT yCTaHaBnMBaTb TakUm
06pa3om, 4Tobbl B Criyyae yTeqkm (Hanpumep, npw
NOBPeXKOeHNM TOPLEBOro YNNOTHEHWA) He CO3aBa-
Nlacb ONACHOCTb A9 340POBbSI.

Pa6oTa c yacToTHbIM npeobpasoBaTenem

1 3nemeHTbl ynpaBneHus
YnpaeneHnve npeobpasosBaTenem ocyLlecTBnseTcs
C NMOMOLLIbIO CMeAYHOLLMX OPraHoB ynpaBneHus:

lMoBOpOTHas KHOMKa

oK

{

&

. Bbl60p napameTpa ocCyLlecTBNgaeTca NoBOPOTOM
KHOMKW BNPaBo B HanpaBJIeHUU «+» U BJ1IEBO
B HanpaBlieHNN «—».

« HoBoe 3HaueHue BCTynaeT B CUJTy MPU KOPOTKOM
Ha>kaTuun I'IOBOpOTHOlh KHOMKMW.

Mukponepekniouarenu
Mpeobpa3oBaTenb OCHaLLeH 610KOM MX NATK ABYXNO-
3UUMOHHBIX MUKponepekouaTteneit (Fig. 1D, nos. 1).

:

Ll

« MukponepekntodaTenb 1 oTBe4vaeT 3a Nepeknto-
yeHne mexxay pexxumom «OPERATION» (nonoxxe-
HUe MuKponepekntodaTens 1 — OFF) u pexkumom
«SERVICE» (nonoxeHue MukponepekodaTtens 1 —
ON). Mono>xeHne «OPERATION» no3BonseT HayaTb
paboTy B BbIOpaHHOM pexxnme v 610K1pyeT [OCTYN
K yCTaHOBKe NapameTpoB (HOpMasibHbI peXxum).
Pe>xxnm «SERVICE» no3sonseT nonb3osaTento ycra-
HOBWTb MapaMeTpbl Pa3fNyHbIX BUA0B Onepaumnit.

« MukponepekntodaTenb 2 UCNOMb3yeTCs AN BKNO-
YEHWA AN OTKIKOUEHUS «BIOKMPOBKM focTyna» (cm.
pasgen 8.3.6.5).

« MukponepekntodaTenu 3 v 4 0OM>KHbI HAXOAUTLCS B
nono>xeHuu ON.

« MukponepekntovaTenb 5 He UCNONb3yeTca U [OSKeH
HaxoauTcsa B nonoxxeHun OFF.

Pene
(Cm. pasgen 10)
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8.3.2 CTpykTypa aucnnes @ YBEOOMJIEHME. Ecnn noBOpoOTHas KHOMKa He
ncnonb3yetca B Tedenne 30 cekyHn, pabouni

&+d OMcnnen cHoBa OTKpoeTcss 6e3 coxpaHeHus
:L F‘l |_--'| Fl ﬁ N3MeHeHUN.
.— — T o dneMeHT HaBuraymm
I L[] L] I .I
- I 1 1 « CTPYKTypa MeH!0 No3BONSIET BbI3bIBaTh yHKLINMN
ninmn "smn” "mn” et - npeobpazosaTens. KaxmoMy MeHIo 1 NOAMEHIO
’C\, F| F| I-.-I <> MPUCBOEH YHUKaNbHbI HOMEP.
& & o> -7\ + YT06bI NepeTh Ha NtOOON YPOBEHb MEHIO

(Hanpumep, 4000 -> 5000), HeobxoaMMO
BpaLLATb MOBOPOTHYO KHOMKY.
Mos. Onucanne « Muratowme snemeHTbl (3Ha4YeHNe, HOMEpP MeHHo,
CMMBO UMM 3HAYOK) 03HAYAKOT,YTO MOXKHO
Bbl6paTb HOBOE 3HAaYeHWe, HOBbIA HOMEP MEHHO
VNV HOBYIO (PYHKLIMIO.
EQVHUUBI n3mepeHns

3Ha4yoK

Homep meHto
3HavyeHune

UuiEWIN(HF

Mpu nosiBNeHUN cTpenku:
*Ha>xmMnTe Ha MOBOPOTHYO
KHOTMKY, 4TOObl OTKPbITb MOAMEHIO
(T.e. 4000->4100).

8.3.3 OnucaHue cTaHOapTHbIX CUMBOMOB

PaboTa B pexxvmMe «YnpasfieHue no Mpy NOSIBNIEHNM CTPENKU «HA3ao»:
CKOPOCTM». + HaXkKmuTe Ha NoBOPOTHYHO
KHOMKY, 4TO6bl OTKPbITH
PacnosioXXeHHOE BbILLE MEHHO

|

PaboTta B pexxnme «locTosHHOe
nasneHne» unu «ynpasnenue PID».

SKCrnyaTauus B pexume «lepe- (r.e. 4150->4100).
— MeHHOe gasneHue» unu «PID-pery-

MpOBaHNE» 8.3.5 NpumeHeHUe B OTKPbLITOM U 3aKPbITOM FrUApaB-
23 AkTusuposaH Bxof IN2 (sHelwHee NUYECKOM KOHType

33AanHoe 3Haqenne) M3penvie npuMeHseTcs 1BYMS Pa3fnUHbIMM Cro-

cobamu. Tun npMMeHeHns onpepenseT [oOCTyn-

HocTtyn 6n1oKMpoBaH.

Mpu NosiBNeHNM 3TOro cMmBoONa Tun ruapasnu-
N3MEHUTb TeKYLLMEe HACTPONKM Yyeckoro coegu- Pe>kum paboTbl
NN N3MEPEHNS HEBO3MOXKHO. HeHus
MHdopmaums oTobpaxkaeTcs OTKpBITBIN TN- Peskum yrpasne
ApaBIMYECcKUin | Pexxum «p-c» -
TOMbKO A5 YTeHUS. oLV, HISl AMANa30Ha—
3aKpbITbiit r- MK cKopocTen
AkTtumsuposaH PLR unun LON BMS P .| Pexxum «Ap-c»
APABIVIHECKUN | po v «Ap-v» p PID
(cucTembl ynpasnenus 3gaHuem). KOHTYp p XM

MeHto 5.7.8.0 B meHo «EXPERT» ucnonb3yetcs

Hacoc pabortaer. LNs BbI6opa He0BX0AMMOro THMa NPUMEHEHMS.

@ YBEAOMINEHME. HeobxogMMo npoBecTn MoBTOp-
Hacoc ocTaHoBneH. HYI0 MHMLMANU3aumnio M3[enus npyu cMeHe Tuna
npuMeHeHns. Bce napameTpbl, yCTaHOBMEHHbIe
nonb3osatenem, 6yayT cbpoLleHbl Ha 3aBoACKMe

AT =

8.3.4 Aiucnnen YCTaHOBKMW.
CTpaHMua cocTosiHMA aucnnes 8.3.6 HacTpoiika pe>xumoB pa6oTbl
+ CTpaHu1La cOCTOSIHWS 0TOBPaXKaeTcsi Mo YMOHaHMI0. HacTpoiika paTunMkoB gaBneHus

Ha aToi cTpaHuLe oTobpaxkaeTcs Tekyliee + [aTymK OTHOCUTENbHOrO AABIIEHUS U3MepsieT

3aflaHHOE 3Ha4eHue. [aBreHne 0THOCUTENbHO aTMOCdEPHOro Aas-

Ba3oBble HACTPOWKM OTOBPAXKAKOTCS C MOMOLLIbIO TeHus.

CYMBOIOB. + [aTtumk abconoTHOro OaBneHns nsmepsiet
[aBrieHne OTHOCUTENbHO HYNEeBOro OABMIEHNS B
BaKyyMe.

+ OnddepeHumanbHblii AaTuvK AaBneHUs n3me-
psieT AaBneHvie MeXXay ABYMs TOUKaMM.

; @ YBEOOMINEHWE. Bce 3HauyeHns gaBneHuns, nocty-
"sen"  "umm

rnatoLLme ¢ Hacoca, U3MepstOTCS € y4eTOM aTMOC-
& E Fl "-'I (hepHOro AaBMEHMSs, 3a UCKMIOYEHVEM Chydaes

D 1Mcrnonb3oBaHus ouddepeHumManbHOro gaTymka
O,aBMeHums.

P
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JlaBneHune

YBEOOMJTEHME. Ecnu Hacoc nocTaBnseTcs
OTOEeNbHO, @ He B KOMIMEKTe NpenBapuUTesNibHO
cobpaHHOM HaMK CUCTEMBI, PEXXUM «YNpaBneHne
OManasoHaMn CKOpPOCTeN» YCTaHOBMEH B Kaye-
CTBE pe>Xkuma KoHurypaumm.

PeXxum «YnpasneHue pguanasoHamMu CKOpo-
cren» (Fig. 2, 3)

Pabouas Touka 4OCTUraeTCs pyYHON HAaCTPOMKOM
CTYNEHWN YacTOTbl BPALLLEHWS B MEHIO C MOMO-
LLIbIO CUTHANOB BHELUHWX KOMaHA, ANs CTyneHen,
BbIpa>KeHHbIX B BUAE MNPOLIEHTOB.

[na BBoAa B 3KCNyaTaLMIO 3Ha4YeHne CTyneHun
4YacTOTbl BPALLLEHWS INeKTPOABUraTens 4OMKHO
6bITb YCTaHOBNEHO Ha OTMeTKe 2400 06/MuH.

Pexxum «locTtossHHOe faBneHue: pc» (Fig. 2D,
3D, 4D)

B pexxnme «p-c» npeobpasosaTens nogaep-
XKMBAET MNOCTOSHHOE AaBIIeHMe Ha BbIXOAE U3
Hacoca He3aBMCMMO OT Tpebyemoit npoussoan-
TeNbHOCTU CUCTEMBI.

»
>

Y

Bpems

Pabouas Touvka 3agaeTcs BPYUHYO C MOMOLLIbIO
MEHIO WM BHELLIHUX CUTHaNoB.

JTOT peXxXMM JOCTYyNeH TONbKO Npu BbI60-

pe OTKPbITOro rMApPaBANYeCKOro KOHTypa B
meHto 5.7.8.0.

[aTunK OTHOCUTENbHOTO AaBfeHNs NCNOMb-
3yeTCA B LeNsAX KOHTPons (TOYHOCTb AaTumKa:
=1 %; ncnonb3yeTcs B AnanasoHe U3MePeHNit:
30 — 100 %).

[na BBoAa B 3KCMNyaTauUMIo 3Ha4YeHne [aBneHns
cnenyeT yCTaHOBUTb paBHbIM 60 % OT 3Ha4YeHUs
MaKCMManbHOro AasneHns Hacoca.

Pe>xum «Ap-c» (Fig. 2D, 3D, 4D)

B pexxume «Ap-c» npeobpasosaTenb nognep-
>KMBAET NOCTOSHHbIN Nepenag 0aBNeHns, Co3-
[aBaeMmblil HACOCOM, HE3aBUCUMO OT Tpebyemoit

NpoOn3BOAUTENIBHOCTU CUCTEMDI.
\

P

Ap-c

[asneHune

Bpems -
3HaveHue nepenaga AaBneHNs 3a03aeTcs BpyY-
HYIO C MOMOLLIbIO MEHIO UM BHELLHWX CUTHAMOB.
ITOT pe>xXvM A0CTyMneH ToNbKo Npu Bbi6o-

pe 3aKpbITOro rMApaBANYeCcKOro KOHTypa B
MeHto 5.7.8.0.

IOnddepeHunanbHbli [aTUMK AaBeHUS
MCMONb3YeTCA B LENAX KOHTPOSA (TOYHOCTb
patumka: < 1 %; ncnonb3yeTcs B AuanasoHe
nsmepenmit: 30 — 100 %).

[ns BBOAA B 3KCMyaTaLMio 3HaYeHMe OaBNeHNs
cnefyeT yCTaHOBUTL paBHbIM 60 % OT 3Ha4eHUs
MaKCMManbHOro AaBfieHns Hacoca.

8.3.7

Pexxum «lepemeHHoe naBneHune: Ap-v»

(Fig. 2D-3D-4D)

B pe>xkume «Ap-v» npeobpasosaTtenb IMHENHO
N3MeHseT nepenag AaBneHns B Hacoce B COOT-
BETCTBMM C TpebyeMon Npon3BOANTENBHOCTHIO
cucTeMbl.

Pabouas Touka (Pset) 3aaaeTcs BpyUHyHo ¢
MOMOLLIbIO MEHIO UV BHELLIHUX CUTHANOoB.
Pabouas Touka Nnpu HyneBown NPOM3BOAUTENb-
HOCTU (%Pset) 3apaeTcs BPyHHYIO C MOMOLLBIO
MEeHIO.

B 3TOM pexkume [OCTyNHa PyHKLMS OTKNOYe-
HWS Hacoca Npwv HyeBoM NPOM3BOAUTENBHOCTH.
OnddepeHuManbHbIn gaTymK OaBneHus
MCMONb3YeTCA B LEeNAX KOHTPONs (TOYHOCTb
patymka: < 1 %; ncnonb3lyeTcs B [ManasoHe
nsmepeHuit: 30 — 100 %).

[ns BBOAA B 3KCNyaTaumio 3HaveHWe OaBreHuns
cnepyeT yCTaHOBUTb paBHbIM 60 % OT 3HaveHus
MaKCMManbHOro AaBneHns Hacoca.

ITOT pe>xkMM JOCTyMneH TONbKO Npwu BbI60-

pe 3aKpbITOro rMapaBAMYeckoro KOHTypa B
meHto 5.7.8.0.

Pexxum «PID-perynupoBaHue»

Bnaropaps pexumy PID-perynuposanus (npo-
MOpLMOHaNbHO-NHTerpanbHo-AndhepeHUmnanb-
HOE perynupoBaHue) npeobpasosarenb npeno-
CTaBNeT BO3MOXXHOCTb YMpaB/ieHUs C MOMOLLbIO
paTtuvka gpyroro Tvna (@aTumka TemnepaTypsl,
NPOWN3BOAMTENBHOCTW U T. M.).

Paboyas TouKa Bblpa>keHa B MpoLeHTax oT Auna-
Ma3oHa M3MepeHNs NCMoNb3yemMoro gaTumka.
3Ha4eHne TOHYKM 3a4aeTCs BPYUHYHO C MOMOLLbIO
MEHIO UMM BHELUHWX YNPaBASIOLLMX CUTHAMNOB.

OnucaHue MeHI0

Cnucok menio (Fig. A5)

<1.0.0.0> HacTpowka 3agaHHOro 3Ha4eHus
<2.0.0.0> HacTpowika paboyero pe>kxuma
<3.0.0.0> HacTpoiika Bkn./Bbikn. Hacoca
<4.0.0.0> MeHto «Information»
WNHdopMauusa o napameTpax Hacoca
<5.0.0.0> MeHto «Service»
JocTyn K HacTpoWkam napameTpoB
Hacoca
<6.0.0.0> KBuTMpoBaHue 0Tkasa
Mpyn BO3HMKHOBEHWM OTKa3a byneT
oTobparkeHa COOTBETCTBYOLLAN CTpa-
Huua. byneTt oTobpaxkeH cneunanbHbIn
Kof, cocToawwmi n3 byksbl E n Tpex
umndp (cm. pasgen 10)
<7.0.0.0> brnoknpoBKa gocTtyna
«BbrnokupoBka gocTyna» akTUBHA, eCnn
MUKpOMepeKsoYaTesb 2 HaXoOUTCs B
nonoxxexHmn ON

BHMMAHME! OnacHocTb noBpexxaeHns o6opy-
noBaHus!

HenpaBunbHoe W3MeHeHWe HaCTPOMKW MOXKeT
npusecTn K cbosim B paboTe Hacoca, B pe3ynb-
TaTe KOTOPbIX HAaCOC MMM YCTaHOBKA MOTYT BbITb
MoBpPeXAeHbl.
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HaBurauus no meHio

HacTpolika B pexkume «YnpaBneHue auanasoHaMm cKopo- HacTtpolika B pexxume «[lMocTositHHOe AaBneHue»
cTen» (nepexmoqa'renb 1 = OFF B nono>xeHuu
(nepekniouarens 1 = OFF B nono>xenuu «OPERATION») «OPERATION»)

S

= o R

o o RPH r SHfBar

H “ - H Y -
BT Y & ® - o | @
0o RPH @ HiBar @

D3RS ® Eh &
B

RPH HiBar
@ 'Hacrpoi'u(a B pexxume «PID-perynupoBaHue»
3 (nepekniouarens 1 = OFF B nono>xeHuu
2000 «OPERATION>)

Tvn ynpasneHuns

5 . FEE
" I 4

E

HacTpoiika 3agaH-
oN @ OFF ® ’"D%E HOTO 3HaueHus é
TR

O

Information
s w0 |y

Service

b

@

EaxxSr ©*° S

OTobpaxaeTtca npn KeutuposaHue
BO3HMKHOBEHUN oTKasza
owmnbkm
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+ Bce HacTpoviku cnegyeT npoBoAnTb B pexknme «SERVICE» nepeq BBOAOM B 3KcnyaTaumnio. Bce HacTpoiku [onxk-
Hbl 6bITb MPOBeAeHbl KBAaNMMULMPOBAHHBIM TEXHUYECKUM CMeLManmCcToM.

Hasurauus B meHio «Easy» un «Expert»

Hasurauus B meHio «Easy» un «Expert»

YcTaHoBMTe MUKponepekitodaTenb 1 8 nonoxeHue ON (Fig. Al, nos. 1). Pexxum «SERVICE» akTUBMPOBaH.
Ha pucnnee otobpasnTbes cumBon (Fig. A7).

B pexxume «SERVICE» napameTpbl MeHto <2.0.0.0> 1 <5.0.0.0> MOXXHO U3MEHSATH.

JoCTynHbl 2 pe>xxnma HaCTPONKMK.

MeHio «Easy»

- YnpolleHHOe MeHI0 npefocTasnseT 4OCTYN K OCHOBHbIM MapameTpaM pe>kKumoB paboTbl.
Ha>kmMnTe NOBOPOTHYIO KHOMKY 1 yAep>XuBanTe B TevyeHne 2 cekyHd. Ha gucnnee otobpasnTcs cMMBON
meHto «Easy» (Fig. A7).

- Y7106bI NOATBEPAUTL BbIGOP, HAXKMUTE Ha MOBOPOTHYIO KHOMKY. Bbl nepenpeTe Ha akpaH MeHto <2.0.0.0>
(Fig. A8).

- Mocne OKOHYaHMA HAaCTPOKM YCTaHOBMTE MUKponepekntouaTens 1 B nonoxxenune OFF (Fig. Al, nos. 1).

MeHio «Expert»

- MeHto npepocTaBnseT [OCTyN KO BCEM NapameTpaMm.

- HaxxmuTe NoBOPOTHYIO KHOMKY U YAep>KnsanTe B Te4eHNe 2 CeKyHMd. 3aTeM NoBepHUTe ee, YTobbl nepen-
TV B MeHI0 «Expert».

- Ha gucnnee otobpasutcs cumeon meHto «Expert» (Fig. A7).
YT106bI NOATBEPANTL BbIOOP, HAXKMWTE Ha MOBOPOTHYO KHOMKY. Bbl nepenaeTe Ha 3kpaH MeHio <2.0.0.0>
(Fig. A8).

- BoibepuTte pexkum paboTbl B MeHto <2.0.0.0> 1 nogTeepAuTe BbibOP.

- BbibepuTte MeHto <5.0.0.0> ans goctyna k napameTpam npeobpasosatens (Fig. A9).

- Mocrie OKOHYaHKS HACTPOKM YCTaHOBUTE MUKponepekntoyaTens 1 8 nonoxerue OFF (Fig. Al, nos. 1).
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- é,_ - é 2.0.;.0

Hactpoiiku B
MeHIo «<EASY»

(Fig. A3)
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HacTpoiika 3apaH-
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3.000

@ ON
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HacTtpoiiku B
MeHto «EXPERT»
(Fig. A4)

MHCTpYKLUMA N0 MOHTaxy 1 3kcnnyaTaummi — HELIX-VE 2-4-6-10-16

Pycckuin

149



Pycckui

HACTPOWKU B MEHIO «EASY»

| 2.0.0.0 ‘D [ YnpaBneHue AuanasoHamMmu cKopocTei |

5.4.1.0 lr(’) IINZ — BXO[}, BHELUHUX CUrHanoB ynpasneHus: OFF |

\ 5.4.1.0 ]§ |IN2 — BXO[] BHELUHUX cMrHanos ynpasneHus: ON |

IN2 — BXO[ BHELUHMX CUTHANOB on
| L, [+
5.4.2.0 | Bbi6op TMNa curHana ; 3
0-10v v
0-20mA mA

| 2.0.0.0 “__Il'locmauuoe naeneHue p-c unu Ap-c « MocTosHHOE AaBneHue (p-c) ans

INT — oxom paravka OTKPbITOTO TMAPABAMYECKOTO KOHTYPa
ﬁ Bbibop gmanasoHa usmepeHus * Ap-c Ans 3aKpbITOro rmapasnnye-

6 bars Bar CKOTO KOHTypa (MeHto 5.7.8.0)

10 bars Bar

16 bars Bar

25 bars Bar

IN1 — Bxopg gat4ymka
&

5.3.2.0 | Bbibop Tuna curHana
0-10v v
4-20mA mA

5.4.1.0 |r<'> |IN2 — BXO[, BHELUHWX CUrHANoB 3aaHHbIX 3HaveHuin: OFF |

| 5.4.1.0 |s@ |IN2 — BXO[, BHELUHWX CMTHANOB 33a4aHHbIX 3Ha4YeHnn: ON |

i IN2 — BXO[Q, BHELLHMX CUTHAMOB :m*'S
5.4.2.0 !_<'> BbI60p TWNa CUrHana iﬂ
o-10v v L
0-20mA mA

l 2.6.8.8 "/ I MepemeHHoe pnaBnexue Ap-v + MeHI0 JOCTYMHO OIS 3aKPbITO-

ro rMApPaBINYecKoro KOHTypa

Bbi60p 3HauYeHUs M3MeHeHns Ap-v: (meHto0 5.7.8.0)
2.3.2.0 K «[enbTa»: 50 % -> 100 % %

_.LM@ g:lall6op8nxv?£1§:g::ﬁaaMepeHm

6 bars Bar

10 bars Bar

16 bars Bar

25 bars Bar

5320 |51i0p oo tamne

o-10v v
4-20mA ma

i
5.4.1.0 ";@ IN2 — BXO[ BHELLUHMX CUrHaNoB 3aAaHHbIX 3Ha4eHunin: OFF

|_5 .4.1.8 ';;@ |IN2 — BXO/[] BHELUHUX CUTHANoB 3afaHHbIX 3HaueHnn: ON |
(=13
| IN2 — BXO[, BHELUHMX CUTHANIOB | -
_’I 5.4.2.0 l i@ Bbi6op Tuna curHana * g &

o-10v v
L 0-20mA mA
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| .0.0.0|I1]PID-perynupoaaHue

|
|
I
|
|
|
|
|
|
I
]
I
I
I
|
|
|
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|

AC|IN1 — Bxoa paT4uka
5.3.2.0 ,ﬁ@ Bbibop Tuna curHana

B < B o

im Bbibop napameTpos PID
$'¥|P: 30,0 -> +30,0

Bbi6op napameTpos PID
1: 10 mc -> +300 c

Bbibop napameTpos PID

m Pln D: 0 mc ->+300 ¢

oM

|_5.4.1.a ii@ IINZ - BXO[ BHELLHMX CMrHanoB 3afaHHbIX 3HaveHui: ON |

5.4.2.0 g@{

Bbi6op Tuna curHana

IN2 — BXOL BHELUHWUX CUTHANoB

o-10v
0-20mA
2-10v
4-20mA

2<ci<

Bbi6op napameTpos PID
P: -30,0 -> +30,0

[ ]

1: 10 mc -> +300 ¢

Bbibop napameTtpos PID

Bbi6op napameTpos PID
.5.3.8
560 Hll D: 0 mc ->+300 ¢
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HACTPOMKMW B MEHIO «EXPERT»

LS.:.B.Ol [ Service ‘

h
‘ 5.2.0.0 ]@& [ CY3 — cucTema ynpasreHus 3aaHmnem

OTobpaxkaeTcst NpY aKTUBALUM MyHKTA
«CY3». O3HaKOMbTeCb C pyKOBOACTBOM
nonb3oBaTens Ans 3Toro usgenus

He oTobparkaeTcsi npu akTMBMPOBaHHOM
pexxuMe «YnpaBfieHne auanasoHamu

[5.3.0.0|# [ NI — sxon parama
2 |

CKOpOCTen»
| Bbi60p AmanasoHa usmepeHns He oTobparkaeTcs Npn akTUBMPOBAHHOM
5.3.1.0 1@ 6/10£6/25 6ap | Bar H pexl?/lme «PID—p%rynmposa'!JHme»

s [B6
5.3.2.0 1@*|O"'_f B ) 108/0-20mA | |

[ 5.4.06.0 |§® | IN2 — BXO[, BHELLUHWNX CUTHANoB |
4

Ll 5.4.1.8 ‘i@ l IN2 — Bxof BHewwHux curHanos ON / OFF | ‘

[5:0:20]0 BT o mwngasonm | ][O s oF
v t
[s.5.0.0|PID | AT | i e T
.

I 5.5.1.0 |I|[] | PID. MapameTp P: 0,01 -> +30,0 | | | B pexxme PID P: —30,0 -> +30,0 |

| 5.5.2.@ |m| PID. MapameTp I: 10 Mc -> +300 ¢ | s |

I 5.5.3.0 |F|.| PID. MapameTp D: 0 Mc -> +300 ¢ | = |
v t
| 5.7.0.0 ‘mlu’ [lononHUTenbHble HacTPonKK 1 |

1
3

§® Bpems OTKNO4YeHNS Npu Hynesowu l:’ He oTobparkaeTcs npu akT1BU-
- . _ POBaHHOM peXkume «YnpasjieHne
X npoussoguTenbHocTu: 0 mc -> +180 ¢ [ManasoHaMy CKOPOCTeit»

I 5.7.4. ||'|zv£ | MoHWXKeHHast YacToTa: ON / OFF |

| 5.7.5.0 |@E ‘ YacToTa obMeHa faHHbIMV BbICOKAS/CPEOHSS/HVBKAS ] | Cnenyet ocyluecTenaTs npu |
LM

BbIK/TKOYEHHOM 3N1eKTpoaBuUraTene

|
|
|5.7.5.o|%‘ BbiGop pene SBM | |
|

| 5.7.7.0 |m ‘ C6poc k 3aBoACKMM ycTaHoBkam: ON / OFF I

F Bbibop TMa NpMMeHeHUs:: OTKPbITbIA TMApaB- Bo3BpaT Kk 3aBOACKVM yCTaHOBKaM

5.7.8.e JIMYECKUW KOHTYP U 3aKpbITbIi rMapaBnnye- nocne NoATBeP>KAEHNS CMeHbI
ig CKWI KOHTYP npuMeHeHus
¥
Is,s,e,g I@l [lononHuTenbHble HACTPOMKKN 2 ‘

I 5.8.2.8 |Iml‘l$ i EQuHMLbI M3MepeHns M/Bap/dyT/hyHT Ha 1 Ke. aroim | |
t

\d

]
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Pycckun

HABUTALIUA B MEHIO INFORMATION «4000>

|4 6.0.0 |@ l Information ]
|4 1.0.0 ‘@ [ daKTUYeckne 3Ha4yeHns ‘
[asnexvie unv % T, He oTo6parkaeTcst Npu akTUBMPOBAHHOM PeXXu-
|4'1'1'01® | | H/Bar ymm"l Me «YrnpasneHue [41anasoHaMn CKOPOCTei»
| \4.1.3.0‘@ ‘Mou.mocn; ‘ P/W |

1t

[4 2.0. Olﬂh | [aHHble 1 3kcnnyaTaumns ]
|4 2.1, g| ‘ Yacbl HapaboTku | t/h J
I4,2,2,a ‘H]ﬂ ‘ MoTpebneHve anekTpo3Heprumn | E/H‘H ‘

| 4,2.5.0 ‘ll ‘CHETHMK OTKJIIOYEHUI UCTOYHMKA NUTaHUS l l

1t

4 3.0. ﬂ'la:: | CocTosiHus

ICSZB‘G".‘PeneSSM |

|
|
[4.3.3.0| % | Penesem Gy By | ]
l

| 4.3.4.0 \nﬁ ‘ Bxopg, «Ext. Off» |

t

l4 4.0.0 |.“' | [aHHble Hacoca ‘
|‘ 4.1.0 l.llﬂ [ Kog Tuna Hacoca ] ]
| 4.4.2.0 \ml ‘ Bepcus MO KoHTponnepa npuMeHeHns l SW ‘
| 4.4.3.0 Llulul [ Bepcusa MO KoHTponnepa anekTpoasuraTens I SW ]

t

v
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bnokupoBka poctyna

®PyHKUMA «bnokMpoBKa 40CTyna» UCMNosib3yeTcs
Ans 6110KMPOBKM BCEX HACTPOEK Hacoca.
BbinonHuTe cnegytowime OencTaums.

+ YcTaHOBMTe MUKpoOrepektovaTesb 2 B NOJ10XKe-
Hue ON. OTobpasutca meHto <7.0.0.0>.

+ lNoBepHUTE NOBOPOTHYO KHOMKY, YTOObI BKNIO-
YUTb UK OTKNOYUTL 6N10KMPOBKY. Tekyllee
cocTosiHMe 6TOKMPOBKM 0TObparkaeTcs npuBe-
OEHHbIMWU HUXKE CUMBOMaMMU.

3abN0KMpPOBaHbl, @ MEHI0 [OCTYMHbI

@ bnokupoBKa BKntoYeHa. [lapameTpbl
TOMNbKO B peXXMME YTeHUS.

bnokupoeka oTkno4YeHa. MoXHO

ﬂ M3MeHUTb napameTpbl. JocTyn K
MEHI0 HaCTPOWKM pa3peLueH.

+ BepHuTe nepekntovatens 2 B nosioxxeHne «OFF»

(puc. A, nos. 1). Ha gucnneit cHoBa BbIBOQMUTCS
CTpaHMLa COCTOSHUS.

A\

A

9. TexHU4yecKoe o6cny>KuBaHue

Bce pa6oTbl No TexHU4eCKOMY 06CNy>KMBaHUIO
[OKHbI BbINOMHATLCA CNeLManusMpoBaHHbIMU
opraHusaumnsmm!

OCTOPO>KHO! OnacHocTb nopa>keHus
3NeKTPU4ECKUM TOKOM!

Heob6xo4MMO BbINOMHUTL BCE MEpONpUATUS,
HanpasneHHble Ha obecrneyeHne 6Ge3onmacHOCTM

YCTaHOBKMU B OTHOLIEHWUY nopa>keHus
3M1EeKTPUYECKMM TOKOM.

Mepen BbIMOMHEHNEM INeKTPUYECKUX
NogKOYEHUN Heobxoounmo OTKIIOUUTb

ANeKTpn4eckoe nutaHne wn TIPUHATb Mepbl,
npenaTcTeyrowme HECAaHKUMOHNPOBAHHOMY
BKJTHOYEHUIO HAaNpPsa>XeHUA.

OCTOPO>KHO! OnacHocTb o>xkora!

Mpu BbICOKMX TemmepaTypax BOAbl M BbICOKOM
OaBMEHMN B CUCTEMe CrieyeT 3aKpbITb OTCeYHble
KnanaHbl nepen HAaCOCOM U Mocsie Hacoca.
Heobxogumo, 4Tobbl  HAcoc  MOMHOCTbIO
oxnaguncs.

- IJTM Hacocbl TpebyoT HE3HAYNTENBHOTO TEXHU-
4yeckoro o6cny>KnBaHusa. TeM He MeHee, peko-
MeHOYyeTCs MpOBOAUTL PErynspHble NMPOBEPKU
yepes kaxxgble 15 000 yacos HapaboTku.

- Ha HekoTopbIx MOAensax ckonb3siee TopLesoe
YNAOTHEHNE 1erKo MOXXHO 3aMeHUTb 6narogaps
€ro NaTpoOHHOMY TUMY. YCTaHOBMB MONTOXKEHME
TOPLIEBOr0 YNAOTHEHNS, BCTaBUTb PErynmpyro-
Wit KnuH B Kopnyc (puc. 6).

- Hacoc cnegyeT cogep>kaTb B UMCTOTeE.

- W3 HacocoB, KOTOpble He UCMOoNb3yHoTCA
B TeYeHue nepuoda H13KMX TemnepaTyp,
HeobxoO4MMO CNUTbL BOAY, YTOObI He 4ONYCTUTb
noBpe>kaeHn: 3aKponTe aBapuiHble KnanaHbl,
MOMTHOCTBIO OTKPOMTE NPOOKY CAMBHOMO
0TBepCTUA 1 NpPobKy AN yoaneHns Bo3gyxa.

- Cpok cny>x6bl: 10 neT B 3aBUCMMOCTH OT
YCNOBMIA 3KCMNyaTauum n cobntogeHns
TpeboBaHWI, NpMBEAEHHbIX B PYKOBOACTBE MO
aKcnnyaTaunu.
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10. HencnpaBHOCTH, MPUYMHDI
1 cnoco6bbl ycTpaHeHUs

OCTOPO>KHO! OnacHocTb nopa<eHus
3NeKTpU4ecKMM TOKOM!

A\

OCTOPO>KHO! OnacHocTb o>kora!
IMpw BbICOKMX TeMMepaTypax BOObI U BbICOKOM

LaBJIEHWN B CUCTEME CriefyeT 3aKpbITb OTCEYHbIE
KrlanaHbl nepef, HACOCOM M MoCre Hacoca.
Heobxoamnmo, 4Tobbl HACOC MOMHOCTLIO OXTaAMNIICS.

Heo6x04/MO BbINOMHUTL BCE MEPONPUSTUS,
HamnpasfieHHble Ha obecneveHne 6e3onacHOCTU

YCTAHOBKM B OTHOLLEHW MOpa>KeHns
ANEKTPUHECKNM TOKOM.

Mepeq, BbINOMHEHUEM 3MTEKTPUHECKUX MOOKITHOHEHU
HeobX0AMMO OTKITIOUNTL MEKTPUYECKOe

MUTaHWE Y NPUHSTb Mepbl, NPENSTCTBYOLLME
HECaHKLIMOHMPOBAHHOMY BKJTHOUEHMIO HaMpsKEHUSI.

HeucnpaBHocTb
Hacoc He paboTaeT

Bo3MO>KXHble NPU4MHbI HEUCTIPABHOCTH
OTCYTCTBYET 3/IEKTPUHECKUIA TOK

Cnoco6bl ycTpaHeHUus
MpoBepuTb NpenoXpaHnTeNu, MPOBOAKY
1 PasbeMbI

CpaboTarno nyckoBoe yCTPONCTBO
TEnIoBOro AaT4mKa, OTKIHeHO
nuTaHveve

YCTpaHuTe BCe BO3MOXKHbIE MPUUMHbI
neperpysku MoTopa

Hacoc pa6OTEIET, HO OaBneHune
Ha BbIXO[L€ HU3KOE

Henpasmanoe HanpasneHne BpalleHnsa

M3meHuTe HanpasreHne BpaLlieHuns,
ecnun Heobxognumo

[eTanu Hacoca 3a6710KMpoBaHbl
NOCTOPOHHVMMM NpegMeTamu

MpoBEPUTb N OYUCTUTB HacoC

Bo3ayx B Tpy6e BcacbiBaHWs

ObecneybTe repMeTUHHOCTb TPYObI
BCaCblBaHMS

CnvLwKOM Marnoe ceveHuve Tpy6bl
BCACbIBaHMWS

YcTaHoBuTe Tpyby bosbLuero ceveHns

KnanaH HegocTaToyHo OTKPbIT

MpaBWbHO OTKPOWTE KNamnaH

HepasHomepHoe fasnexue (pacxom)
Ha BbIxogde

Bo3gyx B Hacoce

Ypanute BO3AyX U3 Hacoca; MpoBepbTe
repMeTUYHOCTb TPyObl BcacbiBaHus. Mo
Heobx0OMMOCTH 3anycTuTe Hacoc Ha 20
— 30 c — oTKpoKnTe NPObKy ANs yaaneHus
BO3yXa —, YTOObI BbIMyCTUTb BO3AYX
3aKponTe NpobKy Ans yoaneHvs Bo3gyxa.
loBTOpWTE MpoOLIenypy HECKOMbKO pa3 do
[ONHOro yaaneHnda Bo3ayxd

HECOOTBETCTByIOIJ.WIVI 0aTYUUK OaBleHna
B pe>XXnme «MnoCTOAHHOTO fOaBreHnsa»

YCTaHOBUTb [AaTYMK C NPaBUIbHOMN LKA~
OV U TOYHOCTbIO

Hacoc Bnbpupyet unu nsgaet
Ype3MepHbIN LIyM

MOCTOPOHHME MPEAMETbI B HAacoce

Ypanvte nocTopoHHWE NpeaMeThbl

Hacoc nnoxo 3akpenseH Ha yHaameHTe

[MOBTOPHO 3aTAHUTE BUHTbI

nOBPE)KD,EHbI NOoOLNMHNKN

ObpaTutech B oTAenN No pabote
€ knneHTamm komnaHumn Wilo

MeperpeB MOTOpPa, MOTOP OTKJTHOYEH
LLeCTBMEM 3aLLUTDI

O6pbiB 0AHON U3 a3

MpoBepuTb NPefoXpaHUTENN, MPOBOAKY
N pasbembl

Cn1LIKOM BbiCOKas TemnepaTtypa
OKpY>KatoLLen cpefbl

ObecneybTe JOCTAaTOYHOE OXJIaXKOEHME

YTeuka Ha CKOJb3sLLEeM TOpLUEBOM
YNJIOTHEHUN

MOBPEXKMAEHO CKOMb3ALLEe TOPLEBOE
YNNoTHEHWE

3ameHuUTe CKOMb3ALLee TOpLEeBoe
yNAoTHEHWE

HepaBHOMEpHbIN MOTOK XXMOKOCTU

JaTuvk gasneHns paboTaeT HeMpaBUIbHO
B pexxume «[1oCcTosHHOe AaBneHne» uim
«[lepemeHHoe naBneHune»

YCTaHOBUTb AaTUUK C COOTBETCTBYHOLNM
Onana3oHoOM fOaBJieHNUA TOYHOCTbHO

B pexxume «MOCTOSIHHOE AaBneHne»
npu HyneBoM NOTOKe Hacoc

HapyLieHa repMeTM4HOCTb 06paTHOro
Knanaxa

OyncTUTe UNK 3amMmeHnTe 0bpPaTHbIN
KnanaH

He OCTaHaBNMBaeTCa

TWn yCTaHOBIEHHOTO 06paTHOTO
KnamaHa He COOTBETCTBYET napameTpam
YCTaHOBKM

YcTaHoBuTe 06paTHbIN KanaH
COOTBETCTBYHOLLEro obpasua

YcTaHoBNEH pe3epByap He0CTaTOHHOM
eMKOCTH

3amMeHUTe pe3epByap UM YCTaHOBUTE
LOMONHUTENbHBIV pe3epByap B cUCTEMY

Ecnu npobnemy ycTpaHuTb

HEeBO3MO>XHO, OGpaTMTer B oTaen
no pa60Te C KIIM€eHTaMU KOMMNAaHUU

Wilo.
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PaboTbl MO ycTpaHeHWIO HeMCNpaBHOCTEN MOXKET
BbIMOMHATb  TONIbKO  KBAanuM@ULUMPOBAHHbIM
nepcoHan!

Cnepnyet cobntopgate TpeboBaHUA TEXHUKMU
6e3onacHoOCTN — cMm. rnasy 9 «O6cny>XunBaHue».

Pene

MpeobpasoBaTenb OCHalleH 2 BbIXOOHbIMU pere,
KOTOpble  BbINOMHSAOT  (YHKUMU UHTepdeica
C LEHTPanv30BaHHOMW CUCTEMOW YMpaBreHus,
Hanpumep, € NaHeNbio YNpaBeHnus UK ¢ NynbToM
ynpaBneHns HaCOCOM.

Pene SBM:

MapameTpbl 3TOrO pene yCTaHaBMMBAOTCA B MEHIO
«CepBuc» < 5.7.6.0 >. Bo3moxkHbl 3 pabounx
COCTOSIHUS 3TOTO perne.

CocTosHue: 1 (no ymonuanmio)

Pene  «rOTOBHOCTW K  MepeKSoUYeHno»
(HopManbHbIt  pexum  paboTbl  Hacoca
OaHHOro TMna).

Pene cpabaTbiBaeT, Korga Hacoc paboTaeT
WAW HaxoOMTCS B PeXKMMe FrOTOBHOCTM.

MpY BO3HUKHOBEHWM MEPBOI HEMCMPABHOCTM UM
Npu OTKMKOYEHUM NuTaHWa (ocTaHoBKa Hacoca)
pene BbikMouaeTcs. CUrHanm O FOTOBHOCTY
HacOCHOro arperaTta k paboTe noctynaeT B 610K
ynpasneHus.

CocTosiHue: 2
Pene «paboTa»
Pene BkntoyaeTcs, korga Hacoc paboTaer.

CocTosiHue: 3

Pene «nutaHue».

Pene cpabaTtbiBaeT npu nogkftoYeHUMM Hacoca
K CeTU NUTaHUS.

Pene SSM:

Pene «HencnpaBHOCTb».

Mpv 06Hapy>keHWn nocnenoBaTenbHbIX OGHOTUMHBIX
HemcnpaeHocTen (oT 1 0o 6 B 3aBMCMMOCTM OT
3HAYMMOCTW), HACOC OCTAHABNMBAETCS M BKITHOUAETCS!
370 pene (10 BMeLLaTenbCTBa onepaTopa).

Mprmep: 6 owWNBOK B pasHble MOMEHTbI BpeMeHU
B TeveHue 24 Yyacos.

Pene SBM HaxoouTcs B COCTOSIHUMN «[OTOBHOCTb».

A
Hewncnpas- 1 2 3 4 5 6

Al N RN

BkntoveHo
pene A

SBM

Pene B
pene

\ 4

BkntoueHo A
pene

SSM

\ 4

Pene
B pene

@ == e o ———

Mepuop Mexxay Havyanamu
uMkna B 24 vaca
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10.1 Ta6nuua kogos own60K

Bo BCEX OMUCAHHbIX HUXXE CUTYaUMsX MPOUCXOAUT CredytoLlee:
« OTkntouaetca pene SBM (ecnu yctaHosneH napameTp «FOTOBHOCTb»).
+ Pene SSM nepexoguT B COCTOSIHWE «HEUCNPABHOCTb», CNIN B TEHEHWE 24 YaCOB MPEBbILLAETCS MUMUT
MaKCMMarnbHOro KOIM4eCTBA OQHOTUMHBIX OLUMGOK.
+ 3aropaeTcs KpacHbI CBETOQUOLHbIN MHOUKATOP.

Bpewms ot
OMoBEeLLEHNS
[0 Havana
obpaboTku
0TKasa

Bpems
Koo pasroHa go
OTKasa OroBeLLeHns
06 oTKase

Bpems oxwupanus oo
ABTOMATUYECKOro Mo-
BTOPHOTO BKJTHOUYEHWS!

Numnt
Konn-
yecTBa
oTKa-
30B 3a
24 yaca

HencnpasHoctn
Bo3MO>KHbIe MPUYNHBI Henc-
npaBHOCTM

Cnocobbl ycTpaHeHns

Pycckuin

Bpems
oXKupaaHus 0o
cbpoca

Hacoc neperpy>xeH, paboTa ¢ Cnnwikom Bbicokas NNOTHOCTL/BSA3-
nepe6osimu KOCTb paboyen >KMAKOCTM Hacoca
E001 |60c 0c 60 c 6 Hacoc 336noKMDOBaH NocTo- | P3306paTh Hacoc, 3ameHnTb nospe- 300c
POHHIMM I'Ipe;:l,l\F/)IeTaMVl >KAEeHHble [eTanu Unv NpoBecTy
: O4MCTKY Hacoca
055-7518) | O o ycraneren e assamprere ke (0515 @)
. c
E004 | 5¢ 300¢ HenonagKm 6 MoHW>KeHHOe HanpskeHne * 0TKa3 NPy HaNpsOKeHUN NMUTaHUs 0
(E032) nuTaHWs npeobpasosatens > 480B (0,55 — 7,5 kBT)
(11-22kBT) |(11-22kBT) * 0TKa3 Mpy HanpsKeHUU NUTaHWUs (11 -22«B7)
0c 300 ¢ >506B (11 - 22 kBr1) 300 ¢
MpoBepUTb HanNpsXKeHVe Ha KileMMax
BOOS | o 300 ¢ Ocnpuycrpaedum | o MoBbILLEHHOE HaMpsKeHne npeobpasosarens: 0c
(E033) Henonagku nuTaHus npeobpasosBaTens * OTKa3 Mpu Hanps>KeHun nuTaHns
> 506 B
0 ¢ npu ycTpaHeHnn OTcyTcTBYeT 0fHa 13 a3
E006 |~5c 300c Henonamku 6 AMTAIOLLETO HanpskeHNs MpoBepuTb NUTaHne Oc
0 cnpuyctpasenun | be3 Mpeobpazosatens pabotaeT B | HanpasneHve NoToka B Hacoce
E007 |Oc Oc OrpaHu- | reHepaTopHOM pexxume. OCTo- | M3MeHUoCh. MpoBepuTL repmMeTy- Oc
Henonankm YeHWin | poxkHO. Hacoc He oTKNo4aeTca | HOCTb KnanaHa
Pa306paTb Hacoc, O4NCTUTL 1 3aMe-
) HUTb HeMcnpasHble YacTy. Bo3moxkeH
E010 [~5¢c Oc be3 orpaHuyeHuin 1 Hacoc 3acopeH OTKa3 [BUraTens 13-3a MexaHuye- 60 c
CKUNX MOBPE>XXAEHNI KOMMOHEHTOB
(ponuKoBbIX MOALLMAHKOB)
TMoBTOpHO HanonHUTe Hacoc (cMm.
Hacoc otkntoueH nnu pabotaet | naparpad 9.3).
E011 |15¢ Oc 60¢ 6 6e3 >xmaKocTu MpoBepUTL repMeTUHHOCTb NMpUeM- 300c
HOTO KNlanaHa
OHMCTm:e oxnaxpgatoLume pebpa c
TbINbHOW CTOPOHBI M NMof, Npeo6-
HAsuraTent HarpesaeTca pasoBaTesieM, a Tak>Ke KpbILUKy
E020 |~5¢c Oc 300c 6 BEHTUNATOPA 300c
TemnepaTypa B KOMHaTe He
COOTBEF')I'CDIQ?IQT PaboUMM XapaK- ObecneybTe COOTBETCTBYIOLLYHO
TepuCTIKaM n3fenus BEHTUMSALMIO MOMeELLIEeHUS
KopoTkoe 3ambikaHue ABura- | CHATb gBuraTens/npeobpasosatens
E023 10c Oc 60c 6 Tens C Hacoca, NPoBepUTb UMK 3aMeHUTb 60¢
poBepbTe 3neKTpU4eckoe coequn-
E025 [Oc Oc be3 orpaHunyennin 1 Dg;gpﬂ (hasbl anekTponsyra HeHne MeXXay neKTpoasuratenem un 60 c
npeobpasopatenem
HeucnpasHblii AaTynk Temne-
CHsaTb ABUraTens/npeobpasosatens
E026 |~5¢c Oc 300c 6 gggﬁﬂﬂ;sxgaTenﬂ namnnoxoe | “Aedcn NPOBEPUTH M 3aMeHNUTb 300c
(0,55 — 7,5 kBT) OumncTuTe oxnaxxparomne peﬁga C
TbIIbHO CTOPOHbI M MOA, Npeod-
0 c npv ycTpaHeHun Mpeobpa3zoBatenb HarpeBaeTcs pa30BaTesIem, a TaKKe KPbILLIKY
E030 | _ 5c 0c Hernonagkun 6 BEHTUNSTOpA 300 ¢
E031
TemnepaTtypa B KOMHaTe He
(11-22«B7) COOTBETCTBYET paboUNM XapaK- ggfﬁ:ﬁ;&;&cﬁgxﬂg:%wmym
300c TepucTukam nsgenus
. MpoBepuTb NapaMeTpbl UICTOUHMKA
E042 |~5c Oc Bes orpaHuqeHnii 1 06pbis Kabens gatumnka (IN1) AUTaHIIS Y NOAKNIOUeHIA AaTunKa 60c
0 cnpuyctpanesun | be3
E050 [60c Oc prycrtp orpaHu- ?E‘;',%”paBHOCTb CNCTEMBI CBASN MpoBepuTb coeguHeHve 300c
Hemonapku ueHnit
p HewncnpaBHOCTb AaTUMKOB MpoBepuTb AaTUUKM U MX NOACOe-
EQ77 |Oc Oc be3 orpaHuvexuni 1 HaNpsKEHNS NUTaHNs 24 B OMHERe 60 c
E--- [0c 0c bes orpaHunyennit 1 E;g%%’;ggg:&mcﬂnpaBHOCTb Ob6paTnNTbCA B TEXHUYECKUI OTAenN 60 c
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MprMep cTpaHULpbI
owmnbok
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10.2 KBuTupoBaHMe HeMCNpaBHOCTEN

A

BHUMAHMUE! Puck noepe>xaeHus o6opynosaHus!
KBuTMpOBaTb HeMCNpaBHOCTM cliefyeT TONbKO
nocne yCTpaHeHUs NPUYMH 3TUX HEUCNPaBHOCTEN.

+ PaboTbl MO yCTPAHEHWIO HEUCTMIPABHOCTEN MOXKET
BbIMOJIHATb TOJIbKO KBaNMMLMPOBaHHbI
nepcoHan.

« Tpy HaNV4YUM COMHeHnn 0bpaTUTbLCA
K MPOM3BOAUTENIO.

+ Tpv NOSIBNEHWUM HEUCNPABHOCTM Ha AUCTIEN
BMECTO CTPaHMLbl COCTOSIHWS BbIBOQUTCS
CTpaHMLa oWmbKuU.

YT106bI KBUTMPOBATb HEUCNPABHOCTb, BbINOJHUTE
cnepytollme OencTBus:

+ Ha>KmMnTe NOBOPOTHYO KHOMKY.
Ha pucnnen BeiBOgMTCS:
» Homep meHt0 <6.0.0.0> .

+ Homep owmbKM 1 MaKcMManbHoe KoNM4ecTso
Cry4aes ee BO3HUKHOBEHNS B TeyeHMe 24 YacoB
(nanpumep, 1/6).

+ Bpewms, ocTaBLleecs [o aBTOMaTUYECKOro
cbpoca ownbku, B ceKyHOax.

MpvMep CTpaHULibl
COCTOSHUS

« JoxkOaTbCsq aBTOMAaTU4YeCKOoro c6poca.

B cucteme paboTaeT Tammep. Ha pgucnnee
oTobpaxkaeTcs BpeMs (B cekyHOax), ocTasleecs
[10 aBTOMATM4€eCKOro KBUTMPOBaHUS OLLMOKH.

. |-|pl/l OOCTUXXEHUN MaKCUMAJTbHO O0MNYyCTUMOro
KOnMyecTBa OWMOOK 1 NO UCTeYeHUN BpemMmeHun
nocnegHero Taﬁmepa, Ha>XMNTE NMOBOPOTHYHO
KHOTMKY, 4TObbI KBUTUPOBATb OLIJVI6Ky.

Ha pucnnel cHoBa BbIBOQWUTCS CTpaHMLa
COCTOSAHMS.

NPUMEYAHWME: Ecnu nocne nosiBneHns
curHana o6 owmnbke BpeMs Ha yCTpaHeHne
HEMCMNPaBHOCTM OCTaeTcs NpeXKHUM (Hanpumep,
300 c), ownbKy crnemyeT KBUTUPOBATb BPYUHYHO.
Tanmep aBTOMaTUY4eCKOrO KBUTUPOBAHUS
cbpacbiBaeTcs U Ha Aucnnee otobparkaeTcs
TEKCT «= = =»,
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Pyccknin

11. 3anacHble yacTn

Bce 3anacHble 4acTK 3aKasbIBaOTCS Yepes
oTpen no pabote ¢ knneHTamu komnaHum Wilo.
Bo n3be>xaHve NMLIHUX 3anNpoCcoB 1 oLM60K
npu othopmIIeHN 3aKasa yKasblBalTe BCO
MHopMaLMo, NPUBEOEHHYIO HAa MACMOPTHOWM
Tabnuyke Hacoca.

KaTanor 3anacHbix YacTei [OCTYMEH Ha canTe
www.wilo.com.

12. YTunusauus

UHdopmauus o c6ope 6biBLLIMX B ynoTpebne-
HUU 3NEKTPUYECKUX U INEKTPOHHbIX U3Aenui.

MpaBubHas yTUAM3aumMa U Hagnexaluas BTo-
pvyHas nepepaboTka 3Toro nsgenunsa obecneym-
BalOT NPefoTBpaLLeHMe 3KOSIOTMYeCKoro yLep-
6a 1 onacHoCTW AN 30,0pOBbA NtoJeN.

YBEAOMIJEHME: 3anpewieHo yTUNu3npoBaThb C
6bITOBbIMK OTXOAaMK!

B EBponenckom Coto3e 3TOT CUMBOS MOXKET
HaxoOuTbCA Ha U3A.enunn, ynakoske Unu B
COMpOBOAMUTENbHbIX JOKYMeHTax. OH 03Hayvaer,
YTO COOTBETCTBYIOLLME INIEKTPUYECKUNE U INeK-
TPOHHbIe N30enns Henb3a yTUNN3MpoBaTh BMe-
CTe ¢ ObITOBbIMK OTXO[AMMU.

[nsa npaBunbHon 06paboTkM, BTOPUYHOrO
MCMONb30BaHUS U yTUNN3ALMKN COOTBETCTBYIO-
LWnx oTpaboTaBLLMX U3Aennn HeobxoaMMo yun-
TbIBaTb CeAyoLlne MOMEeHTbI:

« CpaBaTb 3TU U34enuna TONbKO B NpedyCMOTpeH-
Hble 4119 3TOro CepTUMULMPOBaHHbIe COOPHbIe
MYHKTbI.

« CobntopgaTb MecTHble AeNCTByoLWMe npasunal
MHopmaumio o Hapnexatlem nopsake ytm-
JIM3aLUMU MOXKHO MOJTYYWTb B OPraHax MecTHOro
camoynpasfieHus, 6av>Kanem NyHKTe yTUnmn-
3aUun OTXOA0B UAN Y [unepa, y KoToporo 6bino
KynneHo nsgenue. bonee nogpobHas nHgopma-
LMs 0 BTOPUYHON NepepaboTke COAEP>KMTCS Ha
cante www.wilo-recycling.com.

MpennpusiTue ocTaBnsieT 3a co6oif NpaBo Ha
TexHU4eckue UsMeHeHUs !
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1. Genel

1.1 Bu belge hakkinda

Orijinal kullanma kilavuzunun dili ingilizcedir. Bu
kilavuzdaki tiim diger diller, orijinal kullanma kila-
vuzunun bir cevirisidir.

Montaj ve kullanma kilavuzu tirliniin bir parcasidir.
Bu kilavuzlar daima driintin yaninda bulundu-
rulmahdir. Bu kilavuzlarda yer verilen talimatlara
uyulmasi Urtinlin amacina uygun ve dogru kulla-
nimi icin 6n kosuldur.

Bu montaj ve kullanma kilavuzlan driinln sirii-
miine ve kilavuzlarin basildigi tarihte gecerli olan
glivenlik standartlarina uygundur.

AT uygunluk belgesi:

AT uygunluk belgesi belgesinin bir fotokopisi bu
kullanma kilavuzunun bir parcasidir.

Bu belgede adi gecen tasarimlarda onayimiz
olmadan teknik bir degisiklik yapilmasi durumun-
da, bu belge gecerliligini kaybeder.

2. Emniyet

Bu kullanma kilavuzu kurulum, ¢alistirma ve bakim
sirasinda uyulmasi gereken temel bilgileri icerir.
Bu nedenle, bu kullanma kilavuzu kurulum ve ilk
calistirma oncesinde mutlaka servis teknisyeni ve
sorumlu uzman/isletici tarafindan kesinlikle okun-
malidir.

Sadece bu «emniyet» ana maddesi altinda sunulan
genel emniyet tedbirleri degil, ayni zamanda sonraki
ana maddeler altinda tehlike sembolleri ile isaretle-
nen 6zel emniyet tedbirleri de dikkate alinmalidir.

2.1 Kullanma kilavuzundaki talimat gostergeleri

o>p

Semboller

Genel tehlike sembolii
Elektrik voltaji nedeniyle tehlike
Not

Uyari sozciikleri:

TEHLIKE! Acil tehlike durumu. Onlemi alinmazsa
oliim veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

UYARI! Kullanici (ciddi) yaralanmalar yasayabilir.
‘Uyarr’, bu bilgilerin g6z ardi edilmesi durumun-
da kisilerin (ciddi) yaralanmalar yasayabilecegini
belirtir.

DIKKAT! Uriiniin/iinitenin hasar gérme riski vardir.
«Dikkat», bu bilgilerin g6z ardi edilmesi durumun-
da iiriiniin hasar gorebilecegini belirtir.

NOT: Uriiniin isletiminde faydali bilgiler. Kullaniciyi
olasi problemler konusunda uyarir.
Dogrudan {rlin lzerinde yer alan notlar, 6rn.

- déniis/akig yénii oku,

+ baglantilar i¢in tanimlayicilar,

« isim plakasi,

+ uyar etiketi
daima dikkate alinmali ve okunakh durumda
tutulmalidir.

2.2

2.3

2.4

2.5

Personel nitelikleri

Kurulum, cahstirma ve bakim personeli, bu is
icin uygun niteliklere sahip olmalidir. Personelin
sorumluluk alani, gérev tanimi ve denetimi, isletici
tarafindan saglanmalidir. Personel gerekli bilgile-
re sahip degilse, egitilmeli ve bilgilendirilmelidir.
Gerekli oldugu takdirde bu, isleticinin talimatiyla,
uriinlin treticisi tarafindan verilebilir.

Emniyet tedbirlerinin ainmadigi durumlarda
karsilagilacak tehlike

Emniyet tedbirlerinin dikkate alinmamasi, kisiler,
cevre ve (riin/iinite icin tehlikeli durumlara yol
acabilir. Emniyet tedbirlerinin ihlali durumunda
tiim garanti haklar ortadan kalkar.

Bunlara uyulmamasi durumunda, 6rnegin asagi-
daki tehlikeler meydana gelebilir:

Elektrikli, mekanik ve bakteriyolojik etkilerden
kisilerin maruz kaldigi tehlike

Tehlikeli malzemelerin sizinti yapmasi nedeniyle
cevreye zarar

Maddi hasar

Uriintin/tinitenin 6nemli islevlerinde ariza

Gerekli revizyon prosediirlerinde eksiklik

is sirasinda giivenlik bilinci

Bu montaj ve kullanma kilavuzunda yer alan emni-
yet tedbirlerine, kazalarin 6nlenmesine iliskin ulusal
kazalarin 6nlenmesi ile ilgili yonetmeliklere ve de
isleticinin sirket ici calisma, isletme ve giivenlik tali-
matlarina uyulmalidir.

isletici icin emniyet tedbirleri

Bu cihaz, fiziksel, algilama veya ruhsal engeli olan
ya da tecriibe ve/veya bilgi eksikligi bulunan kisi-
ler (gocuklar dahil) tarafindan kullanilamaz, ancak
emniyetlerinden sorumlu bir kisinin denetimin-
de veya bu kisiden cihazin nasil kullanilacagina
dair talimatlar aldiklarinda kullanilabilir. Cocuklar
gbzetim altinda tutulmal ve cihazla oynamamalari
saglanmaldir.

Uriiniin/iinitenin sicak veya soguk parcalari teh-
likeye neden olursa bunlara dokunulmasini 6nle-
mek Uzere yerel tedbirler alinmalidir.

Uriin caligirken, hareketli parcalara (kaplin gibi)
dokunulmasini énleyen baglanti koruyucular
sokilmemelidir.

Tehlikeli akiskanlarin (6rn. patlayici, zehirli, sicak)
sizintist (6rn. mil salmastrasi), kisiler ve cevre icin
tehlike olusturmayacak sekilde tahliye edilmeli-
dir. Ulusal yasal hiikiimlere uyulmaldir.

Yaniciligi yliksek olan malzemeler uiriinden daima
guivenli bir uzakhkta tutulmahdir.

Elektrik enerjisinden kaynaklanabilecek tehlike-
ler engellenmelidir. Yerel direktiflere veya genel
direktiflere [IEC, VDE gibi] ve yerel enerji sirketle-
rinin direktiflerine uyulmak zorundadir.
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2.6

2.7

2.8

Kurulum ve bakim iglerine yonelik emniyet
tedbirleri

isletici tiim kurulum ve bakim islerinin, kullanma
kilavuzuna ydénelik kendi ayrintili calismalarindan
yeterince bilgi sahibi olmus yetkili ve nitelikli per-
sonel tarafindan yapilmasini saglamahdir.
Uriin/linite iizerinde yapilacak calismalar yalnizca
makine durdurulmus durumdayken gerceklestiril-
melidir. Uriinii/iiniteyi durdurmak icin montaj ve
kullanma kilavuzunda belirtilen yénteme mutlaka
uyulmalidir.

Calismalar tamamlandiktan hemen sonra tiim
emniyet ve koruma cihazlan tekrar takilmali ve/
veya isler duruma getirilmelidir.

Yetkisiz modifikasyon ve yedek parca imalati
Yedek parcalarin yetki disi degistirilmesi ve (ire-
tilmesi, Giriiniin/personelin giivenligine zarar verir
ve Ureticinin glivenlige iliskin beyanlarini gecersiz
kilar.

Uriin Gizerindeki degisikliklere sadece iiretici ile
gorusildikten sonra izin verilir. Orijinal yedek
parcalar ve dUreticinin onay verdigi aksesuarlar
guvenligi saglar. Baska parcalarin kullaniima-
si, bunlarnn sonucglarindan dogacak herhangi bir
yiikiimliligi ortadan kaldirir.

Yanhs kullanim

Teslimati yapilan Griinlin calisma glivenligi, sade-
ce kullanma kilavuzunun 4. bélimiine uygun ola-
rak kullanildiginda garanti edilir. Limit dederler,
katalogda/bilgi sayfasinda belirtilen degerleri hic-
bir kosulda agsmamali veya bunlarin altina diisme-
melidir.

3. Nakliye ve ara depolama

Malzemeyi teslim alirken nakliye sirasinda hig
hasar gérmediginden emin olun. Malzeme nak-
liye sirasinda hasar gordiyse, dagitim sirketine
hasar talep siiresi icerisinde gerekli bildirimlerde
bulunun.

DIKKAT! Dis etkenler hasar olasiligi yaratir. Teslim
edilen malzemenin montaji daha sonra yapilacak-
sa, kuru bir yerde muhafaza edin ve darbelere ve
diger dis etkilere karsi koruyun (nem, donma vb).
Bu riin gecici depolamaya kaldirnimadan evvel
detayl bir sekilde temizlenmelidir. Uriin en az bir
yil boyunca depolanabilir.

Pompanin montaj éncesinde hasar gérmemesi icin
dikkatli tastyin.

Kurulum ve calistirma talimatlari — HELIX-VE 2-4-6-10-16

A

4. Kullanim amaci

Bu pompanin temel fonksiyonu, mineral yaglar,
kati veya asindirici maddeler ya da uzun lifli mal-
zemeler icermeyen sicak veya soguk su, su/glikol
karnisimlar veya diger dislk viskoziteli sivilari
pompalamaktir. Korozyona neden olabilecek kim-
yasallarin pompalanmasi liretici onayi gerektirir.

DIKKAT! Patlama riski!
Bu pompay! yanici veya patlayici hicbir sivi igin
kullanmayin.

4.1 Uygulama alanlan

- su dagitimi ve basing yiikseltme,
- endustriyel sirkiilasyon sistemleri,
- proses akiskanlari,

- sogutma suyu devreleri,

- itfaiye ve yikama istasyonlari,

- sulama sistemleri vb.

Tirkce
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5. Teknik veriler

5.1 Tip kodlamasi

Ornek: Helix VE1605-1/16/E/KS/xxxx

Helix V . . T, -
Helix FIRST V Dikey dizaynli, verimliligi yiiksek, cok kademeli Inline pompa
E Frekans konvertorii ile donatiimistir
16 m3/sa cinsinden nominal akis hizi
13 Kademe sayisi
1 = Paslanmaz ¢elik 304 olarak pompa goévdesi + paslanmaz celik 304 olarak hidrolik
-1 2 = Paslanmaz celik 316L olarak pompa gdvdesi + paslanmaz ¢elik 316L olarak hidrolik
3 = Dokiim GJL -250 olarak pompa govdesi + paslanmaz celik 304 olarak hidrolik
25 = PN 25 flanslar
25 16 = PN 16 flanslar
P = Victaulic baglantilar
e E = EPDM O halkalar (WRAS/KTW)
V = VITON O halkalar
/K K = Kartus mekanik salmastra
/2G 2. nesil déniistiiriicli
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5.2 Teknik veriler

Maksimum igletme basinci

Pompa muhafazasi

Modele bagli olarak 16, 25 veya 30 bar

Maksimum giris basinci

Sivi sicakhklan

10 bar

Not: gercek giris basinci (Pinlet)+ pompa tarafindan saglanan 0 akis
basinci, pompanin maksimum isletme basincinin altinda olmahdir.
Maksimum isletme basincinin asilmasi durumda, bilyal yatak ve mekanik
salmastra hasar gorebilir veya kullanim 6mrii azalabilir.

P Giris + 0 akimda P < Pmax pompa

Maksimum isletme basincini 6grenmek icin pompa ad plakasina bakin:
Pmax

-30°Cila+120°C
-15°Cila +90°C (FKM contasi ile)
-20°Cila +120°C (d6kiim govde ile)

Ortam isisi

Elektrik verileri

-15°Cila +40°C (veya istek lizerine diger sicakliklar)

Motor verimliligi IE4
Motor Koruma indeksi IP55
Yalitim sinifi 155 (F)

Frekans

Motor plakasina bakin

Elektrik voltaji

0,55/0,75{1,1|1,5(|2,2| 3 | 4 |55|7,5|11 |15 (185 22
400V (% 10) 50 Hz
380V (£% 10) 60 Hz
480V (+% 10) 60 Hz

Desteklenen gii¢ kaynag tipleri
Diger veriler

Nem

TN, TT

< % 90 yogusmasiz

Yiikseklik

<1000 m (> 1000 m istek tizerine)

Maksimum emme bashgi

pompanin NPSH dederine gore

Ses basinci seviyesi dB (A)
0/+3 dB(A)

0,55/0,75{1,1|1,5|2,2| 3 | 4 |55|75]| 11|15 |18,5| 22
61 63 67 71|72 74 78 81

Giic kablosu kesiti
(kablo & tel icermektedir) mm?2

0,55/0,75{1,1|1,5|2,2| 3 | 4 | 55 |75| 11|15 [18,5| 22
1,2 |15-25 25-4 25-6| 4-6 [6-10{10-16

- Elektromanyetik uyumluluk(*)

« konut bdgelerinde emisyon —
PN-EN 61800-3
- endiistriyel ortamlarda elektromanyetik

1. cevre:

bagisiklik —
2. ortam:

PN-EN 61800-3
(*) 600 MHz ve 1 GHz frekans araliginda, ekran veya

Cikis ve boru dlciileri (Fig. 4).

5.3 Teslimat kapsami
+ Cok kademeli pompa
+ Montaj ve kullanma kilavuzu
+ PN 16 konfiglirasyonu icin karsi flans, vidalar ve
O-ring contasi.

ekrandaki basing gostergesi radyo verici tesisatlarinin,
vericilerin ya da bu cihaz ile bu frekans araliginda ¢alisan

benzer cihazlarin yakininda (elektrik modiiliine < 1 m)
etkilenebilir. Pompanin islevi hi¢bir zaman etkilenmez.

Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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5.4 Aksesuarlar

Helix serisi icin asagidaki orijinal aksesuarlar

5,5 7,5

mevcuttur:
2x paslanmaz celik oval karsi flanglar 1.4301 (vidalar) (PN16-1") | 4016168
2x paslanmaz celik yuvarlak kargi flanglar 1.4404 (vidalar) (PN 40 - DN 25) | 4016165
2x celik yuvarlak kargi flanglar (lehim) (PN 40 -DN25) | 4016162
2x paslanmaz celik oval karsi flanslar 1.4301 (vidalar) (PN 16 - 1"14) | 4016169
2x paslanmaz celik yuvarlak karsi flanglar 1.4404 (vidalar) (PN 40 - DN 32) | 4016166
2x celik yuvarlak karsi flanlar (lehim) (PN 40 -DN32) | 4016163
2x paslanmaz celik oval karsi flanglar 1.4301 (vidalar) (PN 16 - 1"12) | 4016170
2x paslanmaz celik yuvarlak karsi flanglar 1.4404 (vidalar) (PN 40 — DN 40) | 4016167
2x celik yuvarlak karsi flanslar (lehim) (PN 40 — DN 40) | 4016164
2x paslanmaz celik oval kars flanslar 1.4301 (vidalar) (PN 16 -2") | 4055063
2x paslanmaz celik yuvarlak karsi flanglar 1.4404 (vidalar) (PN 40 — DN 50) | 4038589
2x celik yuvarlak karsi flanlar (lehim) (PN 40 -DN50) | 4038588
Baypas seti 25 bar 4146786
Baypas seti (manometreli 25 bar) 4146788
5,5 kW'a kadar pompalar icin damperli temel plakasi 4157154

PLR/arayiiz déniistiiriiciisii baglamak icin IF
modulii PLR.

LONWORKS agina baglanti icin IF modiilii LON.
Bu modiiller dogrudan konvertoriin baglanti
arayiizlerine takilir (bkz. asagidaki sekil).

Cek valfler (sabit basingta calisirken ug veya yayli

11 15 18,5 22

halka ile).

« Kuru calismaya karsi koruma seti.

« Basing diizenlemesi igin sensor seti
(dogruluk: = % 1; él¢iim arahginin % 30
ila % 100’0 arasinda kullanilir).

Yalnizca yeni aksesuarlari kullanin.

0,55 0,75 11 1,5 2,2 3
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6. Tamim ve islev

6.1 Uriiniin agiklamasi

Fig. 1
1 - Motor baglanti civatasi
2 - Kaplin baglanti kouyucusu
3 - Mekanik salmastra
4 - Hidrolik kademe gostergesi
5 - Cark
6 - Pompa mili
7 - Motor
8 - Kaplin
9 - Braket
10 - Kovan gomlegi
11 - Flans
12 - Pompa muhafazasi
13 - Taban plakasi
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Fig. 2,3
1 - Filtre
2 - Pompa emme valfi
3 - Pompa bosaltma valfi
4 - Cek valf
5 - Bosaltma + ilk ¢alistirma tapasi
6 - Hava tahliye ve doldurma tapasi
7 - Hazne
8 - Yerlesme blogu
10 - Kaldirma kancasi

Fig. A1, A2, A3, A4

1 - DIP salteri blogu

2 - Basing sensori

3 - Hazne

4 - Haznenin yalitim valfi

6.2 Uriiniin iglevi

>

+ Helix pompalar icten baglanti i¢in dikey, ¢ok
kademeli yliksek basin¢li kendinden emisli olma-
yan pompalardir.

+ Helix pompalarda, yiiksek verimlilige sahip hidro-
lik sistemler ve motorlar bir araya gelmistir.

+ Akiskan ile temas eden tiim metal bilesenler pas-
lanmaz celikten tretilmistir.

« Enagir motorlarla (> 40 kg) donatilmis olan model-
lerde, 6zel bir kaplin motor sékiilmeden salmastra-
nin degistirilebilmesini sagdlar. Daha sonra bakimi
kolaylastirmak icin kartus salmastra kullanilir.

« Pompanin montajini kolaylastirmak icin 6zel tasi-
ma cihazlan yerlestiriimistir (Fig. 8).

7. Montaj ve elektrik baglantisi

TUm montaj ve elektrik isleri sadece kalifiye per-
sonel tarafindan ve yerel kural ve yénetmeliklere
uygun sekilde yapiimahdir!

UYARI! Ciddi yaralanma tehlikesi!
Kazalarin 6nlenmesiyle ilgili mevcut tiim glivenlik
yonetmeliklerine uyuldugundan emin olun.

UYARI! Elektrik carpma tehlikesi!
Tum elektrik tehlikelerinden kaginildigindan emin
olun.

7.1 Montaj

Pompayi ambalajindan cikartin ve ambalaj mal-
zemelerini tlim cevre koruma yonetmeliklerine
uygun sekilde imha edin.

7.2 Montaj

Pompa kuru, iyi sekilde havalandirilan ve donma-
ya karsi korumali bir yere monte edilmelidir.

DiKKAT! Pompada hasar riski!

Pompa gdvdesine girecek kir veya lehim artiklari
pompanin isletimini etkileyebilir.

« Tiim kaynak ve lehim islerinin pompanin mon-
tajindan 6nce yapilmasi tavsiye edilir.

« Pompanin montajindan 6nce sistemi iyice
yikayin.

- Pompa, incelemeyi veya degistirmeyi kolaylasti-
racak sekilde kolay erisilebilir bir konuma
kurulmalidir.

Kurulum ve calistirma talimatlari — HELIX-VE 2-4-6-10-16

A

- Agir pompalarin sékiilmesini kolaylastirmak
amaciyla pompanin {izerine bir kaldirma kancasi
(Fig. 2, Poz. 10) monte edin.

UYARI! Sicak yiizey! Yanma riski!

Pompa, ¢alisma sirasinda sicak pompa yiizeylerine
hi¢c kimse temas edemeyecek sekilde yerlestiril-
melidir.

- Pompayi donmaya karsi korumali kuru bir yere,
uygun aksesuarlari kullanarak diiz bir beton
zemin Ustiine monte edin. Miimkiinse, gurdlti
veya tesisata vibrasyon aktarimini 6nlemek igin
beton blok altinda yalitim malzemesi (mantar
veya giiclendirilmis kauguk) kullanin,

UYARI! Devrilme riski!
Pompanin zemine diizglin sekilde sabitlendigin-
den emin olun.

- Pompa, incelemeyiveya degistirmeyi kolaylastira-
cak, kolay erisilebilir bir yere kurulmahdir. Pompa
daima yeterince adir bir beton zemin lizerine
miikemmel dik konumda monte edilmelidir.

DIKKAT! Pompa icindeki yabanci maddeler teh-
like olugturur!

Montaj éncesinde tiim kor tapalarin pompa muha-
fazasindan ¢ikartildigindan emin olun.

NOT: Her pompa fabrikada hidrolik 6zellikler agi-
sindan test edilmistir, bu nedenle icinde bir miktar
su kalmis olabilir. icme suyu temini amaciyla kulla-
nilmadan énce hijyeni saglamak amaciyla pompa-
nin durulanmasi tavsiye edilir.

- Montaj ve baglanti élciileri béliim 5.2°de veril-
mistir.

- Pompayi sadece uygun kaldirma diizenegi ve
kayislarla, kaldirma yonetmeliklerine uyarak kal-
dirin. Pompanin kaldiriimasi ve sabitlenmesi sira-
sinda pompa lizerinde bulunan kaldirma kancalari
kullaniimahdir.

UYARI! Devrilme riski!

Ozellikle bilyiik pompalarda, yer ¢ekimi merkezi-
nin konumu yiiksek oldugundan devrilme riski de
yiiksektir. Pompa yerine yerlestirilirken guvenli
sekilde sabitlenmesine &zellikle Gnem verin.

UYARI! Devrilme riski!

Entegre kaldirma halkalarini yalnizca hasarli
degillerse kullanin (6rn. korozyona ugramamis).
Gerekiyorsa bunlari degistirin.

UYARI! Devrilme riski!

Pompayi komple olarak motor kancalariyla kal-
dirmayin; bunlar sadece motoru kaldirmak lzere
tasarlanmistir.

- Motorlarda su yogunlasmasini ¢ikartmak ve IP55

koruma saglamak icin fabrikada plastik tapa
takilmis drenaj delikleri bulunur. Havalandirma
veya sogutma sistemlerinde kullanim icin, bu
tapa ¢ikarilarak yogunlagsmis suyun bosaltiimasi-
na izin verilmelidir.

Tirkce
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7.3

Boru baglantisi
Pompayi borulara sadece uygun kontra flans,
civata, somun ve contalari kullanarak baglayn.

DIKKAT!
Vida veya civatalar fazla sikilmamahdir:

Yapilandirma PN 16/PN 25

M10 - 20 N.m M12 — 30 N.m
Yapilandirma PN 40
M12 — 50 N.m M16 — 80 N.m

Darbeli anahtar kullanilmasi yasaktir.

Sivinin akis yonii pompanin tip levhasi lizerinde
belirtilmistir.

Pompa, boru tesisati tizerinde gerilim olusturma-
yacak sekilde monte edilmelidir. Pompa borularin
agirhidimi tasimayacak sekilde monte edilmelidir.
Pompanin emme ve basma tarafinda yalitim valf-
lerinin kurulmasi 6nerilir.

Pompanin giiriiltiisiinii ve titresimlerini azaltmak
icin gerekirse genisletme baglantilar kullanin.
Emme borusunun nominal kesiti, en az pompa
baglantisinin kesiti kadar genis olmalidir.
Pompayi basing darbelerinden korumak icin
basing borusuna bir ¢ek valf kurulmasi 6nerilir.
Sehir igme suyu sistemine dogrudan baglanti icin,
emme borusunun bir ¢ek valfi veya kapatma valfi
olmalidir.

Baglanti hazne lizerinden dolayh kuruldugunda,
emme borusunda kir ve pisligi disarida tutacak bir
stizge¢ pompayi ve ¢ek valfi korur.

7.4

Elektrik baglantilan
TEHLIKE! Oliimciil yaralanma riski!

Konvertor kondansatoérlerinin tahliyesi nede-
niyle tehlikeli voltaj.

Konvertore herhangi bir miidahalede bulunma-
dan 6nce, gli¢ kaynaginin kesilmesinin ardindan 5
dakika bekleyin.

Tiim elektrik baglantilarinda ve kontaklarda geri-
lim taginmadigindan emin olun.

Basing baglanti klemenslerinin dogru sekilde
ayrildigindan emin olun.

Elektrik girisi hatti (3 faz + toprak), asagida siyah
olarak gosterilen salmastra baski somununa
takilmahdir.

Kullanilmayan salmastra baski somunlari, Ureti-
ci tarafindan saglanmis tapalar kullanilarak izole
edilmelidir.

0,55 (0,75| 1,1 1,5 2,2 3 4
M25
AN
5,5 75
M25

=

[ __/°)
11 15 18,5 22
M32/M40
o ) o ]
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« Sensér, harici kilavuz, [Ext. Off] ve [Aux] girisi kablolari
blendajli olmalidir.

Tirkce

0,55 0,75 11 15 2,2 3
o — |
g O
M20 H Kablo, blendajh

M12 M12

M25 M16
)

5,5 7.5

o o0 o

——~

Konvertériin disli metal kablo baglantilar, orgiilii blendaj
ile baglanti igin hazirlanmistir.

11 15 18,5

22

/Kablo. blendajli

1x M32/40
1x M20
1x M16
2x M12

Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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- Motorun elektrik korumasi konvertériin icine
entegredir. Parametreler pompanin karakteris-
tiklerini dikkate alir ve hem pompanin hem de
motorun korunmasini saglamalidir.

- Toprak ve notr nokta arasinda empedans olmasi
durumunda, frekans konvertériintin yukarisina
koruyucu monte edin.

- Sebeke tesisatini korumak igin sigortali yalitim
salteri (tip gF) kullanin.

NOT: Kullanicilarin korunmasi icin kagak akim
cihazi (RCD) kuruluysa, gecikme etkisine sahip
olmaldir. Cihazi pompa tanimlama etiketi tizerin-
de belirtilen akima ayarlayin.

NOT: Pompa bir frekans konvertorii ile donatil-
mistir ve kagak akim cihazi ile korunmuyor olabi-
lir. Frekans konvertorleri kacak akim devrelerinin
islevini engelleyebilir.

istisna: Secici {iniversal akim hassas tasarima
sahip artik akim isletimli koruma anahtarlarina
izin verilir.

« Etiketleme: RCD E

« Trip akimi: > 30 mA.

- Yalniz gecerli yonetmeliklere uygun gii¢ kablolari
kullanin.

- izin verilen maks. sebeke tarafi sigorta korumasi:
25A.

Sigortalarin tetikleme karakteristigi: B.

Elektronik modiile gli¢ verildigi anda 2 saniyelik bir
ekran testi yapilir ve tiim karakterler ekran tizerinde
gosterilir.

NOT: Harmonik akima yonelik gereksinimler ve
limitler.

Motor glicti sinifi 11 kW, 15 kW, 18,5 kW ve 22 kW
olan pompalar profesyonel kullanima yodnelik
donanimlardir. Baglanti noktasinda kisa devre
orani Rsce dederinin 33 olmasi yeterli olmadigin-
dan bu pompalar 6zel baglanti kosullarina tabi-
dir. Genel kullamima yonelik disiik voltajli sis-
temlerle baglanti, IEC 61000-3-12 standardina
gore diizenlenir; bu pompalarin derecesi, belir-
tilen kosullar altinda (dengeli) trifaze pompa-
lar icin tablo 4'U temel alir. Tim genel baglanti
noktalarinda, kullanicinin elektrik tesisati ile genel
gli¢ sistemi arasindaki arayiizde kisa devre glicii
Ssc dederi, asagidaki tabloda verilen degerle-
re esit veya daha yiiksek olmalidir. Pompanin
dogru calistinlmasi ve gerekirse dagitim sebekesi
isleticisine basvurulmasi pompa montaj gorevlisi-
nin veya kullanicisinin sorumlulugundadir. Pompa
endustri tipi orta voltajh bir sistemde kullanilirsa,
baglanti kosullar yalnizca isleticinin sorumlu-
lugundadir.

Motor giicii [kW]
11 1800
15 2400
18,5 3000
22 3500

Pompa ile gli¢ kaynadi arasina uygun bir harmonik
filtre takilarak, gerekirse harmonik akim icerigi
azaltilabilir.
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Baglanti klemensini atama.
- Vidalan sokiin ve konvertor kapagini ¢ikartin.

Tanimi

L1,L2,L3

Atama

Elektrik sebekesi baglanti voltaji

Notlar

Trifaze akim 3~ IEC38

PE

Toprak baglantilar

0550751115 |22] 3 | 4 [55]75] 1115 |185]22

x1 x2

IN1

Girig sensoru
Elektrik sebekesi baglanti voltaji

Sinyal tipi: Voltaj (0 — 10V, 2 — 10 V)

Giris direnci: Ri = 10 kQ

Sinyal tiiri: akim (0 — 20 mA, 4 — 20 mA)

Giris direnci: R = 500 Q

«Servis» mentisiinden yapilandirlabilir <5.3.0.0>

IN2

Harici giris hedef degeri

Sinyal tipi: Voltaj (0 — 10V, 2 — 10 V)

Giris direnci: Ri = 10 kQ

Sinyal tiirti: akim (0 — 20 mA, 4 — 20 mA)

Giris direnci: Re = 500 Q

«Servis» mentisiinden yapilandirlabilir <5.4.0.0>

GND (x2)

Toprak baglantilar

Hem IN1 hem de IN2 girisleri igin

+ 24V

Sensor icin DC gerilim

Yiik maks. : 60 mA
Voltaj kisa devre korumalidir.

Ext. off

Kontrol girisi (ON/OFF)
«Oncelik Kapali»
harici gerilimsiz salter icin

Pompa, harici gerilimsiz kontak ile acilabilir/kapatilabilir.
VYiiksek déngii frekansli sistemlerde (giinde > 20 anah-

tarlama-acik/kapal), acik/kapali déngiisii «Ext. off» ile

yapilabilir.

SBM

«Mevcut transfer» rolesi

1 2 | @

N

Normal isletimde réle, pompa calistiginda veya hazir
bekleme durumunda etkinlesir.

ilk ariza olustugunda veya sebeke cereyani kesildiginde
(pompa durur) réle deaktive olur.

Pompanin kullanilabilirligine iliskin bilgi kontrol kutusuna
verilir.

«Servis» mentisiinden yapilandirlabilir <5.7.6.0>

Kontak degerleri:

Minimum 12 V DC, 10 mA

Maksimum: 250 V AC, 1 A

SSM

«Arnizalar transfer» rolesi

1 2 |

@

L

Arka arkaya ayni tip ariza gerceklestigi algilandiginda
(Bnemine gore 1'den 6'ya kadar), pompa durur ve rdle
aktiflesir (elle miidahale edilene kadar).

Kontak degerleri:

Minimum 12 V DC, 10 mA

Maksimum: 250 V AC, 1 A

PLR

PLR
baglanti klemensleri

Opsiyonel IF Modiilli PLR konvertoriin baglanti alanindaki
coklu fisin icine itilmelidir.
Baglanti biikiilmeye dayaniklidir.

LON

LON
baglanti klemensleri

Opsiyonel IF Modiilii LON konvertoriin baglanti alanindaki
coklu fisin icine itilmelidir.
Baglanti biikiilmeye dayaniklidir.

@ NOT: Klemensler IN1, IN2, GND ve Ext. Off, sebeke

klemensleri ile «glivenli izolasyon» gereksinimlerini

karsilar (EN 61800-5-1 ile uyumlu sekilde), ayni
zamanda SBM ve SSM klemensleri ile de (ve tam

tersi).

Kurulum ve ¢alistirma talimatlari— HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Sebeke besleme baglantisi Giic klemensleri

4 kabloyu gii¢ klemenslerinde baglayin (fazlar + toprak).

T | 2] B %]

Ff F

Giris/cikis baglantisi Giris/cikis klemens blogu

« Sensor, harici hedef deger ve uzaktan kumanda (Ext. Off)

.||-

kablolari blendajli olmalidir. Aux_|Ext.Off | MP_[P0mA/l0] DDG
| | | IN2 | GND [ IN1 | GND |+24 v/
A A A A A A A A2
R X
o o
Tl zgl =z
=lo|l=|lo| %P
Uzaktan 5 :§
kumanda | |Kullaniimaz g g
ON/OFF 5 N
2 o
s |z
= £
z <
« Uzaktan kumanda, pompanin baslatiimasi ve devre disi Ornek: samandira salter, diisiik su basinci regiilatérii vb.

birakilmasina olanak saglar (gerilimsiz). Bu islevin diger
islevlere gore dnceligi vardir.

« Bu uzaktan kumanda (Ext. Off) klemenslerinin paralel bag-
lanmasiyla kaldinlabilir.

Her bir isletim tipi icin baglantilar ve kontrol kurallar:

Sinyal baglantilari ve kontrol kurallari

Baglanti
isletim tipleri — R
asagidaki semalara bakin
 "Devir hizi kademesi kontrolii" modunda ... devir sayisi, manuel
|\ c1 / / /
... devir sayisi, harici
kumanda C1 C2 S3 Sk
 "Sabit basing: p-c" modunda ... cevirmeli diigmeyle
« Badil basing sensdriiyle kontrol |— hedef deger C1 C3 S1 S2
+ "Ap-c" modunda
+ Fark basinci sensériiyle kontrol .. harici hedef deger ile
Cc2 S5 S6
C1
C3 S1 S2
+ Mod: "Degisken basing: Ap-v" ... cevirmeli diigmeyle
« Fark basinci sensoriiyle kontrol hedef deger C1 C3 S1 S2
|/ ... harici hedef deger ile
C2 S5 S6
C1
c3 S1 S2
+ "PID reglilasyonu" modunda ... cevirmeli diigmeyle
+ Sicaklik sensorii veya basma glicii sensoriiyle hedef deger c1 c3 s1 S2
kontrol... ... harici hedef deger ile
|— Cc2 S5 S6
C1
c3 S1 S2
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Giris/cikis baglantilan

Uzaktan kumanda: Pozisyon [C1]

+ Konvertdr, atlama teliyle gelir. Aux |Ext.Off | MP [20mA/10 DDG
« Uzaktan kumanda kullanimi istege baghdir | I- | [ IN2 [ GND [ iN1 [ GND [+24V
Uzaktan
kumanda
Harici sinyal IN2: Pozisyon [C2]
+ 2 kablolu ([20 mA/10V] /0 V) Aux | Ext.Off | MP RomA/l0|  DDG
| | | IN2 | GND | INI | GND [+24V
Zz
Harici sinyal
IN1 sensérii: Pozisyon [C3]
« 2 kablolu ([20 mA/10 V] /+24 V) Aux |Ext.Off | MP [omA/i0| DDG
« 3 kablolu ([20 mA/10 V] /0 V /+24 V) | | | N2 | GND [ N1 TGND [+24v
Sensor
IN1 ve IN2 sensérleri: Pozisyon [C4]
« 2 kablolu ([20 mA/10 V] /+24 V) Aux | Ext.Off | MP [20mA/10| DDG
+ 3 kablolu (20 mA/10V]/0V /+24 V) [ | [ IN2 | GND | IN1 | GND |+z|uv
|
IN2 sensori

IN1 sensorii

Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Giris sinyallerinin kontrol kurallari

Sensor girigi - Akim sinyali: Pozisyon [S1

%100

Sensoriin 6l¢clim
araliginin yiizdesi
cinsinden deger

Sensor girisi

Sensor sinyali 4-20 mA

0ile 2 mA arasinda kablo

1
1
/ kopmus kabul edilir
1
1 / Giivenlik

4 Akim girisi (mA) 20

- Voltaj sinyali: Pozisyon [S2

\

%100

Sensoriin dlgiim
araliginin ylizdesi
cinsinden deger

Sensor sinyali 0-20 V

%100

Sensoriin dl¢lim
arahginin ylizdesi
cinsinden deger

172

Sensor sinyali 2-10 V

Oile 1V arasinda kablo kop-

1
1
/ mus kabul edilir
1
1 / Giivenlik

I Voltaj girisi (V) 10

»
>

0 Akim girisi (mA) 20
Sensor sinyali 0-10 V
A

%100 ------------------------------ '
i
i
1
Sensoriin dlcim ‘
araliginin ytzdesi H
cinsinden deger !
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

' -

Voltaj girisi (V) 10
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Devir hizi kademesinin harici kumanda girisi - Akim sinyali: Pozisyon [S3

%100

Konvertor fre-
kansi

~%30

Harici sinyal 4-20 mA

Konvertériin devre disi bira-
kildigr alan

Giivenlik

\

10 Akim girisi (mA)

20

%100

Konvertor fre-

Devir hizi kademesinin harici kumanda girisi - Voltaj sinyali: Pozisyon [S&

A
%100

Konvertor frekansi

~%30

Harici sinyal 2-10 V

Konvertériin devre disi bira-
| kildigr ala

Guvenlik

Voltaj girisi (V)

10

\/

Sensorle (basing, sicaklik, basma giicii vb.) kontroliin harici hedef deger girisi

%100

Sensoriin 6l¢iim
araliginin yiizdesi
cinsinden hedef
deger

Hedef deger sinyali 4 - 20 mA: Pozisyon [S5]

Konvertdriin devre disi bira-
kildigr alan

Giivenlik

»
'

4 Akim girisi (mA)

Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-VE 2-4-6-10-16

20

Harici sinyal 0-20 mA

Konvertdriin devre disi bira-
kildigr ala

Giivenlik

1 1
1 1
1 1
1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
kansi f !
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
~%30 ' i
i i
0 2 4 Akim girisi (mA) 20
Harici sinyal 0-10 V
A
0100 F===m e m e crcr e e e cr e e e e e e -
%100 i i Konvertoriin devre disi bira- ‘
H : kildigr ala H
1 1 1
H H Giivenlik H
Konvertér fre- 1 . i
kansi H T H
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
: 1 1
~%30 : i
i i
0 1 2 Voltaj girisi (V) 10
Hedef deger sinyali 2-10 V: Pozisyon [S6]
A
%100 F==—c e e c e rrrrr e e e e e e e —-—-—-—--
%100 i Konvertériin devre disi bira- i
H kildigi alan H
1 1
H Giivenlik H
Sensériin 8l¢iim H H
araliginin ytizdesi ! !
cinsinden hedef 1 1
deger : i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
i i
0 1 2 Voltaj girisi (V) 10 -
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8. ilk calistirma

8.1 Sistemin ilk dolumu ve hava tahliyesi

A

DIiKKAT! Pompada hasar riski!

Pompayi asla kuru durumda calistirmayin.

Pompa baslatilmadan 6nce sistem doldurulma-
hdr.

8.1.1 Hava tahliye prosesi — Yeterli 6n basing ile

calistirma (Fig. 3)

iki baglanti koruyucu valfini kapatin (2, 3).

Tahliye tapasini gevsetin (6a).

- Emme tarafindaki baglanti koruyucu valfini
yavasca acin (2) ve pompayi tamamen doldurun.

- Hava disan ¢iktiktan sonra tahliye tapasini sikin;
pompalanan sivi akmaya baslayacaktir (6a).

UYARI!

Pompalanan akigkan sicak ve yliksek basing altin-
daysa, hava tahliye tapasindan ¢ikan buhar yanik-
lara veya diger yaralanmalara neden olabilir.

- Emme tarafindaki baglanti koruyucu valfini
tamamen agin (2).
Pompayi calistirin.

8.1.2 Hava tahliye prosesi - Pompa emme modunda

(Fig. 2)

- Basma tarafindaki baglanti koruyucu valfini
kapatin (3). Emme tarafindaki baglanti koruyucu
valfini acin (2).

- Doldurma tapasini ¢ikartin (6b).

- Tahliye tapasini kismen acin (5b).

- Pompayi ve emme borusunu su ile doldurun.

- Pompanin ve emme borusunun iginde hava
olmadigindan emin olun. Havanin tamami ¢ikana
kadar sistemi doldurun.

- Doldurma tapasini hava tahliye tapasiile
kapatin (6b).

- Pompayi calistirin ve akis yoniiniin pompa tip
levhasi lizerindeki spesifikasyona uydugunu dog-
rulayin. Eger durum bu dedilse klemens kutunda-
ki iki fazi degistirin.

DIKKAT! Yanlis donme yoni kotii pompa perfor-
mansina ve olasi kaplin hasarina yola agacaktir.

- Basma tarafindaki koruyucu valfi hafifce acin (3).

Havayi bosaltmak i¢in hava tahliye tapasini dol-

durma tapasindan cikartin (6a).

- Hava tamamen ciktiginda ve pompalanan sivi
akmaya basladiginda hava tahliye tapasini sikin.

UYARI!

Pompalanan akiskan sicak ve yiiksek basing altin-
daysa, hava tahliye tapasindan ¢ikan buhar yanik-
lara veya diger yaralanmalara neden olabilir.
Basma tarafindaki baglanti koruyucu valfini

agin (3).

- Hava tahliye tapasini kapatin (5a).

8.2

> B B P

8.3

Pompayi baglatma

DIKKAT! Pompada hasar riski!
Pompa sifir akista (tahliye valfi kapal) cahstiril-
mamalidir.

UYARI! Yaralanma riski!

Pompa calisirken tiim kaplin koruyuculari yerinde
olmal ve dogru baglayicilar kullanilarak sabitlen-
melidir.

UYARI! Zararh giiriiltii!

Yiiksek glicli pompalar yiiksek seviyede ses ¢ikar-
tabilir. Uzun siire pompanin yakininda kalmak
gerekiyorsa uygun koruma donanimi kullanin.

UYARI!

Montaj, sivi sizintisi olmasi durumunda yaralan-
ma riski olmayacak sekilde diizenlenmelidir (6rn.
mekanik salmastra arizasi).

Frekans konvertorii ile igletim

8.3.1 Kumanda elemanlan

Konvertér su kumanda elemanlarini kullanarak
cahsir:

Cevirmeli diigme

&> &

Yeni bir parametre se¢cmek icin ¢cevirmeli digmeyi
«+» yonde sada veya «-» yonde sola dondiirmek
yeterlidir.

Cevirmeli diigme Uzerine kisa dokunus bu yeni
ayari gecerli kilar.

DIP salterleri
Bu konvertor her biri iki pozisyona sahip bes DIP
salterli bir blok icerir (Fig. 1D, poz. 1).

JHTER

DIP salteri 1, "OPERATION" modu [DIP salteri

1 OFF] ile "SERVICE" modu [DIP salteri 1 ON]
arasinda gidip gelmeyi saglar. "OPERATION"
pozisyonu, secili modun isletilmesine izin verir
ve parametrelendirmeye erisimi durdurur (normal
isletim). "SERVICE" pozisyonu, kullanicinin farkl
islemler icin parametrelendirme gerceklestirme-
sine olanak saglar.

DIP salteri 2, "Erisim Kilidi"ni etkinlestirir veya
devre digi birakir (bkz. Béliim 8.3.6.5).

DIP salteri 3 ve 4, ON pozisyonunda tutulmalidir.
DIP salteri 5 kullanilmaz ve OFF pozisyonunda
tutulmahdir.

Role
(bkz. BSliim 10)
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8.3.2 Ekran yapisi
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Poz. Aciklama
Meni numarasi
Deger ekrani
Birim ekrani

Standart semboller

vl lF | WIN(=

Simge ekrani

8.3.3 Standart sembollerin aciklamasi

Sembol Aciklama

«Devir hizi ayari» modunda isletim.

«Sabit basing» veya «P.1.D. kontrol»
modunda isletim.

"Degisken basin¢" veya "PID regiilas-
yonu" modunda isletim

IN2 girisi etkin (harici hedef deger)

Erisim kilitlendi.

Bu sembol belirdiginde, mevcut ayarlar
veya Ol¢timler degistirilemez. Bilgiler
sadece okuma amaciyla verilmistir.

BMS (Bina Yonetim Sistemi) PLR ve
LON aktif.

Pompa calisir.

Pompa durduruldu.

QISR

8.3.4 Ekran

Ekran durum sayfasi
« Durum sayfasi ekranda varsayilan sayfa olarak
gorintiilenir.
Gecerli olarak hedef deger gosterilir.
Temel ayarlar semboller ile gosterilir.

s
200
w7 RER

Ekran durum sayfasi 6rnegi

Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-VE 2-4-6-10-16

@ DUYURU: Tim meniilerde, cevirmeli diigme 30
saniye icinde kullanilmazsa ekran yeniden goriiniir

ve herhangi bir degisiklik kaydedilmez.

Navigasyon 6gesi

+ Mendi yapisi konvertdr islevlerini ¢cagirmaniza izin
verir Her mentii ve alt menii ile iliskili bir numara
vardir.

+ Cevirmeli diigmeyi dondirerek farkli meni sevi-
yelerinde gezinin (6rn. 4000 -> 5000).

« Yanip sénen 6geler (deger, menii numarasi, sem-
bol veya simge) yeni deger, yeni menii veya yeni
islev secimine izin verir.

Sembol Aciklama

Ok belirdiginde:

' + Alt mentiye erismek icin
vugim | cevirmeli diigmeye basin (6rn.
B 4000 -> 4100).

«Doniis» oku belirdiginde:

« Bir list mentiye erismek igin
cevirmeli diigmeye basin

(6rn. 4150 -> 4100).

8.3.5 Acik veya kapali bir hidrolik dongii uygulamasi-
ni tanmimlama
Uriiniin iki tip uygulamasi vardir. Secilen uygulama
tipi, erisilebilecek isletim tiplerini tamimlar.

Hidrolik uygu-
lama

isletim tipi

Devir hizi kade-

Acgik dongu p-c” modu mesi kontrolii
WA modu
Kapali dongti ..ﬁp_\cl.. :1233
p PID modu

Gerekli uygulama tipi, EXPERT meniide yer alan
menii 5.7.8.0 kullanilarak secilebilir.

@ DUYURU: Uygulama dedistirilirse rlin yeniden

baslatilmahdir. Tiim kullanici parametreleri fabrika
ayarlarina geri déner.

8.3.6 igletim tipi tammlama

Basing sensorii tamimlama

+ Bagil basing sensorii, basinci atmosferik basinca
bagh olarak dlcer.

+ Mutlak basing sensorii, basinci vakumda sifir
basinca bagl olarak dlcer.

+ Fark basinci sensorl, iki nokta arasindaki basinci
olcer.

@ DUYURU: Pompanin gosterdigi basing degerleri,

fark basinci sensoérii kullanilan durumlar disinda
her zaman atmosferik basinca bagh olarak &lciil-
mustir.
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DUYURU: Pompa, kurdugumuz bir sisteme enteg-
re olarak degil tek basina sunulmussa elinize geg-
tiginde yapilandirma modu, "devir hizi kademesi
kontrolii" modu olacaktir.

"Devir hizi kademesi kontrolii" modu (Fig. 2, 3)
Calisma noktasi, devir hizi kademesini mentiler
aracihidiyla manuel bir sekilde ayarlayarak veya
devir hizi kademesi icin % olarak ifade edilen bir
harici komut sinyali kullanarak elde edilir.
Hizmete giris icin motor devir hizi kademesi 2400
rpm olarak ayarlanmahdir.

"Sabit basing: pc" modu (Fig. 2D, 3D, 4D)

Konvertor, "p-c" modunda sistem tarafindan
gereken basma giicii fark etmeksizin pompa tah-
liyesinde sabit bir basing saglar.

A

Basing

Y

Zaman

Calisma noktasi, mendler araciligiyla manuel ola-
rak veya harici bir sinyalle tanimlanir.

Bu moda menii 5.7.8.0'da acik hidrolik déngii
parametresi secilerek erisilebilir.

Kontrol i¢in bir bagil basing sensorii kullanilir
(sensér: dogruluk: < %1; élciim araliginin %30-
%1000 kullanilir).

Hizmete giris icin, hedef basing pompanin maksi-
mum basincinin %60 olarak ayarlanmaldir.

"Ap-c" modu (Fig. 2D, 3D, 4D)
Konvertor, "Ap-c" modunda sistem tarafindan
gereken basma giicii fark etmeksizin sabit bir

fark basinci (pompa tarafindan iiretilir) saglar.
A

Ap-c

Basing

>
>

Zaman

Fark basing, meniiler araciligiyla manuel olarak
veya harici bir sinyalle tanimlanir.

Bu moda menii 5.7.8.0'da kapali hidrolik dongi
parametresi secilerek erisilebilir.

Kontrol i¢in bir fark basinci sensorii kullanilir
(sensér: dogruluk: < %1; élciim araliginin %30

- %2100'u kullanihr).

Hizmete giris icin, hedef basin¢ pompanin maksi-
mum basincinin %60 olarak ayarlanmahdir.

8.3.7

Mod "degigken basing: Ap-v" (Fig. 2D-3D-4D)
Konvertor, "Ap-v" modunda sistem tarafindan
gereken basma giicli dogrultusunda pompanin
fark basincini dogrusal bir sekilde degistirir.
Calisma noktasi (Pset), meniiler araciligyla
manuel olarak veya harici bir sinyalle tanimlanir.
Sifir basma giiciinde ¢alisma noktasi (%Pset),
menller araciligiyla manuel olarak tanimlanir.
Bu mod, pompayi kapatan sifir basma giiclini
algilama o6zelligini icerir.

Kontrol icin bir fark basinci sensori kullanilir
(sensér: dogruluk: = %1; lciim araliginin %30
- %100'0 kullanihir).

Hizmete giris icin, hedef basing pompanin maksi-
mum basincinin %60'1 olarak ayarlanmalidir.

Bu moda menii 5.7.8.0'da kapali hidrolik déngii
parametresi secilerek erisilebilir.

"PID regiilasyonu” modu

Konvertér, PID (oransal integral tiirevsel kontrol)
kontrolii aracihgiyla baska tip bir sensérle (sicak-
lik, basma giicii vb.) regiilasyonuna olanak saglar.
Calisma noktasi, kullanilan sensore ait dl¢iim
araliginin bir yiizdesi olarak ifade edilir. Bu nokta,
mendiler aracihglyla manuel olarak veya harici bir
kontrol sinyaliyle tanimlanir.

Menii agiklamasi

Menii listesi (Fig. A5)

<1.0.0.0> Hedef deder ayar
<2.0.0.0> isletim tipi ayari
<3.0.0.0> Acik/Kapali pompa ayari
<4.0.0.0> "Information” meniisii
Pompa parametrelerini okuma
<5.0.0.0> "Service" mentisii
Pompa parametresi ayarlarina erisme
<6.0.0.0> Ariza onaylama
Bir veya daha fazla ariza olusursa ariza
sayfasi goriintiilenir. "E" harfinin ardin-
dan ii¢ basamakli bir kod gériiniir (bkz.
bélim 10).
<7.0.0.0> Erisim kilidi
"Erisim kilidi"ne DIP salteri 2 ON pozis-
yonundayken erisilebilir.
DIKKAT! Maddi hasar riski!
Hatali ayar degisiklikleri pompa isletim arzalarina

yol acabilir, bu da pompa veya tesiste hasara yol
acabilir.
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Meniilii kullanim

"Devir hizi kademesi kontrolii" modunda ayarlama "Sabit basin¢" modunda ayarlama
(Salter 1 = "OPERATION" pozisyonunda OFF) (Salter 1 = "OPERATION" pozisyonunda OFF)
I
&
]
n RPH . SHSBar
| O | O
41000 Hedef deger ayari é 100 Hedef deger ayari é
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RPN "PID regiilasyonu" modunda ayarlama
@ i (Salter 1 = "OPERATION" pozisyonunda OFF)
3
2000 —
Kontrol tipi
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&

ON @ OFF 1000 Hedef deger ayari é
® Elﬁx ®)

®
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O = O
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43300 é
® Information

ﬂ Sl é Service
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Bir hata etkinlestiril-

i A S Ariza onaylama
diginde goriintilenir: y
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+ Devreye alma sirasinda ayarlamalari yalnizca "SERVICE" modunda gerc¢eklestirin. Bu ayarlamalari yalnizca uzman tek-
nisyenler yapmahdir.

"Easy" ve "Expert" meniilerinde gezinme

DIP salteri 1'i ON pozisyonuna getirin (Fig. A, poz. 1). "SERVICE" modu etkinlestirilir.
<« s | Ekranda buradaki sembol (Fig. A7) yanip séner.

"SERVICE" modunda, menii <2.0.0.0> ve <5.0.0.0> parametreleri dedistirilebilir.

£ 2 ayarlama modu vardir:

Easy meniisii
isletim tiplerinin temel parametrelerine erisim saglayan basitlestirilmis bir meniidiir.
a Cevirmeli diigmeyi iki saniye basili tutun. "Easy” meniisiiniin sembolii gériintilenir (Fig. A7).
Bu secimi dogrulamak icin cevirmeli diigmeye basin. Ekran, <2.0.0.0> numarali meniiye gecer (Fig. A8).
Ayarlamalar gerceklestirdikten sonra DIP salteri 1'i OFF pozisyonuna getirin (Fig. A1, poz. 1).

Expert meniisii
Tlm parametrelere erisebilecediniz menidiir.
Expert menisiini se¢mek icin ¢cevirmeli diigmeyi iki saniye basili tutup donddiriin.
I "Expert" meniisiiniin sembolii gériintiilenir (Fig. A7).
Bu secimi dogrulamak icin cevirmeli diigmeye basin. Ekran, <2.0.0.0> meniisiine gecer (Fig. A8).
+ <2.0.0.0> meniisiinden isletim tipini secip dogrulayin.
+ <5.0.0.0> menliisiinii secerek tiim konvertdr parametrelerine erisim elde edin (Fig. A9).
« Ayarlamalar gergeklestirdikten sonra DIP salteri 1'i OFF pozisyonuna getirin (Fig. A1, poz. 1).
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EASY meniisii

. &

EASY meniisiinii

é ayarlama
e 'Y‘ — (Fig. A3)
D
A
- 1.000 é Hedef deger ayari
O O
i isletim tipini
. 2000 @ S acine
L ———eee e e - D — - -
EXPERT meniisii I @
2000 Pompa

Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-

VE 2-4-6-10-16

@ ON

| O

4.0.0.0

1

5.000

Information

o

- G O (€

EXPERT menii-
siinii ayarlama
(Fig. A4)
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EASY MENUSUNU AYARLAMA

| 2.0.0.0 ‘D[ Devir hiz

1 kademesi kontrolii

IN1 sensor girisi
Sinyal tiirli se¢imi:

o-10v
4-20mA

v
mA

5.4.1.0 | & [N2 harici hedef deger girisi: OFF |

l 5.4.1.0 |5@-|IN2 harici hedef deger girisi: ON |

5.4.1.0 li—<y> ]INZ harici kumanda girisi: OFF ]
\ 5.4.1.8 |§ |IN2 harici kumanda girisi: ON ]
| |'—| IN2 harici giris on
5.4.2.8 i@: Sinyal tiirli secimi: — ;"3
0-10v v
0-20mA mA
| 2.0.0.0 “__lSabit basing p-c veya Ap-c - Agik hidrolik déngii seciliyse sabit
IN1 sensor girisi basing R'c S )
ﬁ Ol¢iim arahig segimi: « Kapalr hidrolik déngii segiliyse (menii
6 bars Bar 5.7.8.0) Ap-c
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar

[0 |IN2 harici giris T4
282 u !_<"> Sinyal tiirii secimi: ‘E 3
o-10v v
0-20mA mA
¥ _
{2.9.9.6 "/ IDe§i§ken basing Ap-v

sl

E§im secimi Ap-v:
"Delta": %50 -> %100

« Kapali hidrolik dongii seciliyse
(menii 5.7.8.0) meniiye erisilebilir

—5.3.1.0 |

——| 5.3.2.9|} $

IN1 sensor girigi

Ol¢lim arahgi se¢imi:

6 bars Bar
10 bars Bar
16 bars Bar
25 bars Bar

IN1 sensor girisi
Sinyal tiirii secimi:

o-10v

4-20maA

v
mA

—’l 5.4.1.e |%@ [ IN2 harici hedef deger girisi: OFF |

| 5.4.1.8 |ﬁ [ IN2 harici hedef deger girisi: ON |

+f5.4.2.0]:®

(=[5}

— [{*8

IN2 harici giris

Sinyal tiirii secimi:

o-10v v
0-20mA mA
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' .
| 2.e.8.0 "?;_] PID regiilasyonu
|

. |IN1 sensor girisi
5.3.2.e .rl@ Sinyal tiirli secimi:

o-10v v
4-20mA m
2-10v v
0-20mA A

5.4.1.0 Ii@ |IN2 harici hedef deger girisi: OFF I
m im‘ |PID parametresi segimi: 'm
2 "P": -30,0 -> +30,0
m PII] PID parametresi secimi: I
I "I":10 ms -> +300 s
PIfl | PID parametresi secimi:
m FI]n|Dp() ms -> +3009s

|5_4,1_g |i® |IN2 harici hedef deger girigi: ON I

IN2 harici giris

" |Sinyal tiirli secimi:
o-10v

0-20mA

2-10v

4-20mA

PID parametresi secimi:
Y 1"P":-30,0 -> +30,0
PID parametresi secimi: s
"I"'10ms -> +300s
Tk
PID parametresi se¢imi: +5
5.5-3:0 -HlllD 0ms->+300s I—SI—’ g

2<® <

|
|
|
|
|
I
|
I
I
I
I
I
I
|
|
|
I
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
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Fig. A4

EXPERT MENUSUNU AYARLAMA

182

[5 g 9. al. ‘ Service

l 5.2.0.0 i@&[ BMS - Bina Yonetim Sistemi

1 “BMS" etkin oldugunda goriintilenir. Bu
Griintn kullanim kilavuzuna bakin

l 5.3.0.0 11@ ‘ IN1 - "Sensor girisi"

” "Devir hizi kademesi kontrolii" etkin |
oldugunda goriintiilenmez

Olciim arahg |segimi:
5.3.1.8 1@| 710,/16 125 o

Bar H PID regiilasyonu” etkin oldugunda |

goriintiilenmez

l Sinyal tiirli segimi:
5.3.2.0 "® |0 10V /4-20mA /2-10V /0-20 mA

t

IN2 - "Harici giris"

|5.4.0.0|: |

[5.2.1.0 | [ IN2 - Harici girs ON/OFF

| 5.4.2.0 ‘Lﬁ@ ﬂslnyal tlrli secimi:

‘ | IN2 girisi = OFF oldugunda gériintiilen- |
mez

0-10V/2-10V/0-20 mA /4-20 mA
|t

PID - Parametreler

s.5.0.0 |P|) |

l "Devir hizi kademesi kontrolii" etkin
oldugunda gériintiilenmez

.
I 5.5.1.0 |I|D | PID: "P" parametresi: 0.01 -> +30.0

l | PID modunda, "P": -30,0 -> +30,0 |

| 5.5.2.@ |m | PID: "I" parametresi: 10 ms -> +300 s

I 5.5.3.e |F|. | PID: "D" parametresi: 0 ms -> +300 s

t

Y

Diger ayarlamalar 1

| f.?.a.e[mq[

| 5.7.3.0 | ?‘1'9 | Sifir basma glictinde devre digi birakma stiresi: 0ms -> 180's |

= | "Devir hizi kademesi kontroli" etkin

I 5.7.4.@ ||.|z‘l | Azaltilmig frekans: ON/OFF

oldugunda goriintilenmez

| 5.7.5.8 |®n§{ iletisim frekansi YUKSEK/ORTA/DUSUK

|| Motor kapaliyken gergeklestirilir |

| 5.7.6.0 |%| SBM réle secimi

| 5.7.7.0 |m l Fabrika ayarina déniis: ON/OFF

|
|
|

kapali hidrolik déng

5.7.8.0 f.' Uygulamayi se¢me: acik hidrolik déngii ve

Uygulama degisikligini dogruladik-
tan sonra fabrika ayarina déniis

s
t

[‘;.a.e.e |prord |

Diger ayarlamalar 2

I 5.8.2.0 |im‘li[ Birimler m /bar / ft / psi

t

v
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4.0.0.0 "INFORMATION" MENUSUNDE GEZINME

|4 0.0.0 |© l Information

|

|4 1.0.0 |08 | Gergek degerler

|

“Devir hizi kademesi kontroli" etkin

TI 4.1.1.0 i@ | Basing veya % | H/Bal"veyiﬂ” oldugunda gériintiillenmez
| ’4,1.3.0'@ ‘Performans | P/W |
1t
[4 2.0, OIHE | Veriler ve calisma ]
|4 2.1. g| ‘gall§ma saatleri | t/h ]
14.2.2.0 ||fln | Tuketim | E/man |

| 4,2.5.0 \E{, ‘ Gli¢ kaynadi kesilme sayaci

t

4 3.0. ﬂlm | Durumlar

I‘ 3.2. QIQQ ‘SSM rélesi

|4_3.3_9‘Q@ ‘SBM rolesi So S O

(4.3.4.0 \.,ﬁ ["Ext. OfF" giris

t

4 4.0.0 |.“' | Pompa verileri

| 4.4.1.0 [lllll [Pompa tip kodlamasi

| 4.4.2.0 \ml ‘ Uygulama regiilatérii yazilim stiriimii | W ‘
| 4.4.3.0 \ml [Motor regiilatérii yazilim stirtimii I = ]

t

v

1
]
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Erisim kilidi

"Erisim kilidi" pompaya yapilacak her cesit ayari
engellemek icin kullanilabilir.

Asagidaki gibi devam edin:

DIP salteri 2'yi ON pozisyonuna getirin.

Menii <7.0.0.0> goriintiilenir.

Kilitlemeyi etkinlestirmek veya devre disi birak-
mak icin cevirmeli diigmeyi cevirin. Kilitleme
islevinin mevcut durumu asagidaki semboller ile
temsil edilir:

Kilit etkin: Parametreler kilitlidir ve
@ mendtilere erisime salt okunur modda
izin verilir.

Kilit devre digi: Parametreler degistiri-
ﬂ lebilir ve ayarlama yapmak icin menii-
lere erisime izin verilir.

Salter 2’yi OFF konuma geri getirin
(Fig. A1, Poz.1). Ekran durum sayfasina doner.

9. Bakim

Tiim servis iglemleri yetkili servis temsilcisi
tarafindan yapilmahdir!

UYARI! Elektrik carpma tehlikesi!

Tim elektrik tehlikelerinden kaginildigindan emin
olun.

Elektrik sisteminde herhangi bir ¢alisma yapma-
dan once elektrik beslemesinin kapatildigindan
emin olun ve yetkisiz olarak ac¢ilmayacak sekilde
korundugundan emin olun.

UYARI! Haglanma riski!

Yiiksek su sicakliklarinda ve sistem basinglarinda,
herhangi bir islem yapmadan &nce pompadan
once ve sonraki izolasyon valflerini kapatin.
Once, pompanin sogumasina izin verin.

Bu pompalar bakim gerektirmemektedir.Buna
ragmen diizenli olarak her 15000 saatten sonra
kontrol edilmesi tavsiye edilmektedir.

Secenek olarak, bazi modellerde kartuslu conta
tasarnimi sayesinde mekanik salmastra kolayca
degistirilebilmektedir. Mekanik salmastra pozis-
yonu ayarlandiginda, ayarlama takozunu muha-
fazasina yerlestirin (bkz. Fig. 6).

Pompayi her zaman tertemiz tutun.

Don dénemleri sirasinda kullanilmayacak olan
pompalar, hasar gérmemeleri icin bosaltiimalidir:
Baglanti koruyucu valflerini kapatin, bosalt-
ma-yikama tapasini ve hava bosaltma vidasini
tamamen agin.

Hizmet 6mrii: Calisma kosullar ve bu isletim kila-
vuzunda anlatilan tiim gereksinimlerin karsilan-
masina bagh olarak 10 yildir.
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10. Anizalar, nedenleri ve ¢oziimleri

A\

olun.

UYARI! Elektrik carpma tehlikesi!
Tim elektrik tehlikelerinden kaginildigindan emin

Elektrik sisteminde herhangi bir ¢alisma yapma-
dan once elektrik beslemesinin kapatildigindan
emin olun ve yetkisiz olarak a¢ilmayacak sekilde

korundugundan emin olun.

UYARI! Haglanma riski!

A

Yiiksek su sicakliklarinda ve sistem basinglarinda,

herhangi bir islem yapmadan &nce pompadan
once ve sonraki izolasyon valflerini kapatin.
Once, pompanin sogumasina izin verin.

Arizalar
Pompa calismiyor

Nedenler
Akim yok

Coziimler
Sigortalari, kablolari ve baglantilari
kontrol edin

Termistor tetikleme cihazi devrilerek
guici kesti

Motorun asiri yiiklenmesine sebep olan
seyleri giderin

Pompa calisiyor ancak cikis yetersiz

Yanhs dénme yonii

Motorun donme yoniinii kontrol edin ve
gerekiyorsa diizeltin

Pompanin parcalari yabanci cisimlerce
tikanmis

Pompayi kontrol edip temizleyin

Emme borusunda hava

Emme borusunu hava gecirmez yapin

Emme borusu ¢ok dar

Daha genis emme borusu takin

Valf yeterince agik degil

Valfi diizgiin sekilde acin

Pompa ¢ikisi diizensiz

Pompada hava

Pompadaki havayi bosaltin; emme
borusunun hava gecirmez oldugundan
emin olun. Gerekirse, pompayi 20 — 30 sn
calistinn — hava tahliyesi icin hava tahliye
tapasini ¢ikartin — hava tahliye tapasini
kapatin ve pompadan hava ¢ikmayana
kadar bir kag kez tekrarlayin

"Sabit basin¢" modunda, basing sensoru
adapte edilmemis

Uyumlu basing 6lcedi ve hassasiyetine
sahip bir sensér monte edin

Pompa titriyor veya giriiltili

Pompada yabanci madde var

Yabanci maddeleri ¢ikartin

Pompa zemine diizgiin sekilde takili degil

Vidalari tekrar sikin

Yataklar hasarli

Wilo yetkili servisini arayin

Motor asiri i1siniyor, motor korumasi
tetiklendi

Fazlardan birinde acik devre

Sigortalari, kablolari ve baglantilari
kontrol edin

Ortam isisi ¢ok yiiksek

Sogutma saglayin

Mekanik salmastra sizdirlyor

Mekanik salmastra hasarli

Mekanik salmastrayi degistirin

Akis diizensiz

«Sabit basing» veya «Dedisken basing»
modunda basing sensorii yetersiz

Uygun basing 6lcegi ve hassasiyetine
sahip bir sensdrle degdistirin

«Sabit basing» modunda, akis sifir
oldugunda pompa durmuyor

Cek valf siki degil

Temizleyin veya degistirin

Cek valf yeterli degil

Yeterli bir cek valf ile degistirin

Hazne montaj sebebiyle diisiik
kapasiteye sahip

Dedistirin veya montaja bir tane daha
hazne ekleyin

Ariza giderilemezse, liitfen Wilo yetkili

servisi ile iletigim kurun.

Kurulum ve calistirma talimatlari — HELIX-VE 2-4-6-10-16
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Arnizalar yalniz kalifiye personel tarafindan gide-
rilmelidir!
Glivenlik talimatlarina uyun, bkz. béliim 9 Bakim!

Roleler

Konvertor 2 c¢ikis rélesi ile donatiimistir, bunlarin
amaci merkezi kontrol icin arayliz saglamaktir,
orn.: kumanda kutusu, pompa kontroli.

SBM rélesi:
Bu réle «Servis» menisiinden < 5.7.6.0 > 3 isletim
durumunda yapilandinlabilir.

Durum: 1 (varsayilan olarak ayarli)

«Mevcut transfer» rélesi (bu pompa tipi igin nor-
mal calisma).

Réle, pompa calisirken veya hazir bekleme duru-
munda etkinlesir.

ilk ariza olustugunda veya sebeke cereyani
kesildiginde (pompa durur) réle deaktive olur.
Pompanin kullanilabilirligine iliskin bilgi kontrol
kutusuna verilir.

Durum: 2
«Calisma transfer» rélesi.
Role, pompa calisirken etkinlesir.

Durum: 3
«Gli¢ acik transfer» rolesi.
Role pompa sebekeye baglandiginda aktiflesir.

SSM rolesi:

«Arizalar transfer» rélesi.

Arka arkaya ayni tip arniza gerceklestigi algilandi-
ginda (Onemine gére 1'den 6'ya kadar), pompa
durur ve role aktiflesir (elle miidahale edilene
kadar).

Ornek: 24 saat igindeki degisken bir siire sinin ile
6 arza.

SBM rélesi durumu «Mevcut transfers.

A
Arizalar 1 2 3 b 5 6

o1 on

Aktif
role A

SBM

Role icinde
réle

\ 4

Aktif role A

SSM

Réle icinde
role

\ 4

@ == e e el s ¢ — —— i — —

24 saatlik devir
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10.1 Hata tablosu

Bundan sonra anilan tiim olaylar asagidaki etkiyi gosterecektir:
+ SBM rélesinin devre digi birakilmasina («mevcut transfer» modunda parametrelendirildiyse).
+ 24 saat dilimi icinde bir anza tipinde maksimum sayiya ulasildiinda «arnzalar transfer» SSM rélesinin
aktivasyonu gerceklesir.
« Kirmizi LED’in yanmasina.

Ariza sinyali
vermeden
once ram-

pada calisma

suresi

Sinyal veril-
dikten sonra
anzay dikkat
alma 6ncesin-
deki bekleme
stresi

Otomatik yeniden
baslatma dncesindeki
bekleme siiresi

Arizalar
Olasi nedenler

Coziimler

Tirkce

Sifirlama
oncesindeki
bekleme
suresi

- ) Pompalanan akiskanin yogunlugu ve/
Pompa asiri yiiklii, ariza veriyor veya viskozitesi cok yiiksek
E001 |60sn 0sn 60 sn 6 300sn
Pompa yabanci nesneler ile Pompay! sokiip arizali bilesenleri
tikanmis degistirin veya temizleyin
(0,55- (0,55-7,5 kw) Konvertdr (0,55-
7,5 kW) Ariza klemenslerinde voltaji kontrol edin: 7,5 kW)
E004 ~5sn 300sn silinirse 0 sn 6 Konvertoriin gii¢ kaynaginda « glic kaynagi > 480 V ise ariza 0sn
(E032) duisiik voltaj var ?O,55—7,5 kw)
(11-22 kw) |(11-22 kw) - gii¢ kaynagi > 506 V ise ariza (11-22 kw)
0sn 300sn ?11—22 kW 300sn
R, o Konvertor klemenslerinde voltaji
E033) | 550 [300sn |G osn 5 |Samvaltavar ¢ O kontroledin: 0sn
2 «gli¢ kaynagi > 506 V ise ariza
E006 |~5sn 300sn glrilrzﬂarse 0sn 6 Bir gii¢ kaynagi fazi eksik Gii¢ kaynagini kontrol edin 0sn
E007 |Osn 0sn Anza Sinirsiz Klog\r/eLrJtt;rr{eng:r?tt;rdg;\t:ireg?jlll_| Pompa ydn dedistirdi, valfin sizdir- 0sn
silinirse 0 sn 2lyof. Lyari, pomp 2 mazhgini kontrol edin
birakilmaz
Pompayi sokiin, temizleyin ve arizali
E010 |~5sn 0sn Sinirsiz 1 Pompa tikali parcalari degistirin. Olasi mekanik 60 sn
motor arizasl ?rulmanll yataklar)
Pompaya su koyarak yeniden doldurun
E011 [15sn 0sn 60 sn 6 Pompa devre disiveyakurd | (giz, § 9.3), 300 sn
sansly Dip vanasinin sizdirmazlhigini kontrol edin.
Konvertoriin arkasindaki ve altinda-
Motor agiri 1sintyor ki sogutma kanallari ile birlikte fan
E020 |~5sn Osn 300 sn 6 kapagin temizleyin 300 sn
Mekan sicakligi oda ozellikleri- S
nin tstiinde Mekanin havalandirmasini iyilestirin
Motor konvertdriinii pompadan ¢ika-
E023 |Osn 0sn 60 sn 6 Motorda kisa devre olusmus rin ve kontrol edin veya degistirin 60 sn
. . Motor ile konvertor arasindaki baglan-|
E025 |Osn 0sn Sinirsiz 1 Motorda bir faz eksik tiy1 kontrol edin 60 sn
~ Motorun sicaklik sensérii arizali | Motor konvertdriinii pompadan ¢ika-
E026 >sn Osn 300sn 6 veya baglantisi calismiyor rin ve kontrol edin veya degistirin 300sn
Konvertoriin arkasindaki ve altinda-
5_3’32'7’5 kw) Konvertor asiri isiniyor ki sogutma kanallari ile birlikte fan
Eggg ~5sn 0sn silinirse 0 sn 6 kapagini temizleyin. 300 sn
(11-22 kW) 300 sn milzgsr}ctsllnc;:hgl oda dzellikleri- | vyl anin havalandirmasini iyilestirin
Sensore elektrik saglandigindan ve
EO42 |~5sn 0sn Sinirsiz 1 Sensdr kablosu (IN1) kesilmis sensor kablo baglantilarinin dogru 60 sn
sekilde yapildigindan emin olun
EO50 |60sn 0sn /s-\i:illfl?rse 0'sn Sinirsiz | BMS iletisimi anzali Baglantiyi kontrol edin 300 sn
Sensorlerin 24 V gii¢ kaynag Sensorleri ve baglantilarini kontrol
EO77 |Osn 0sn Sinirsiz 1 voltaji anizah edin 60 sn
E--- |Osn 0sn Sinirsiz 1 Konvertor dahili arizasi Yetkili servisi arayin 60 sn
Kurulum ve ¢alistirma talimatlar — HELIX-VE 2-4-6-10-16 187
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10.2 Hatalarin onaylanmasi

DIKKAT! Maddi hasar!
A Arizalar ancak giderildikten sonra kabul edin.

« Anzalar yalniz kalifiye teknisyenler tarafindan
giderilmelidir.
+ Emin degilseniz Uretici ile irtibata gegin.

+ Bir hata durumunda, durum sayfasi yerine hata
sayfasi goriintilenir.

Kabul etmek i¢in asagidakileri yapin.
+ Cevirmeli diigmeye basin.

Ekranda asagidaki bilgiler goriintdlenir:

r reser — = e peser o Meni numarasi <6.0.0.0>.
i B [ —
1.8 = + Ariza numarasi ve s6z konusu arizanin 24 saatlik
A @ siiredeki maksimum sayisi (6rn.: 1/6).
érlzafayfaﬂ Y « Arizanin otomatik sifirlanmasindan énce kalan
ornegl &EAA siire, saniye olarak.
--.l .r- RESET
[ — « Otomatik resetleme (sifirlama) siiresini bekleyin.

Durum sayfasi
ornegi

Sistem icinde bir zamanlayici ¢ahsir. Hata oto-
matik olarak kabul edilinceye kadar kalan siire
(saniye olarak) gosterilir.

+ Maksimum ariza sayisina ulasildiginda ve son
zamanlayici gectiginde, onaylamak icin cevirmeli
diigmeye basin.

Ekran durum sayfasina doner.

@ NOT: Sinyallemeden sonra arizayi gdzden gegir-
mek igin siire oldugunda (6rn. 300 s), ariza daima

manuel olarak kabul edilmelidir.

Otomatik sifilama zamanlayici etkin degildir ve

«=- - -» goruntdlenir.
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11. Yedek parcalar

Tim yedek parcalar Wilo yetkili servisinden siparis
edilmelidir.

Sorgulari ve yanhs siparisleri dnlemek igin liitfen
veri plakasindaki tiim ayrintilar siparisle birlikte
belirtin.

Yedek parca katalogu www.wilo.com adresinde
bulunabilir.

12. imha

Kullanilmis elektrikli ve elektronik iiriinlerin
toplanmasina iligkin bilgiler.

Bu dirlinlin usuliine uygun sekilde imha edilmesi
ve geri donuisiimiiniin gerektigi gibi yapilmasi
sayesinde, cevre icin olusabilecek zararlar énlenir
ve kisilerin saghgi tehlikeye atilmamis olur.

DUYURU: Evsel atiklar ile birlikte imha edilmesi
yasaktir!

Avrupa Birligi tilkelerinde (riin, ambalaj veya
sevkiyat belgeleri lizerinde bu sembol yer ala-
bilir. Sembol, s6z konusu elektrikli ve elektronik
trlnlerin evsel atiklar ile imha edilmesinin yasak
oldugu anlamina gelir.

So6zii edilen kullanilmisg driinlerin usuliine uygun
sekilde tutulmasi, geri doniistimiiniin saglanmasi
ve imha edilmesi icin asagidaki noktalar dikkate
alinmahdir:

+ Bu lriinler sadece gerceklestirilecek islem icin
ozel sertifika verilmis yetkili toplama merkezleri-
ne teslim edilmelidir.

« Ydrdrlikteki yerel yonetmelikler dikkate alin-
malidir! Usuliine uygun imha ile ilgili bilgiler icin
yerel mercilere, en yakin atik imha tesisine veya
trtind satin aldidiniz bayiye danisabilirsiniz. Geri
dénusim ile ilgili ayrintil bilgiler icin bkz. www.
wilo-recycling.com.

Teknik degisiklik hakki saklidir!
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GARANTI BELGESI

Bu belge 6502 sayili Tlketicinin Korunmasi Hakkinda Kanun ve Garanti Belgesi Yénetmeligi'ne uygun olarak
dizenlenmigtir.

GARANTI SARTLARI

1. Garanti suresi, malin teslim tarihinden itibaren baslar ve 2 yildir.

2. Malin batun parcgalari dahil olmak tzere tamami garanti kapsamindadir.

3. Malin ayipli oldugunun anlasiimasi durumunda tuketici, 6502 sayili Tlketicinin Korunmasi Hakkinda Kanunun
11 inci maddesinde yer alan;

a- Sozlesmeden dénme,

b- Satig bedelinden indirim isteme,

c- Ucretsiz onarilmasini isteme,

d- Satilanin ayipsiz bir misli ile degistiriimesini isteme, haklarindan birini kullanabilir.

4. Tiiketicinin bu haklardan licretsiz onarim hakkini segmesi durumunda satici; iscilik masrafi, degistirilen parca
bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda hicbir tGcret talep etmeksizin malin onarimini yapmak veya yaptirmakla
yukUimltdur. Tuketici Ucretsiz onarim hakkini Uretici veya ithalatgiya karsi da kullanabilir. Saticl, Uretici ve ithalatgi
tlketicinin bu hakkini kullanmasindan muteselsilen sorumludur.

5. Tuketicinin, licretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;

- Garanti suresi iginde tekrar arizalanmasi,

- Tamiri igin gereken azami surenin asiimasi,

- Tamirinin mumkin olmadidinin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalat¢i tarafindan bir raporla
belirlenmesi durumlarinda;

tiiketici malin bedel iadesini, ayip oraninda bedel indirimini veya imkan varsa malin ayipsiz misli ile

degistirilmesini saticidan talep edebilir. Satici, tiketicinin talebini reddedemez. Bu talebin yerine getiriimemesi

durumunda saticl, Uretici ve ithalatgl miteselsilen sorumludur.

6. Malin tamir siresi 20 is guniinii gegemez. Bu sure, garanti suresi igerisinde mala iliskin arizanin yetkili servis
istasyonuna veya saticiya bildirimi tarihinde, garanti stresi diginda ise malin yetkili servis istasyonuna teslim
tarihinden itibaren baslar. Malin arizasinin 10 is giinii icerisinde giderilememesi halinde, Uretici veya ithalatgi;
malin tamiri tamamlanincaya kadar, benzer 6zelliklere sahip baska bir mali tiketicinin kullanimina tahsis etmek
zorundadir. Malin garanti suresi igerisinde arizalanmasi durumunda, tamirde gegen slre garanti suresine eklenir.

7. Malin kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykiri kullaniimasindan kaynaklanan arizalar garanti kapsami
disindadir.

8. Tuketici, garantiden dogan haklarinin kullaniimasi ile ilgili olarak gikabilecek uyusmazliklarda yerlesim yerinin
bulundugu veya tiketici isleminin yapildigi yerdeki Tiiketici Hakem Heyetine veya Tiiketici Mahkemesine
basvurabilir.

9. Satici tarafindan bu Garanti Belgesinin veriimemesi durumunda, tiketici Glimrilkk ve Ticaret Bakanlig
Tiketicinin Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel Mudiirltigiine bagvurabilir.

Uretici veya ithalatgi Firma: Satici Firma

WILO Pompa Sistemleri San. ve Tic. A.S. Unvani

Orhanli Mah. Fettah Basaran Cad. No:91 Tuzla Adresi

istanbul/TURKIYE Telefonu

Tel: (0216) 250 94 00 Faks

Faks:(0216)250 94 07 E-posta

E-posta : servis@wilo.com.tr Fatura Tarih ve Sayisi
Teslim Tarihi ve Yeri

Yetkilinin imzasi Yetkilinin imzasi

Firmanin Kasesi Firmanin Kasesi

Malin Malin

Cinsi : MOTORLU SU POMPASI Garanti Siiresi 2wl
Markasi : WILO Azami Tamir Siiresi : 20 is gunu
Modeli : Bandrol ve Seri No :



wilo

GARANTI ILE ILGILI OLARAK
MUSTERININ DIKKAT ETMESI GEREKEN HUSUSLAR

WILO Pompa Sistemleri San. Ve Tic. A.S. tarafindan verilen bu garanti, asagidaki durumlari kapsamaz:

1.
2.

O © o N O

11.
12.
13.

Uriin etiketi ve garanti belgesinin tahrif edilmesi.
Uriiniin kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykiri ve amag disi kullanilmasindan meydana gelen hasar ve
arizalar.

. Hatali tip secimi, hatali yerlestirme, hatali montaj ve hatal tesisattan kaynaklanan hasar ve arizalar.
. Yetkili servisler disindaki kisiler tarafindan yapilan isletmeye alma, bakim ve onarimlar nedeni ile olusan hasar ve

arizalar.

Uriiniin tiiketiciye tesliminden sonra nakliye, bosaltma, yiikleme, depolama sirasinda fiziki (garpma, gizme, kirma)
veya kimyevi etkenlerle meydana gelen hasar ve arizalar.

. Yangin, yildinm dusmesi, sel, deprem ve diger dogal afetlerle meydana gelen hasar ve arizalar.

. Uriiniin yerlestirildigi uygunsuz ortam sartlarindan kaynaklanan hasar ve arizalar.

. Hatal akiskan sec¢imi ve akiskanin fiziksel veya kimyasal 6zelliklerinden kaynaklanan hasar ve arizalar.

. Gaz veya havayla basinglandiriimis tanklarda yanlis basing olusumundan kaynaklanan hasar ve arizalar.

. Tesisat zincirinde yer alan bir bagka cihaz veya ekipmanin gérevini yapmamasindan veya yanlis kullanimindan

meydana gelen hasar ve arizalar.
Tesisattaki suyun donmasi ile olusabilecek hasar ve arizalar.
Motorlu su pompasinda kisa sureli de olsa kuru (susuz) ¢alistirmaktan kaynaklanan hasar ve arizalar.

Motorlu su pompasinin kullanma kilavuzunda belirtilen elektrik beslemesi toleranslarinin disinda ¢alistiriimasindan
kaynaklanan hasar ve arizalar.

Yukarida belirtilen arizalarin giderilmesi, Ucret karsiliginda yapilir.

WILO Pompa Sistemleri A.S.
Satis Sonrasi Hizmetleri

Orhanli Mah. Fettah Basaran Cad. No:91 Tuzla
istanbul/ TURKIYE

Tel: (0216) 250 94 00

Faks: (0216) 250 94 07

E-posta : servis@wilo.com.tr
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EU/EG KONFORMITATSERKLARUNG
EU/EC DECLARATION OF CONFORMITY
DECLARATION DE CONFORMITE UE/CE

Als Hersteller erkldaren wir hiermit, dass die Pumpenbauarten der Baureihe
We, the manufacturer, declare that the pump types of the series
Nous, fabricant, déclarons que les types de pompes de la série

(Die Seriennummer ist auf dem Typenschild des Produktes nach Punkten b) & c) von §1.7.4.2
und §1.7.3 des Anhanges I der Maschinenrichtlinie angegeben. / The serial number is marked
on the product site plate according to points b) & c) of §1.7.4.2 and §1.7.3 of the annex I of
the Machinery directive. / Le numéro de série est inscrit sur la plaque signalétique du produit
en accord avec les points b) & ¢) du §1.7.4.2 et du §1.7.3 de I'annexe I de la Directive
Machines.)

Helix VE

in der gelieferten Ausfiihrung folgenden einschlagigen Bestimmungen entsprechend :
In their delivered state comply with the following relevant directives :
dans leur état de livraison sont conformes aux dispositions des directives suivantes :

_ Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
_ Machinery 2006/42/EC

_ Machines 2006/42/CE

und gemadss Anhang 1, §1.5.1, werden die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU ab 20 April 2016 eingehalten

and according to the annex 1, §1.5.1, comply with the safety objectives of the Low Voltage Directive 2014/35/EU from April 20th 2016
et, suivant I'annexe 1, §1.5.1, respectent les objectifs de sécurité de la Directive Basse Tension 2014/35/EU a partir du 20/04/2016

_ Elektromagnetische Vertraglichkeit-Richtlinie 2014/30/EU ab 20 April 2016
__ Electromagnetic compatibility 2014/30/EU from April 20th 2016
_ Compabilité électromagnétique 2014/30/EU a partir du 20 avril 2016

_ Richtlinie energieverbrauchsrelevanter Produkte 2009/125/EG
_ Energy-related products 2009/125/EC
Produits liés a I'énergie 2009/125/CE

‘Nach den Okodesign-Anforderungen der Verordnung 640/2009 fiir Ausfiihrungen mit einem einstufigen Dreiphasen - 50Hz - Kafiglaufer -
Induktionselektromotor, der Verordnung 4/2014 "Geé&nderte / Nach den Okodesign-Anforderungen der Verordnung 547/2012 fiir Wasserpumpen,
This applies according to eco-design requirements of the regulation 640/2009 to the versions with an induction electric motor, squirrel cage, three-
phase, single speed, running at 50Hz, amended by Regulation 4/2014 " / This applies according to eco-design requirements of the regulation
suivant les exigences d'éco-conception du réglement 640/2009 aux versions comportant un moteur électrique a induction a cage d'écureuil,
triphasé, mono-vitesse, fonctionnant a 50Hz, amendé par le réglement 4/2014” / suivant les exigences d'éco-conception du réglement 547/2012

und entsprechender nationaler Gesetzgebung,
and with the relevant national legislation,
et aux législations nationales les transposant,

sowie auch den Bestimmungen zu folgenden harmonisierten europaischen Normen :
comply also with the following relevant harmonized European standards :
sont également conformes aux dispositions des normes européennes harmonisées suivantes :

EN 809+A1 EN 60034-1 EN 61800-5-1 EN 61800-3+A1:2012
EN 60204-1

Bevollméchtigter fir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist: Division Clean and Waste Water
Quality Manager - PBU Multistage

Person authorized to compile the technical file is :
s . . . . WILO SALMSON FRANCE
Personne autorisée a constituer le dossier technique est : 80 Bd de I'Industrie - CS90527

Digital unterschrieben F-53005 Laval Cedex
von

»
/%&é/ _ holger.herchenhein@wilo
o L= wilo

Datum: 2016.03.07
H. HERCHENHEIN 08:25:32 +01'00' WILO SE
Senior Vice President - Group Quality NortkirchenstraBe 100
44263 Dortmund - Germany

Dortmund,

N°2117785.03 (CE-A-S n°4145773)

Original-erkldrung / Original declaration / Déclaration originale
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(BG) - 6bsirapckmn esmk
AEKJIAPALINA 3A CbOTETCTBUE EO

WILO SE ageknapupart, Ye NpoAyKTUTE MOCOYEHM B HAcTosLWaTa AeKiapaums
CbOTBETCTBAT Ha pa3nopeabuTe Ha CleaHWTE eBPONencKn AMPEKTUBU U
npuenuTe r’m HauMoHasIHW 3aKoHoAaTeNcTea:

MawwnHn 2006/42/EO ; EnekTpoMarHuTHa cbBMecTumMocT 2004/108/EO ;
MpoaykTn, cBbp3aHn c eHepronoTpebnexHnero 2009/125/EO0

KaKTO ¥ Ha XapMOHU3MpPaHWUTE EBPONENCKU CTaHAAPTH, YNOMEHaTH Ha
npeavwHaTa crpaHuua.

(CS) - Cestina
ES PROHLASENI O SHODE

WILO SE prohlasuje, ze vyrobky uvedené v tomto prohlaseni odpovidaji
ustanovenim nize uvedenych evropskych smérnic a narodnim pravnim
predpistim, které je prejimaji:

Stroje 2006/42/ES ; Elektromagnetickd Kompatibilita 2004/108/ES ; Vyrobkd
spojenych se spotfebou energie 2009/125/ES

a rovnéz spliiuji pozadavky harmonizovanych evropskych norem uvedenych
na pfedchazejici strance.

(DA) - Dansk
EF-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

WILO SE erkleerer, at produkterne, som beskrives i denne erkleering, er i
overensstemmelse med bestemmelserne i falgende europaeiske direktiver,
samt de nationale lovgivninger, der gennemfgrer dem:

Maskiner 2006/42/EF ; Elektromagnetisk Kompatibilitet 2004/108/EF ;
Energirelaterede produkter 2009/125/EF

De er ligeledes i overensstemmelse med de harmoniserede europeeiske
standarder, der er anfgrt pa forrige side.

(EL) - EAAnvika
AHAQZH ZYMMOP®QZHZ EK

WILO SE dnAwvel 0TI Ta npoidvTa nou opifovTal oTnv napouca eupwnaikd
dNAwaon ival cUPPWVa PE TIG dIATAEEIG TWV NAPAKATW 0dNYIWV Kal TIG EBVIKEG
VOMOBETIEC OTIG ONOIEG EXEI PETAPEPOEI:

MnxavnuaTta 2006/42/EK ; HAekTpopayvnTikng cupBaToTnTag 2004/108/EK ;
Suvdedpeva Pe TNV evépyela npoiovTa 2009/125/EK

Kal eniong We Ta €EAG EvapuoVIOPEVA EUPWNAIKA NPOTUMNA NOU avapEpovTal
oTnv nponyoUpevn ogAida.

(ES) - Espaniol
DECLARACION CE DE CONFORMIDAD
WILO SE declara que los productos citados en la presenta declaracion estan

conformes con las disposiciones de las siguientes directivas europeas y con
las legislaciones nacionales que les son aplicables :

Maquinas 2006/42/CE ; Compatibilidad Electromagnética 2004/108/CE ;
Productos relacionados con la energia 2009/125/CE

Y igualmente estan conformes con las disposiciones de las normas europeas
armonizadas citadas en la pagina anterior.

(ET) - Eesti keel
EU VASTAVUSDEKLARATSIOONI

WILO SE kinnitab, et selles vastavustunnistuses kirjeldatud tooted on
kooskdlas alljargnevate Euroopa direktiivide satetega ning riiklike
seadusandlustega, mis nimetatud direktiivid tle on votnud:

Masinad 2006/42/EU ; Elektromagnetilist Uhilduvust 2004/108/EU ;
Energiamdjuga toodete 2009/125/EU

Samuti on tooted kooskdlas eelmisel lehekiljel dra toodud harmoniseeritud
Euroopa standarditega.

(FI) - Suomen kieli
EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

WILO SE vakuuttaa, etté téssa vakuutuksessa kuvatut tuotteet ovat
seuraavien eurooppalaisten direktiivien maaraysten seka niihin sovellettavien
kansallisten lakiasetusten mukaisia:

Koneet 2006/42/EY ; Sahkémagneettinen Yhteensopivuus 2004/108/EY ;
Energiaan liittyvien tuotteiden 2009/125/EY

Lisaksi ne ovat seuraavien edelliselld sivulla mainittujen yhdenmukaistettujen
eurooppalaisten normien mukaisia.

(GA) - Gaeilge
EC DEARBHU COMHLIONTA

WILO SE ndearbhaionn an cur sios ar na tairgi ata i raiteas seo, siad i
gcombhréir leis na foralacha até sna treoracha seo a leanas na hEorpa agus leis
na dlithe naisilnta is infheidhme orthu:

Innealra 2006/42/EC ; Comhoiritinacht Leictreamaighnéadach 2004/108/EC ;
Fuinneamh a bhaineann le tairgi 2009/125/EC

Agus siad i gcomhréir le foralacha na caighdedin chomhchuibhithe na hEorpa
da dtagraitear sa leathanach roimhe seo.

(HR) - Hrvatski
EZ IZJAVA O SUKLADNOSTI

WILO SE izjavljuje da su proizvodi navedeni u ovoj izjavi u skladu sa
sljedec¢im prihvacenim europskim direktivama i nacionalnim zakonima:

EZ smjernica o strojevima 2006/42/EZ ; Elektromagnetna kompatibilnost -
smjernica 2004/108/EZ ; Smjernica za proizvode relevantne u pogledu
potro$nje energije 2009/125/EZ

i uskladenim europskim normama navedenim na prethodnoj stranici.

(HU) - Magyar
EK-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

WILO SE kijelenti, hogy a jelen megfeleléségi nyilatkozatban megjelolt
termékek megfelelnek a kdvetkezd eurdpai irdnyelvek elSirdsainak, valamint
azok nemzeti jogrendbe atlltetett rendelkezéseinek:

Gépek 2006/42/EK ; Elektromagneses osszeférhet6ségre 2004/108/EK ;
Energidval kapcsolatos termékek 2009/125/EK

valamint az eléz6 oldalon szerepl6, harmonizalt eurdpai szabvanyoknak.

(IS) - Islenska
EB LEYFISYFIRLYSING

WILO SE lysir pvi yfir ad vérurnar sem um getur i pessari yfirlysingu eru {
samraemi vid eftirfarandi tilskipunum ESB og landslégum hafa sampykkt:

Vélartilskipun 2006/42/EB ; Rafseguls-samhaefni-tilskipun 2004/108/EB ;
Tilskipun vardandi vérur tengdar orkunotkun 2009/125/EB

og samhaefda evrdpska stadla sem nefnd eru i fyrri sidu.

(IT) - Italiano
DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

WILO SE dichiara che i prodotti descritti nella presente dichiarazione sono
conformi alle disposizioni delle seguenti direttive europee nonché alle
legislazioni nazionali che le traspongono :

Macchine 2006/42/CE ; Compatibilita Elettromagnetica 2004/108/CE ; Prodotti
connessi all’energia 2009/125/CE

E sono pure conformi alle disposizioni delle norme europee armonizzate citate
a pagina precedente.

(LT) - Lietuviy kalba
EB ATITIKTIES DEKLARACIJA

WILO SE pareiskia, kad Sioje deklaracijoje nurodyti gaminiai atitinka Siy,
Europos direktyvy ir jas perkelianciy nacionaliniy jstatymy nuostatus:

Masinos 2006/42/EB ; Elektromagnetinis Suderinamumas 2004/108/EB ;
Energija susijusiems gaminiams 2009/125/EB

ir taip pat harmonizuotas Europas normas, kurios buvo cituotos ankstesniame
puslapyje.

(LV) - Latviesu valoda
EK ATBILSTIBAS DEKLARACIJU

WILO SEdeklaré, ka izstradajumi, kas ir nosaukti Saja deklaracija, atbilst Seit
uzskaitito Eiropas direktivu nosacijumiem, ka arf atsevisku valstu likumiem,
kuros tie ir ietverti:

Masinas 2006/42/EK ; Elektromagnétiskas Saderibas 2004/108/EK ; Energiju
saistitiem razojumiem 2009/125/EK

un saskanotajiem Eiropas standartiem, kas minéti iepriekS&ja lappuseé.
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(MT) - Malti
DIKJARAZZJONI KE TA’ KONFORMITA

WILO SE jiddikjara li I-prodotti specifikati f'din id-dikjarazzjoni huma konformi
mad-direttivi Ewropej li jsegwu u mal-legislazzjonijiet nazzjonali li
japplikawhom:

Makkinarju 2006/42/KE ; Kompatibbilta Elettromanjetika 2004/108/KE ;
Prodotti relatati mal-energija 2009/125/KE

kif ukoll man-normi Ewropej armonizzati li jsegwu imsemmija fil-pagna
precedenti.

(NL) - Nederlands
EG-VERKLARING VAN OVEREENSTEMMING

WILO SE verklaart dat de in deze verklaring vermelde producten voldoen aan
de bepalingen van de volgende Europese richtlijnen evenals aan de nationale
wetgevingen waarin deze bepalingen zijn overgenomen:

Machines 2006/42/EG ; Elektromagnetische Compatibiliteit 2004/108/EG ;
Energiegerelateerde producten 2009/125/EG

De producten voldoen eveneens aan de geharmoniseerde Europese normen
die op de vorige pagina worden genoemd.

(NO) - Norsk
EU-OVERENSSTEMMELSESERKLAEING

WILO SE erklaerer at produktene nevnt i denne erklaeringen er i samsvar med
folgende europeiske direktiver og nasjonale lover:

EG-Maskindirektiv 2006/42/EG ; EG-EMV-Elektromagnetisk kompatibilitet
2004/108/EG ; Direktiv energirelaterte produkter 2009/125/EF

og harmoniserte europeiske standarder nevnt pa forrige side.

(PL) - Polski
DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

WILO SE os$wiadcza, ze produkty wymienione w niniejszej deklaracji sq
zgodne z postanowieniami nastepujacych dyrektyw europejskich i
transponujacymi je przepisami prawa krajowego:

Maszyn 2006/42/WE ; Kompatybilnosci Elektromagnetycznej 2004/108/WE ;
Produktow zwigzanych z energiq 2009/125/WE

oraz z nastepujacymi normami europejskich zharmonizowanymi podanymi na
poprzedniej stronie.

(PT) - Portugués
DECLARACI\O CE DE CONFORMIDADE

WILO SE declara que os materiais designados na presente declaragdo

obedecem as disposigdes das directivas europeias e as legislagdes nacionais
que as transcrevem :

Maquinas 2006/42/CE ; Compatibilidade Electromagnética 2004/108/CE ;
Produtos relacionados com o consumo de energia 2009/125/CE

E obedecem também as normas europeias harmonizadas citadas na pagina
precedente.

(RO) - Romana
DECLARATIE DE CONFORMITATE CE
WILO SE declard cd produsele citate in prezenta declaratie sunt conforme cu

dispozitiile directivelor europene urmatoare si cu legislatiile nationale care le
transpun :

Masini 2006/42/CE ; Compatibilitate Electromagnetica 2004/108/CE ;
Produselor cu impact energetic 2009/125/CE

si, de asemenea, sunt conforme cu normele europene armonizate citate in
pagina precedenta.

(RU) - pyccknii s3bik
Oexknapauua o cooTBeTcTtBuuM EBponeiickum HopMmam

WILO SE 3aaBnseT, 4To NpOAYKTbI, MEPeYNC/IEHHblE B AaHHOW AeKknapauun o
COOTBETCTBMM, OTBEYAIOT CleAyIOLNM eBPOMNENCKUM ANPEKTMBAM 1
HaUMOHasNbHbIM NPEeANNUCaHNAM:

[OupekTtmBa EC no mawuHHoMy o6opyaoBaHutio 2006/42/EC ; OupekTtusa EC no
3N1eKTPOMarHuTHoM coemectumoctn 2004/108/EC ; inpekTnBa 0 NpoayKuum,
CBsI3aHHOW C aHepronoTpebneHnem 2009/125/EC

W rapMOHU3MPOBaHHbLIM €BPOMNENCKMM CTaHAapTaM, yrnoMaHyTbIM Ha
npeablayLlein cTpaHuue.

(SK) - Slovencina
ES VYHLASENIE O ZHODE

WILO SE Cestne prehlasuje, Zze vyrobky ktoré st predmetom tejto deklaracie,
st v sllade s poZiadavkami nasledujtcich eurépskych direktiv a
odpovedajlcich narodnych legislativnych predpisov:

Strojovych zariadeniach 2006/42/ES ; Elektromagnetickd Kompatibilitu
2004/108/ES ; Energeticky vyznamnych vyrobkov 2009/125/ES

ako aj s harmonizovanymi eurépskych normami uvedenymi na
predchadzajlcej strane.

(SL) - Slovenscina
ES-IZJAVA O SKLADNOSTI

WILO SE izjavlja, da so izdelki, navedeni v tej izjavi, v skladu z dolodili
naslednjih evropskih direktiv in z nacionalnimi zakonodajami, ki jih vsebujejo:

Stroji 2006/42/ES ; Elektromagnetno Zdruzljivostjo 2004/108/ES ; Izdelkov,
povezanih z energijo 2009/125/ES

pa tudi z usklajenimi evropskih standardi, navedenimi na prej$nji strani.

(SV) - Svenska
EG-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

WILO SE intygar att materialet som beskrivs i féljande intyg éverensstammer
med bestdmmelserna i féljande europeiska direktiv och nationella
lagstiftningar som infér dem:

Maskiner 2006/42/EG ; Elektromagnetisk Kompatibilitet 2004/108/EG ;
Energirelaterade produkter 2009/125/EG

Det dverensstammer dven med féljande harmoniserade europeiska standarder
som namnts pa den féregdende sidan.

(TR) - Tiirkge
CE UYGUNLUK TEYID BELGESI

WILO SEbu belgede belirtilen Grinlerin asagidaki Avrupa yénetmeliklerine ve
ulusal kanunlara uygun oldugunu beyan etmektedir:

Makine Yénetmeligi 2006/42/AT ; Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmeligi
2004/108/AT ; Eko Tasarim Yonetmeligi 2009/125/AT

ve dnceki sayfada belirtilen uyumlastiriimis Avrupa standartlarina.
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Wilo

‘ dononHutenbHaa HGopmauma: ‘
I. Uupopmauma o aare U3rotToBieHUA
[aTta n3rotoBneHma yKasaHa Ha 3aBOACKOM Tabanyke o6opyoBaHUA. PazbAcHEHUA NO onpeaeneHunto AaTbl
marotosneHua: Hanpumep: YYWWW = 14w30
YY = roa n3rotoBneHus w = cumBon «Hepena» WW= HeaenAa n3rotosneHUA

Il. CBeaeHunA 06 obs3aTtenbHoO cepTUdUKaLUK.

CepTudukat cooTBeTCTBMA
Ne TC RU C-DE.AB24.B.01945, cpok aerctena ¢ 26.12.2014 no 25.12.2019, BblgaH opraHom no
cepTndmkaumm npogykumm 000 «CM «CTAHAAPT TECT», ropoa Mocksa.
O6opyaoBaHWe COOTBETCTBYET TpeboBaHMAM TexHuyeckoro PernameHTa TamorkeHHoro Cotoza TP TC
010/2011 «O 6e30nacHOCTM MaWnH 1 060PYA0BaAHNAY

Ill. Uudopmauma o npoussogutene u opuLmnanbHbIX NPesCcTaBUTENbCTBAX.
1. Mudopmauyma ob nsrotosuTene.

M3rotosutens: WILO SE (BU/10 CE)

CTpaHa Npon3BOACTBA YKa3aHa Ha 3aBOACKOM Tabimyke obopyaoBaHus.

2. OdmumanbHble NpeacTaBUTENbCTBA Ha TeppuUTopum TamoxkeHHoro Cotosa.
Poccus:

000 «BWNO PYC», 123592, r. MockBa, yn. Kynakosa, 4. 20

TenedoH +7 495 781 06 90,

dakc+ 749578106091,

E-mail: wilo@wilo.ru

benapychb: KaszaxcraH:

MOOO "BWNO BEN", 220035, r. MUHCK TOO «WILO Central Asia», 050002, r. AamaTbl,
yn. Tumnpasesa, 67, opuc 1101, n/a 005 OxaHrmnbauHa, 31

TenedoH: 017 228-55-28 TenedoH +7 (727) 2785961

dakc: 017 396-34-66 dakc +7 (727) 2785960

E-mail: wilo@wilo.by E-mail: info@wilo.kz

IV ononHutenbHaa MHGOPMaLMA K MHCTPYKLUM NO MOHTAKY M SKCMJlyaTauum.

CpOK XxpaHeHusa:

HoBoe o6opyaoBaHMe MOXKET XPaHUTLCA Kak MUMHUMYM B TeyeHue 1 roga. ObopynoBaHMe JONKHO ObiTb
TLLATE/IbHO OYULLLEHO Nepes NoMeLLeHMeM Ha BpeMeHHoe xpaHeHne. ObopyaoBaHuMe ciesyeT XPaHUTb B YUUCTOM,
CyXOM, 3aLMLLEHHOM OT 3aMep3aHnNA MecTe.

TexHuuyecKoe obcnyKuBaHue:

ObopyaoBaHue He TpebyeT 06CcyKMBaHMA. PEKOMeHAYeTCA peryaspHasa npoBepKa Kaxabie 15 000 u.

CpoOK cny»Kbbi:

Mpv NpaBUIbHOM PeXUMe 3KCnyaTaLumm, cCoboAeHMM BCeX YKazaHUM VHCTPYKLMM MO MOHTAXKy M SKCnayaTauum
W MPY CBOEBPEMEHHOM BbINOJIHEHUM MIAHOBO-NPeAyNpeauUTeNbHbIX PEMOHTOB, CPOK CyXbbl 06opyaoBaHua -10
ner.

YpoBeHb wyma:

YpoBeHb Wyma obopyaoBaHua coctaBaseT He bonee 80a6(A). B cnyyae npeBbilleHMA YKa3aHHOrO 3HaYeHMs
MHbOPMaLMSA YKa3blBAeTCA Ha HaKNelKe 060pyA0BaHUA UAM B MHCTPYKLMM MO MOHTAaXKY M 3KCMyaTauum.
besonacHas yTunmsauma:

Bnarogaps npaBUALHOM YTUAM3ALMU N HAZIEXKaLLeMy BTOPMYHOMY MCMO/Ib30BAHWUIO aHHOTO N3aenus
npenoTBpaLlaeTca HaHeceHue ywepba oKpyrKaloLLel cpege U 0NacHOCTU Ans 340p0BbA NepcoHana. lMNpasuna
YTUAM3AUNU TPEOYIOT OMOPOMKHEHMA N OUMCTKM, @ TaKIKE AeMOHTaXKa 0b6opyaoBaHus.

CobpaTb cMa304HbI MaTepuan. BbiNoSHUTL COPTUPOBKY AETanel No maTtepuanam (meTann, NaacTmk,
3N1eKTPOHMKA).

1. Qna yTMAn3aumm SaHHOTO U3A4ENUA, a TaKXKe ero Yyacten ciegyeT NpuBAEKaTb rOCYapCTBEHHbIE MW YacTHbIe
npeanpuaTUa No yTuamsaumu.

2. lononHUTENbHYIO MHDOPMALLMIO MO HAZNENKALLEN YTUAN3ALLMN MOXKHO NOAYYUTb B MyHULUNANUTETE, CNyKbe
YTUAM3ALUN UKW B MECTE, rae nsaenme bbi10 KynaeHo.







Wilo — International (subsidiaries)

Argentina

WILO SALMSON

Argentina S.A.

C1295ABI Ciudad
Auténoma de Buenos Aires
T+54 1143615929
matias.monea@wilo.com.ar

Australia

WILO Australia Pty Limited
Murrarrie, Queensland, 4172
T+6173907 6900
chris.dayton@wilo.com.au

Austria

WILO Pumpen Osterreich
GmbH

2351 Wiener Neudorf

T +43 507 507-0
office@wilo.at

Azerbaijan

WILO Caspian LLC
1065 Baku

T+994 125962372
info@wilo.az

Belarus

WILO Bel I000
220035 Minsk
T+37517 3963446
wilo@wilo.by

Belgium

WILO NV/SA
1083 Ganshoren
T+32 24823333
info@wilo.be

Bulgaria

WILO Bulgaria EOOD
1125 Sofia
T+35929701970
info@wilo.bg

Brazil

WILO Comercio e
Importacao Ltda

Jundiai — Sdo Paulo — Brasil
13.213-105

T +5511 2923 9456
wilo@wilo-brasil.com.br

Canada

WILO Canada Inc.
Calgary, Alberta T2A 5L7
T+1403 2769456
info@wilo-canada.com

China

WILO China Ltd.
101300 Beijing
T+86 1058041888
wilobj@wilo.com.cn

Croatia

WILO Hrvatska d.o.o.
10430 Samobor
T+38513430914
wilo-hrvatska@wilo.hr

Cuba

WILO SE

Oficina Comercial

Edificio Simona Apto 105
Siboney. La Habana. Cuba
T+5352795135
T+5372722330
raul.rodriguez@wilo-cuba.
com

Czech Republic
WILO CS, s.r.o.
25101 Cestlice

T +420 234 098711
info@wilo.cz

Denmark

WILO Nordic
Drejergangen 9
DK-2690 Karlslunde
T +4570 253312
wilo@wilo.dk

Estonia

WILO Eesti OU
12618 Tallinn
T+372 6509780
info@wilo.ee

Finland

WILO Nordic
Tillinmdentie 1 A
FIN-02330 Espoo

T +358 207 401 540
wilo@wilo.fi

France

Wilo Salmson France S.A.S.
53005 Laval Cedex

T +33 243595400
info@wilo.fr

United Kingdom
WILO (U.K.) Ltd.
Burton Upon Trent
DE14 2WJ

T +44 1283 523000
sales@wilo.co.uk

Greece

WILO Hellas SA
4569 Anixi (Attika)
T+302 106248300
wilo.info@wilo.gr

Hungary

WILO Magyarorszag Kft
2045 Torokbalint
(Budapest)

T +36 23 889500
wilo@wilo.hu

India

Wilo Mather and Platt Pumps

Private Limited

Pune 411019

T+91 2027442100
services@matherplatt.com

Indonesia

PT. WILO Pumps Indonesia
Jakarta Timur, 13950
T+62217247676
citrawilo@cbn.net.id

Ireland

WILO Ireland
Limerick

T +353 61227566
sales@wilo.ie

Italy

WILO lItalia s.r.l.

Via Novegro, 1/A20090
Segrate Ml
T+3925538351
wilo.italia@wilo.it

Kazakhstan

WILO Central Asia
050002 Almaty
T+7727 3124010
info@wilo.kz

Korea

WILO Pumps Ltd.
20 Gangseo, Busan
T+82 519508000
wilo@wilo.co.kr

Latvia

WILO Baltic SIA
1019 Riga
T+3716714-5229
info@wilo.lv

Lebanon

WILO LEBANON SARL
Jdeideh 1202 2030
Lebanon

T+961 1888910
info@wilo.com.lb

Lithuania

WILO Lietuva UAB
03202 Vilnius
T+3705 2136495
mail@wilo.lt

Morocco

WILO Maroc SARL
20250 Casablanca
T+212(0) 522660924
contact@wilo.ma

The Netherlands
WILO Nederland B.V.
1551 NA Westzaan
T +31 889456 000
info@wilo.nl

Norway

WILO Nordic

Alf Bjerckes vei 20
NO-0582 Oslo
T+4722804570
wilo@wilo.no

Poland

WILO Polska Sp. z.0.0.
5-506 Lesznowola
T+48 227026161
wilo@wilo.pl

Portugal
Bombas Wilo-Salmson

Sistemas Hidraulicos Lda.

4475-330 Maia
T+351222080350
bombas@wilo.pt

Further subsidiaries, representation and sales offices on www.wilo.com

Romania

WILO Romania s.r.l.
077040 Com. Chiajna
Jud. lifov
T+40213170164
wilo@wilo.ro

Russia

WILO Rus ooo
123592Moscow
T+7 4965146110
wilo@wilo.ru

Saudi Arabia

WILO Middle East KSA
Riyadh 11465

T+966 14624430
wshoula@wataniaind.com

Serbia and Montenegro
WILO Beograd d.o.o.
11000 Beograd
T+381112851278
office@wilo.rs

Slovakia

WILO CS s.r.0., org. Zlozka
83106 Bratislava

T+421 233014511
info@wilo.sk

Slovenia

WILO Adriatic d.o.o.
1000 Ljubljana

T +386 15838130
wilo.adriatic@wilo.si

South Africa

Wilo Pumps SA Pty LTD
Sandton

T+27 116082780
gavin.bruggen wilo.co.za

Spain

WILO Ibérica S.A.

28806 Alcala de Henares
(Madrid)
T+34918797100
wilo.iberica@wilo.es

Sweden

WILO NORDIC
Isbjérnsvdgen 6
SE-352 45 Vaxjo
T+46 470727600
wilo@wilo.se

Switzerland

Wilo Schweiz AG
4310 Rheinfelden
T+41618368020
info@wilo.ch

Taiwan

WILO Taiwan CO., Ltd.
24159 New Taipei City
T +886 22999 8676
nelson.wu@wilo.com.tw

Turkey

WILO Pompa Sistemleri
San.ve Tic. AS,

34956 istanbul

T+90 216 2509400
wilo@wilo.com.tr

Ukraine

WILO Ukraine t.o.w.
08130 Kiew

T +38 044 3937384
wilo@wilo.ua

United Arab Emirates
WILO Middle East FZE
Jebel Ali Free zone — South
PO Box 262720 Dubai
T+97148809177
info@wilo.ae

USA

WILO USA LLC
Rosemont, IL 60018
T+1866 9456872
info@wilo-usa.com

Vietnam

WILO Vietnam Co Ltd.

Ho Chi Minh City, Vietnam
T +84 838109975
nkminh@wilo.vn
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Witlo

Pioneering for You

WILO SE
Nortkirchenstralte 100
D-44263 Dortmund
Germany

T +49(0)231 4102-0

F +49(0)231 4102-7363
wilo@wilo.com
www.wilo.com




